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La Revue francaise de géotechnique est une publication scientifique trimestrielle parrainée par
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Géo-Beyrouth 2004

Ce numéro présente une sélection des communications retenues par le Comité
scientificue de la Conférence internationale de géotechnique (Géo-Beyrouth 2004)
qui a été organisée a Beyrouth entre le 19 et le 22 mai 2004 par |'Université liba-
naise et I'Ordre des ingénieurs de Beyrouth en collaboration avec le Comité fran-
¢ais de mécanique des sols, le Comité francais de mécanique des roches et le
Comité francais de géologie de l'ingénieur.

Cette conférence a rassemblé des chercheurs, ingénieurs, entrepreneurs et
maitres d’'ouvrages en provenance de 22 pays, notamment d'Europe, du Magh-
reb et du Moyen-Orient. Elle fut une bonne occasion pour faire le point sur les
avancées en géotechnique, en mettant l'accent sur les cas réels et les problémes
posés au Moyen-Orient.

Les actes de cette conférence (ISBN 9953-0-0252-5, Presses de 'ENPC, Paris) com-
portent 140 communications couvrant les thémes suivants : la reconnaissance et la
caractérisation des sols, la stabilité des talus, les grandes fouilles, les tunnels, les
fondations, les barrages, I'amélioration des sols, le génie parasismique et 'envi-
ronnement.
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Stabilité des massifs rocheux
fissureés

& || Dans cet article nous étudions les discontinuités
E dans les massifs rocheux fissurés : leurs origines,
=3 leurs caractéristiques géométriques et mécaniques,
A. ASROUN ~$ leur comportement mécanique, ainsi que différentes
ez méthodes de renforcement des massifs rocheux fissurés

Laboratoire de matériaux

notamment par ancrages passifs. Les résultats d'une

et hydrologie étude expérimentale, réalisée au Laboratoire central
Département de génie civil des ponts et chaussées de Paris sur une discontinuité
Université artificielle armée par une barre d’acier scellée sur toute
de SidiBel Abbas sa longueur (ancrage passif), en faisant varier différents
BP 89 pargmi_etres (résistance a la compression de la roche,
22000 Sidi Bel-Abbés inclinaison de la barre), sont présentés.
Algérie

Mots-clés : discontinuités, massif rocheux, ancrage passif,

a_asroun@yahoo.fr renforcement.

J.-L. DURVILLE

Laboratoire central des
ponts et chaussées

58, bd Lefebvre

75732 Paris Cedex 15

Stability of discontinuous
rock masses

In this article, we have studied the discontinuities in the cracked
rock masses : their origin, their geometrical characteristics, and
the different methods of reinforcement of cracked rock masses
especially with passive anchorage. The results of an
experimental study realised at the Laboratoire central des Ponts
et chaussées de Paris on an artificial discontinuity are presented.

Abstract

Key words : discontinuities, rock masses, passive anchorage, rein-
forcement.
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cet article sont acceptées
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Introduction

La résistance mécanicue des roches intactes, déter-
minée sur des éprouvettes en laboratoire, est en géné-
ral élevée; un tel matériau, s'il était homogéne et
continu, pourrait supporter des sollicitations plus
importantes que celles auxquelles il est habituellement
soumis, mais, a l'échelle des ouvrages de génie civil, la
plupart des massifs rocheux se comportent comme des
milieux discontinus, hétérogénes et anisotropes. Cette
complexité du comportement des milieux rocheux est
due a leur fracturation qui intervient a des échelles trés
variées. Les contraintes transmises par les fondations
des ouvrages et les talus rocheux sont faibles et provo-
quent rarement la rupture de la roche intacte, donc, les
ruptures dans les massifs rocheux se produisent essen-
tiellement par ouverture des discontinuités préexis-
tantes et glissement relatif des blocs ou des bancs. Par
consequent, la stabilité de ces massifs rocheux est gou-
vernée par les discontinuités géologiques préexis-
tantes.

Les discontinuités
dans les massifs rocheux

TR H|
Leurs origines

On distingue dans la nature deux grands types de
surfaces de discontinuités rocheuses d’origines diffé-
rentes.

Les surfaces de discontinuités d'origine tectonique

Ce sont des déformations mécaniques appartenant
a trois grandes classes différentes :

1) Les plissements, dans lesquelles interviennent
des phénomenes de plasticité et le temps. Ce sont des
deformations relativement continues.

2) Les fractures, correspondent a des déformations
discontinues et dans lesquelles interviennent des phé-
nomenes de rupture.

3) La schistosité, qui affecte la structure de la roche
elle-méme.

2]

Les joints de stratifications

Les roches sédimentaires telles que marnes, cal-
caires, pélites, conglomérats, etc., présentent, généra-
lement, une anisotropie liée a leur dépdt. Cette aniso-
tropie originelle et affectant donc la matrice rocheuse
est souvent soulignée par des plans de stratification qui
marquent un changement ou un arrét de sédimenta-
tion, ils séparent deux strates successives. Les plans de
stratification présentent une grande continuité spatiale
dans les dépots marins sédimentés sur de vastes super-
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ficies et, au contraire, de brusques variations d’orien-
tation pour certains faciés continentaux déposés de
facon anarchique. L'échelle d’alternance est trés
diverse : de millimétrique pour des dépdts argileux, elle
peut atteindre plusieurs métres pour certains gres ou
calcaires massifs.

Leurs caractéristiques géométriques
et mécaniques

Le massif rocheux présente des surfaces de discon-
tinuités découpant la masse rocheuse en une série de
blocs plus ou moins imbriqués et reliés entre eux par
la cohésion de leurs discontinuités. La résistance
d’ensemble du massif est davantage conditionnée par
les caractéristiques géomeétriques et les propriétés
meécanicques de ces surfaces de discontinuités que par
la résistance de la matrice rocheuse.

Du point de vue mécanique, ces discontinuités
n‘assurent pas la continuité des déformations tangen-
tielles. L'intensité de la fracturation conditionne les
propriétés mécaniques et hydrauliques du massif Ben-
jelloun et al. (1989), sa connaissance est indispensable a
I"élaboration des procédés de traitement (injection,
drainage, renforcement par barre, etc.)

Les dispositions des surfaces de discontinuité dans
I'espace ainsi que leurs propriétés mécaniques sont
déterminantes pour l'analyse de tous les problémes de
stabilité (appui de barrage, souténements, fondations
diverses, travaux souterrains, etc.)

Les caractéristiques géométriques des discontinuités

a) L'erientation. A 'échelle des ouvrages de génie
civil les discontinuités sont assimilées a des plans,
donc, pendage et azimut suffiront a préciser leur orien-
tation. La projection stéréographique est la méthode de
représentation des orientations des plans la plus utili-
sée. En général, les discontinuités sur un site se regrou-
pent en un certain nombre (1, 2, 3...) de familles défi-
nies par leur orientation.

b) La position et I'espacement. En général, la posi-
tion absolue d'une discontinuité a moins d'importance
que sa position relative par rapport aux discontinuités
voisines qui est donnée par 'espacement entre discon-
tinuités. Pour chaque famille de discontinuités, on défi-
nit un espacement moyen égal a la moyenne des espa-
cements.

c) L'ouverture. C'est la distance qui sépare les deux
surfaces d’'une discontinuité. Le tableau suivant donne
une classification des ouvertures des discontinuités
dans les roches.

d) La persistance. 1l est difficile de cerner cette
caractéristique en raison des dimensions limitées de la
surface d'observation. D'un point de vue pratique, on
utilise le rapport R = I/L. entre la plus grande longueur
observable a I'affleurement sur la méme surface de dis-
continuité (1) et la plus grande dimension de l'affleure-
ment dans cette direction (L). Ce rapport est compris
entre 0 et 1 et permet de chiffrer I'importance de la dis-
continuité par rapport a l'affleurement.




7asteal Classification des ouvertures
des discontinuités.
Classification of discontinuities openings.

Ouverture (10 = m) ‘Deseription
<01 Tres fermeée
0,1-0,25 Fermée
0,25-0,5 Partiellement ouverte
0,5-25 QOuverte
2,5-10 Modérement large ouverture
=10 Large ouverture

Les caractéristiques mécaniques des discontinuités

Les propriétés mécaniques les plus importantes des
discontinuités dans les roches sont celles qui résultent
de leur comportement au cisaillement : angle de frot-
tement, cohésion, dilatance, rugosité, etc. (Bjurstrom,
1974 ; Bandis et al., 1981).

Leur résistance a des sollicitations de traction nor-
males a leur surface est généralement trés faible et sou-
vent nulle. Elle est liée soit a |'existence des ponts de
matiére, soit a une cohésion induite par le remplissage.

La stabilité des massifs rocheux
fissurés

Le massif rocheux affecté d'un réseau plus ou moins
dense de fractures est composé de blocs formant un
édifice généralement stable dans les conditions natu-
relles, mais dont I’équilibre peut étre rompu, instanta-
nément ou a terme, par les travaux d’exploitation du
site.

L'analyse des conditions de stabilité commence par
une description et une représentation des surfaces de
discontinuités et se poursuit par "analyse des conse-
guences géométriques : création des prismes ou
d’autre polyédres par intersection des familles de frac-
tures (analyse cinématique) et s’achéve par l'analyse
des possibilités de rupture sur les surfaces limites de
ces volumes (analyse mécanique).

Le renforcement des massifs rocheux
fissurés

La complexité des problemes des talus rocheux et
le nombre des parameétres qui intervient rendent, en
effet, indispensable une etude spécifique de chaque cas
avant de décider du choix d"un dispositif de protection
ou de renforcement (Panet, 1987). Cette étude doit aussi
prendre en compte 'aspect esthétique et le colt du sys-
téme de protection.

Les différents types de renforcement

On peut regrouper les dispositifs de protection et
de renforcement en deux grandes classes.

Classe A : parades actives

Type 1 : revétement naturel (végétalisation, fasci-
nage, implantation arbustive, reboisement de versant).

Type 2 : revétement artificiel (béton projeté).
Type 3 : souténement (contrefort, buton, ancrages).
Classe B : parades passives

Type 1 : écran au niveau de I'emprise (écran grillagé
blocs de béton, séparateur en béton, merlon de terre,
surlargeur en pied de talus).

Type 2 : obstacle sur pente (mur barrage, chambre
d’éboulis, écran de filets métallique).

Type 3 : contréle des chutes de pierres sur le talus
(couverture grillagee).

Type 4 : ouvrage de transit (galerie paravalanche).
Type 5 : abattage controlé (purge).

Le renforcement des talus rocheux fissurés
par ancrage

Toute méthode de renforcement, qui tend & rétablir
la continuité d’'une masse rocheuse, permet d'amélio-
rer grandement sa stabilité et de remédier & la rupture
(Panet et al., 1976), c’est le cas des procédés de renfor-
cement des massifs rocheux par des céables ou des
barres d’acier, qui se sont développés de plus en plus
ces derniéres dizaines d’années. On distingue deux
techniques de renforcement par barres d’acier :

1) Le renforcement par ancrages actifs

Le renforcement des masses rocheuses par des
tirants ou des barres précontraintes est une technique
déja ancienne. Des tirants de forte capacité (jusqu’a
10000 kN) ont été mis en ceuvre en 1934, par André
Coyne, au barrage des Cheurfas, en Algérie (Panet,
1987). Cette technique présente certains inconvénients
tels que :

—le risque de rupture de la roche au niveau des zones
d’ancrage ou les contraintes sont relativement fortes ;

—le risque de rupture a terme des cables d’acier par
corrosion (circulation d’eau le long de la discontinuité);

—la diminution avec le temps par relaxation de la ten-
sion dans les cébles ;

—le cout.
2) Le renforcement par ancrages passifs

Par renforcement passif, il faut entendre une arma-
ture qui est scellée au massif sur toute sa longueur et
cui nest pas mise en tension lors de sa mise en place
(Azuar, 1977). S§'il ne se produit pas de déformation
dans le massif renforcé, les aciers passifs ne sont pas
sollicités. Un des premiers exemples d’utilisation de
cette technique est celui des appuis du barrage de
Chaudanne en France (Panet, 1987).

Le fonctionnement des armatures passives est beau-
coup plus difficile & analyser que celui des armatures
précontraintes, car ce type de renforcement crée un
milieu composite avec des interactions locales entre la
roche et les armatures, notamment au niveau des inter-
sections avec les surfaces de discontinuité, L utilisation
pratique des armatures passives a permis de mettre en
évidence l'efficacité d'un tel procédé et I'expérience
montre que le renforcement des massifs rocheux par
ce type d’ancrage améliore grandement leur stabilité,

/
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c’est d’ailleurs maintenant un procédé couramment uti-
lisé (Groupe francais, 1977).

La plupart des méthodes de calcul des ancrages
passifs utilisent des formules empiriques et des coeffi-
cients de sécurité élevés; elles se basent généralement
sur 'une des deux hypothéses suivantes : soit la dis-
continuité est dilatante et on suppose que la barre est
sollicitée en traction, soit la discontinuité est non dila-
tante et on suppose que la barre est sollicitée en
cisaillement (Aydan et Kawamoto, 1987). En réalité, la
barre travaille en méme temps a la traction et au
cisaillement (Bjurstrom, 1974 ; Lam, 1983 ; Ludvig 1983 ;
Martin et Kaiser, 1984 ; Dight, 1985).

L'étude réalisée au Laboratoire central des ponts et
chaussées de Paris (Asroun, 1993) a montré que le com-
portement a la rupture d'un ancrage passif est
influencé par les principaux parametres suivants :

a) Résistance a la compression de la roche (R )

C, est la contribution de I'ancrage a la résistance de
cisaillement de la discontinuité.

Selon la résistance a la compression simple de la
roche (R.), on peut distinguer deux types de rupture
d"un ancrage passif : une rupture par cisaillement pur
dans le cas des roches dures (R_ > 100 MPa) et une
rupture par flexion avec formation de rotules dans le
cas des roches tendres (R, < 100 MPa). En conclusion,
on peut dire que pour des roches de résistance (R
supérieure a environ 100 MPa, I'influence de R_sur la
contribution de la barre (perpendiculaire a la surface
de cisaillement) & la résistance au cisaillement est
négligeable; la barre est cisaillée aprés un faible
déplacement. Par contre,pour des roches tendres de
résistance faible, la barre en écrasant le coulis, | roche
se met dans une orientation qui la sollicite plus en
traction qu'en cisaillement et, par conséquent, donne
une contribution a la résistance au cisaillement la plus
élevee (Fig, 1).
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- nae1  L'influence de R_sur la contribution d'un
ancrage passif.
Effect of R, on the contribution of a passive
8 anchorage.
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b) L'inclinaison de la barre (8)

On note 8 'angle que fait la barre avec la normale
au plan de cisaillement.

La contribution de la barre a la rupture augmente
notablement en passant d'un angle 8 de 0° a 30° dans le
cas des roches avec (R_= 140 MPa ), mais n’augmente
que trés legerement dans le cas des roches avec R =
40 MPa (Fig. 2). Cela peut s’expliquer par le fait que
dans le cas d'une roche tendre, la barre (initialement
perpendiculaire au plan de cisaillement) en écrasant le
coulis et la roche prend une position favorisant la trac-
tion, avec une orientation 0 avoisinant les 30°. Par
contre, en passant d'un angle 8 de 30° a 45°, la varia-
tion de la contribution est presque nulle dans les deux
cas de roche, la barre est bien orientée dans le sens du
déplacement tangentiel, donc elle travaille essentielle-
ment en traction et écrase trés peu la roche et par
conséquent a le méme comportement dans les deux cas
de roche : le type de roche ne joue pratiquement aucun
role.
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AG.2 L’'influence de 6 sur la contribution d’un
ancrage passif.
Effect of 6 on the contribution of a passive
anchorage.

Conclusion

L'existence de discontinuités naturelles est une don-
née fondamentale de |'étude des massifs rocheux.
Généralement, la rupture des talus rocheux intervient
au niveau des discontinuités préexistantes, I'analyse du
comportement au cisaillement d'une discontinuité
montre que la résistance au cisaillement est maximale
(résistance de pic) pour de faibles déplacements ; donc
toute méthode de renforcement qui permet de limiter
ces déplacements conserve, a la discontinuité, sa résis-
tance maximale et, par conséquent, améliore la stabi-
lité du talus rocheux : c’est le cas du renforcement par
ancrages passifs. Un ancrage passif, outre sa contribu-
tion a I'amélioration de la résistance de la discontinuité
par sa propre résistance au cisaillement, permet de
limiter les déplacements et de garder a la discontinuité
sa résistance maximale,
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Autour du hasard
et dans le sol

I

éesume

R

Cet article présente une réflexion sur la signification de
ce que 'on met souvent sous les termes « hasard » ou

« incertain » pour un chercheur mécanicien des sols et
pour un praticien géotechnicien. Par des exemples
relatifs a des études réalisées (ouvrages, sols urbains), cet
article montre ce que peuvent apporter les différentes
techniques issues des statistiques et de la théorie de
I'information.

Mots-clés : analyse de risque, fiabilité, méthodes
statistiques et probabilités, ensembles flous.

About random and within soil

Abstract

This paper presents some features of the terms ‘random’ and
‘uncertain’ and discuss of their meaning as far as research and
practice in geotechnics are concerned. From examples based on
developed studies, (dams, dikes, snow slopes, networks,
buildings, urban soils), this paper shows the interest of methods
based on statistics and information theory approaches.

Key words : risk analysis, reliability, statistics and probabilities,
fuzzy sets.
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[
Introduction : I'ingénieur et le sol

Les sols sont tous différents de par leur morpholo-
gie, leur comportement, leurs réactions a des agents
pathogénes, a des sollicitations, & l'effet du temps...

Chaque sol est unique et il est, en plus, différent
selon I'environnement dans lequel il se situe, différent
d'un moment & l'autre, d’une ére a l'autre. Le domaine
du sol « géo » est fait de cas particuliers ; or, il n'y a de
science que du général ; alors comment peut-il y avoir
une science du sol 7 C'est en particulier pour répondre
a cette question que les méthodes issues de la statis-
tique et leurs dérivées ont été utilisées.

Dans le domaine des sciences pour l'ingénieur
concerné par le sol urbain, trois difficultés sont cen-
trales : une difficulté d’ordre social qui est celle de la
prise de risque et de la décision, une difficulté d’ordre
technique et technologique qui est celle de I'observa-
tion et de la mesure et une difficulté d’ordre scienti-
fique qui est celle de la connaissance des phénomeénes
et des mécanismes. Or, dans le domaine du sol urbain
ces trois problémes, peut-étre encore d’avantage que
dans le domaine du génie civil traditionnel, se posent
dans un contexte difficile ol incertain et imprécis
cohabitent. Nous voulons préciser ici ce que signifie
le « hasard » et ce que peuvent apporter les outils et
méthodes le prenant en compte pour chacune de ces
préoccupations.

[——
Domaines de connaissance et sols

Connaissance, non-connaissance,
aléa, incomplétude

Il est trivial d’énoncer que l'ingénieur ne connait pas
tout ; il est utile de différencier son domaine d’incapa-
cité — celui de sa non-connaissance —, de son domaine
de compeétence — celui de sa connaissance. Nous nous
placons ici dans le domaine de la connaissance seule,
en observant que, méme dans ce domaine, tout n’est
pas parfait, la compétence de l'ingénieur étant souvent
limitée a cause des imprécisions, de l'aléa du futur, de
la non-formalisation des connaissances, de 'apparente
contradiction des mesures ou des déclarations.

Connaissance et non-connaissance

Le premier volet du domaine de non-connaissance
est celui ou l'on ne connait pas l'existence d’objets ou
d’événements passés et ou il n'est donc pas possible
d’en analyser les conséquences éventuelles ; par
exemple, reléve de ce type de non-connaissance I'exis-
tence de cavités, d’ouvrages ou de sols anthropiques
dans des zones ou ni la mémoire collective, ni des tra-
vaux d’archéologie n‘ont conservé d'informations. Un
autre volet de cette notion de non-connaissance est
celle de la non-connaissance de phénomeénes phy-
siques ; il y a cent ans, par exemple, les phénoménes
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d’alcali-réaction n’étaient pas connus, et il n'était pas
possible alors d'en prévoir les conséquences néfastes
sur les ouvrages et, encore moins, de tenter de s’en
prémunir en formulant différemment les bétons ; I'his-
toire des sciences montre que chaque époque découvre
des problémes dont les générations antérieures
n‘avaient pas eu connaissance.

L’activité de l'ingénieur ne peut se situer qu’a l'inté-
rieur d’'un domaine de connaissances, et la notion de
prise de risque et de décision n’est significative que
dans ce contexte ; c’est dans ce contexte de connais-
sance que nous développons la suite de ce texte.

Aléa et déterminisme

Nous nous situons maintenant dans le domaine de
la connaissance qui est celui ou les événements, ayant
pu se produire dans le passé ou pouvant se produire
dans le futur, sont identifiés : actions et sollicitations,
changements d’état des systémes, mécanismes de
dégradation... Dans ce domaine, deux sous-domaines
peuvent étre définis : celui du déterminisme et celui de
l'aléa.

Le domaine du déterminisme est celui ot l'ingé-
nieur controle toutes les informations (ou les controle
suffisamment pour que le réle des informations non
contrélées soit négligeable) ; c'est celui de la transmis-
sion traditionnelle du savoir académique ou nulle incer-
titude n’entachant ni les données, ni les hypothéses, ni
les modeles, I'étudiant pense que les résultats sont cer-
tains! Ce nest évidemment pas ce domaine qui nous
préoccupe ici.

Le domaine de l'aléa peut étre divisé en deux
domaines trés importants tous deux en ce qui
concerne le sol urbain : celui de « I'aléa du passé » et
celui de « l'aléa du futur ». Le domaine de « l'aléa du
passé » est celui d’'une épreuve qui a eu lieu, l'aléa
résidant dans le fait que nous ne connaissons pas de
maniére certaine quels ont été les résultats (modalités
présentes) de I'épreuve et que nous n'avons cue des
présomptions, des éléments de preuve. Nous pouvons
alors associer a chacune des modalités, dont la reali-
sation était possible a l'issue de cette épreuve, une
mesure de la croyance que nous avons de sa réalisa-
tion. Cette démarche, classique chez les historiens,
"est moins chez les ingénieurs qui se contentent trop
souvent, en logique binaire, de la certitude ou de
I'impossibilité d’apparition d’une modalité. A
I'opposé, 'aléa du futur est celui d’une épreuve aléa-
toire qui n‘a pas encore eu lieu et qui n'aura d’ailleurs
peut-étre pas lieu ; dans le cas de sa réalisation, on
ignore, bien sir, quel en sera le résultat. Deux types
de problémes peuvent alors se présenter : soit
I"épreuve ne ressemble & aucune autre épreuve
connue déja réalisée, on ne dispose alors d’aucune
indication sur les modalités possibles ni sur leur pro-
babilité d’apparition, et on se retrouve dans un pro-
bléme d’'inconnaissance ; soit l’épreuve peut étre
considérée comme une des épreuves élémentaires
d’une épreuve composée ou comme la conséquence
d’une épreuve connue, alors 'observation des moda-
lités déja réalisées, de leur fréquence d’apparition per-
met de se placer dans le domaine du calcul des pro-
babilités.
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Quantitatif et qualitatif

L’analyse du passé, support de la prévision, est par-
fois organisable sur des données quantitatives ; c’est
alors le terrain favori d’expression de l'ingénieur et de
nombreux outils existent. Parfois aussi, ces données
sont, par nature ou par facilité, exprimées sous forme
qualitative, a I'issue d’observations ou de déclarations
d’experts ; c’est 1a aussi un langage d’ingénieur que les
facilités et la suprématie du calcul ont, pendant une
période, réduit jusqu’a I'apparition et le développement
de formulations basées sur le qualitatif et sur la logique
floue en particulier.

Le concordant et le discordant

Quelles soient numériques ou qualitatives, issues de
mesures ou d’observations, les informations ne sont
pas toujours concordantes. Qui n'a un jour éliminé de
facon arbitraire un point « aberrant » d'une courbe,
omis un avis discordant dans une expertise ? Pourtant,
toute information doit étre analysée au double regard
de son informativité — l'intérét de ce quelle apporte — et
de sa fiabilité. La aussi, il y a nécessité de méthodes
permettant d’unifier des informations en tenant compte
de la qualité de leur source.

AT
Le cas des sols et des ouvrages

Dans le cas des sols, ces divers domaines de la
connaissance de |'aléa, ces différentes formes de |'infor-
mation cohabitent et, par conséquence, on les retrouve
sur la table de travail de I'ingénieur. Dans ce para-
graphe nous illustrons ces notions.

L'univers de non connaissance des objets
et des problemes

A un instant donné, cet univers est celui des travaux
qui concerneront dans trente, cent ou mille ans la zone
concernée ; c’est dans ce contexte que se situe le pro-
bleme du stockage des déchets radioactifs lié a la perte
de mémoire par les générations futures de la localisa-
tion des stockages ou, méme, des dangers que présen-
tent ces stockages ; c’est celui aussi, de la découverte
fortuite d'un branchement de réseau que l'on avait
oublié, d'un trongon qui desservait une zone mainte-
nant friche industrielle...

L'univers « aléa du passé »

Quelques exemples illustrent ce phénomeéne : en
géologie, en un endroit donné, la couche d’argile
incluse dans deux couches perméables existe ou
n’existe pas et est le résultat éventuel d’'une épreuve
géologique trés ancienne. Sa présence n’est donc pas
aléatoire, c’est la connaissance de cette présence (ou de
son absence ) qui est déficiente. De méme, dans un
sous-sol urbain, dans une zone donnée, on peut savoir

qu'il y a eu une activité humaine d’extraction de maté-
riaux, par contre, il est plus difficile de localiser préci-
sément cette activité et les carriéres souterraines qui en
ont résulté.

Cunivers d’incomplétude de la connaissance
des objets du sol

C’est celui de la mauvaise connaissance de 'histoire
des ouvrages : conditions de réalisation, histoire de sol-
licitations, d’entretien, de pathologie, de réparation.
L'incomplétude provient aussi de la faiblesse et de la
disparité de contenu des bases de données urbaines.
Enfin, plus fondamentalement, les réseaux et les
ouvrages dans les sols urbains sont enterrés et caches
et, de méme que pour le sol environnant, il est impos-
sible d’en avoir une connaissance exhaustive.

L'univers aléatoire de I'avenir des ouvrages

L'aléa est ici celui lié au développement de la ville,
de ses besoins en eau et en assainissement, de l'imper-
méabilisation en surface, des projets d'infrastructures.
C’est aussi celui lié aux sollicitations hydrauliques
s’exercant sur les réseaux et causées par les intensités
et les fréquences des orages, aux quantités et qualités
des eaux de ruissellement. Enfin c’est 1’aléa des sollici-
tations mécaniques exercées sur les conduites par les
charges en surface, les interactions entre ouvrages et
les mouvements des sols,

Lunivers déterministe des actions humaines
sur les ouvrages

C’est celui des actions humaines volontaires affec-
tant la production d'un ouvrage : obturation d"un tron-
con, branchement sauvage, rejet volontaire de pol-
luants. C’est aussi celui des erreurs techniques
(mauvaise appréciation de |'état d'une conduite, cam-
pagne de reconnaissance insuffisante, mauvais choix
de technique de confortation d’un ouvrage). C’est,
enfin, celui de la faute du gestionnaire ou de I'élu, igno-
rant volontairement un probléeme, ou de l'entreprise ne
respectant pas une qualité de compactage ou de maté-
riau.

L'univers aléatoire du vieillissement des ouvrages

Le vieillissement des ouvrages est un phénomeéne
normal dont I'évolution est aléatoire et qui est de plus
en plus pris en compte par les ingénieurs ; la courbe
« en baignoire » caractéristique des trois périodes de la
vie des équipements et des ouvrages — les dégradations
de jeune age, l'époque de fonctionnement normal, puis
celle de l'accélération des dégradations — est bien
connue, mais ses parametres sont aléatoires.

Les ouvrages du sol urbain relévent de cette problé-
matique. On peut noter, pour les ouvrages récents, une
diminution de I'échelle des temps (espérance de la
durée de vie d'une canalisation romaine bien plus

grande que celle d’une canalisation du xx© siécle). '] 3
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L'univers aléatoire des sollicitations extrémes

Les ouvrages dans les sols urbains sont parfois sou-
mis a des combinaisons d’actions exceptionnelles.
Chaque sollicitation reléve d'un phénomene, dont la
probabilité d’occurrence des valeurs extrémes peut étre
estimée. La difficulté provient de la simultanéité ou de
la concomitance de plusieurs phénomeénes. Ainsi, par
exemple, la liquéfaction de sols est liée & la concomi-
tance de la saturation d’un sol fin et de |'occurrence
d"une forte sollicitation sismique.

Les catastrophes liées 4 des inondations sont sou-
vent la conjonction d'un phénoméne climatique excep-
tionnel et d'une succession de fautes et d’erreurs
humaines, de vieillissement. Les inondations de Nimes
sont dues a un épisode de pluies torrentielles excep-
tionnelles et a 'accumulation de mauvaises décisions
techniques, comme la couverture des cours de petits
ruisseaux appelés « cadereaux », l'imperméabilisation
des sols et des rues, le mauvais entretien et la vétusté
des réseaux.

Prise de risque, décision
et responsabilité

T
Définitions

Risque, défaillance, danger et dommage

Le probleme du risque, dans le contexte du génie
civil et urbain, se pose en terme d’acceptabilité d'un
certain niveau de risque. Ce probléme fait référence a
d’autres notions, telles que le danger, les accidents, les
défaillances et les dommages, termes que nous devons
définir.

Selon la norme NF F 71-011, le risque est la proba-
bilité d’occurrence d'une défaillance associée a I'impor-
tance des conséquences de celle-ci.

Au sens du Petit Larousse, le danger est « une situa-
tion ou l'on a a redouter un inconvénient, ou un mal
quelcongue ».

D’apres la norme NF F 71-011, 'accident est « |'évé-
nement ou succession d'événements imprévus, ayant
pour résultat une atteinte a l'intégrité physique des
personnes ou des destructions de matériel ». Un acci-
dent est un événement ou une succession d’événe-
ments, ce n'est pas un état. Un accident provogue des
dommages pour les personnes, le systéme ou l'envi-
ronnement.

La notion de défaillance est abordée dans la norme
francgaise X 60-500 d’octobre 1988 intitulée « Termino-
logie relative a la fiabilité, maintenance, disponibilité ».
Cette norme définit la défaillance comme « la cessation
de 'aptitude d’une entité a accomplir une fonction
requise ».
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Le dommage est défini, selon le Petit Larousse,
comme une « perte, dégat causé a quelque chose, preé-
judice causé a quelqu’un ».

Méthodes d'analyse du risque
et d'aide a la décision

Lanalyse du risque peut étre traitée qualitativement
et quantitativement.

Qualitativement parlant, lorsqu’il v a une source de
danger et lorsqu’il n'y a pas de moyens de sécurité
contre 'exposition au danger, alors il y a une possibi-
lité de défaillance ou d’accident. Cette possibilité est
assimilée a un risque, la défaillance ou 'accident pou-
vant venir des activités de commerce, sociales ou mili-
taires, des opérations d’équipement ou d’investisse-
ment. Le risque peut étre, alors, formellement défini
comme la possibilité d’'une défaillance ou d'un acci-
dent résultant d’une exposition a un danger. Bien que
"analyse quantitative du risque repose sur l'estimation
du degré ou de la probabilité de défaillance, elle est
fondamentalement mélée au concept de probabilite
d’occurrence du danger et consiste a répondre aux
questions suivantes :

a) Que peut-il arriver qui peut conduire au résultat
d’une exposition au danger ?

Pour répondre & la premiére question, une liste des
défaillances possibles doit étre définie (ou scénario
d’événements conduisant a une défaillance).

b) Est-ce que cela va arriver 7

La probabilité d’occurrence de ces scénarios doit
etre définie et évaluée, et on peut, alors, classer les scé-
narios par leur probabilité d’occurrence.

¢) Si cela arrive, a quelles conséquences peut-on
s’attendre ?

On doit associer a chaque scénario les modalités des
conséquences (déterministes ou aléatoires) et les éva-
luer.

De cette maniere, le risque peut étre défini quanti-
tativement, par le triplet suivant :

R=<SiLPiCi>i=12..,n (1)

ol : 5i est un scénario d'événements qui conduisent a
une exposition a un danger ;

Pi est la probabilité du scénario i (ou la possibilité,
ou...);

Ci est la conséquence (ou le résultat d’une évalua-
tion) du scénario i, ¢’est-a-dire une estimation du
degré de dommage ou de défaillance.

Les niveaux de risque, selon la norme NF F 00-101,
sont représentés sous forme d’'une matrice
gravité/occurrence. La norme NF F 00-101 ne définit
qu’un niveau de risque acceptable, auquel il est natu-
rel d’ajouter le niveau complémentaire. Les deux
niveaux de risque sont donc les risques inacceptables
et, implicitement, les risques acceptables. Chaque
point sensible est analysé en fonction de trois fac-
teurs: probabilité d’apparition des défaillances, gra-
vité des défaillances, incertitude de détection des
défaillances.




Respect de la réglementation
et responsabilité

La notion de risque est au cceur de 'activité de
lingénieur a travers les aspects respect de la régle-
mentation et mise en cause de sa responsabilité que
comporte sa profession. Les professionnels engagent
leur responsabilité en cas de désordre survenant aux
constructions ; le probléme de fond n’est pas seulement
celui de la prévision de phénomenes aléatoires ou non,
mais plutdt celui de l'acquisition d’informations exis-
tantes, mais peu ou pas accessibles. En fait, se prému-
nit-on d’un événement exceptionnel qui se produit ?
L'ingénieur est-il responsable de ne pas avoir dimen-
sionneé sa structure pour résister a un séisme de magni-
tucde 8 ou d'avoir surestimé la résistance du sol ?

La connaissance des phénomeénes
et la prévision des comportements

L’activité de l'ingénieur se complique de la néces-
sité de modéliser une réalité compliquée par des
modeles qui, méme complexes, restent des modéles
donc des idéalisations.

Les modeles

Le comportement d"un ouvrage dans un sol dépend
de sa géométrie, des conditions aux limites et des maté-
riaux constitutifs ; la prévision de ce comportement
(ouvrage neuf ou ouvrage en service) dépend des
objectifs qui lui sont assignés : court ou long terme,
petites déformations ou rupture, sollicitation staticue
ou dynamique ou de fatigue, et se base sur des modéles
de comportement qui sont liés aux modeles de sol ; on
ne peut découpler modéle de comportement et modéle
de sol ; or, le modéle de sol dépend essentiellement des
données disponibles.

Ces modeles sont orientés vers deux directions. En
application tout d'abord : leur objectif est daider I'ingé-
nieur a vérifier que le comportement « possible » ou
« probable » est compatible avec I'objectif poursuivi et &
argumenter alors la prise de risque. En recherche
ensuite : leur objectif est de mieux identifier les méca-
nismes conduisant a tel comportement d’ouvrage ; les
modéles servent a augmenter le domaine de connais-
sance et a diminuer d’autant celui de la non-connais-
sance. Durant les derniéres décennies, on a créé des
modéles de sol et de comportement des ouvrages de
plus en plus sophistiqués en négligeant la part de
l'acquisition et du traitement des données.

Les modeéles sont, eux aussi, facteurs d'incertitude.
Tout modele n'est ni vrai ni faux, il n’est acceptable que
dans un cadre d’hypothéses donné et pour un objectif
fixé. Les incertitudes des modéles proviennent en pre-
mier facteur de I'écart entre le cadre d"hypothése sur
lesquelles ils ont été batis et la réalité des phénomeénes
en jeu. Le deuxiéme facteur est lié a la maniére dont les
modeéles transforment les incertitudes sur les entrées ;
|'axiome « mauvaises données, mauvais résultats » doit
étre tempéré par des analyses de sensibilité des résul-

tats aux incertitudes sur les données. C’est une voie
pour mieux cerner quelles sont les données dont il faut
diminuer le domaine d'imprécision, afin, dans le cas
d’une application, d’optimiser les campagnes de recon-
naissance des sols et, dans le cas d’'une recherche, de
construire les plans d'expérience les plus efficaces.

Prise en compte de la variabilité

La mécanique des sols est une perpétuelle
recherche du volume élémentaire représentatif (VER)
du probléme que 'on veut traiter. On peut se placer
aux différentes échelles de la mécanique atomique, de
la mécanique des milieux granulaires ou de la méca-
nique des milieux continus, le VER étant celui dans
lequel un volume de matériau peut étre considéré
comme homogeéne.

S’il y a homogénéité dans un VER, c’est qu'il y a
variabilité d'un VER a l'autre. Alors, la formulation d'un
probléme passe par la description de la population des
VER utilisée pour la caractérisation par une moyenne
(par exemple pour la cohésion) ou par un pourcentage
(par exemple pour la saturation).

La difficulté est qu’on ne peut jamais accéder a toute
la population, c’est-a-dire a tous les VER d’un sol : on
ne dispose que d’échantillons, la statistique permettant
alors de remonter aux parametres inconnus « cohésion
moyenne » ou « pourcentage moyen de saturation » par
la fréquence d’apparition dans la population a travers
une fourchette (intervalle de confiance) qui dépend de
la taille de I"échantillon. Et c’est 1a que le bat blesse en
ce qui concerne les sols, car I'échantillon comporte tou-
jours peu de valeurs et, le plus frequemment, une seule,
et qu’on ne peut déterminer de fourchette que si
I'échantillon est représentatif de la population, ce qui
n’est réalisé que s'il est tiré au sort.

Dans cette démarche, on peut, en gros, distinguer
deux types de problemes. Le premier est de type opé-
rationnel : c’est la description d’un sol pour obtenir
une caractéristique, un événement, sous une sollicita-
tion donnée, par exemple, la cohésion (variable quan-
titative) ou le fait d’étre ou non saturé (variable quali-
tative). Le second type de problemes est de type
recherche, c'est la description comparée. On veut
savoir sl existe une liaison (éventuellement causale)
entre deux variables, par exemple, entre une résistance
mécanique (cohésion) et une pathologie (rupture ou
tassement), ou entre une histoire de chargement et une
pathologie (liquéfaction, écoulement, cisaillement, rup-
ture....). Dans ce cas-1&, une méthode possible est la
comparaison de moyennes (cohésion) ou de pourcen-
tage (rupture...). La difficulté est encore ici qu'on ne
dispose que d’échantillons ne donnant que des esti-
mations des moyennes et de pourcentages, et qu’il faut
aussi, ici, juger sur « échantillons ». Le test statistique
est une solution permettant de savoir si la différence
des effets est imputable aux fluctuations d’échantillon-
nage ou si elle est significative : si la différence est
significative, elle ne traduit pas nécessairement une
relation causale, ceci n'étant vrai que si les échantillons
sont comparables, ce qui nécessite leur constitution
par tirage au sort.

Un apport de la statistique dans ce type de pro-
bléemes est une définition de la causalité dans le
domaine de l'incertain. Un facteur causal n’entraine
pas nécessairement 'événement, il suffit qu’il entraine
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une augmentation de la probabilité d’occurrence de
cet événement. Cette approche a été longue a émer-
ger, car nous avons tous été habitués et éduqués dans
I'univers du certain, et parce que nous avons peur de
I'incertain.

Acquisition d'information
et modeles de données

T
La difficulté d’'obtention des mesures

Quels que soient le domaine de connaissance et le
modéle d'aide a la décision choisi, 1'acquisition de
connaissances sur les sols urbains et les ouvrages est
un point de passage forcé. Ce paragraphe décrit rapi-
dement quelques méthodes d’acquisition et les apports
des principales méthodes de traitement.

Milieu continu ou granulaire, ou fracturé, le sol
n’est, en général, connu que de maniére discontinue :
récents, les ouvrages sont documentés, anciens ils ne
le sont qu'incomplétement et irréguliérement, et, dans
tous les cas, l'information est fragmentée, répartie
entre les gestionnaires, codées selon des regles diffé-
rentes.

Les méthodes géophysiques

Elles tentent de donner d'un sol ou d'un ouvrage,
une image continue. Leur application est souvent limi-
tée par les perturbations des mesures induites par les
sites urbains, par la difficulté d’interprétation des
signaux et par les connaissances qualitatives qu’elles
induisent. Les méthodes issues du traitement du signal,
les techniques actuelles de traitement de 'information
et, en particulier, les méthodes basées sur le raisonne-
ment qualitatif sont des éléments de réponse a l'ana-
lyse des signaux provenant des méthodes géophy-
siques.

Les méthodes de reconnaissance in situ

Basées sur des techniques de pénétration, perfora-
tion ou carottage, et permettant "identification des sols
rencontrés, la mesure de parametres meécaniques de
résistance, de déformations ou de flux, elles apportent
des informations ponctuelles ou continues le long d'un
sondage. Ces informations sont souvent de qualité,
mais, a cause de leur colt d'acquisition, restent peu
nombreuses sur une opération.

Les apports actuels des méthodes a base de statis-
tique sur ces essais sont multiples :

—aide au traitement des signaux qu’elles donnent (sta-
bilité, reconnaissance de couches, signification de la
dispersion ou des premiers moments) ;

—aide a I'analyse de la relation entre plusieurs signaux
provenant du méme appareil ou de deux appareils de
principe différent, recalage spatial et temporel.
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Les méthodes d'analyse en semi-grandeur
sur banc d'essai

Elles offrent en plus des essais in situ la possibilité
de bien contréler la variabilité des matériaux en place,
les sollicitations appliquées, les signaux enregistrés.
Les apports actuels des méthodes a base de statistique
sur ces essais sont multiples, aussi on peut citer :

—laide a I'analyse de la répétatibilité des essais ;
—l'aide au calibrage des appareils de mesure ;

—l'aide a la mise en place de plans d'expérimentation
contrélés dans le contexte d’études de sensibilité,
d’analyse de corrélation.

Les caractérisations au laboratoire

Elles apportent des analyses de comportement de
mateériaux sous sollicitations complexes bien contro-
lées. Les échantillons sont trés souvent remaniés, et le
probléme de la représentativité du volume de sol testé
(volume élémentaire représentatif) est prépondérant.
Les apports actuels des méthodes, & base de statistique,
sur ces essais sont identiques a celles présentées au
paragraphe précédent.

|
Les bases de données

Lutilisation de bases de données matériaux

Le comportement d’un sol sous sollicitation méca-
nique est conditionné par le matériau (composition
minérale, granulométrie, forme des grains...), un indi-
cateur de teneur en eau et I'état de serrage des grains
(indice de compactage, indice des vides, poids volu-
mique des grains...). Une base de données comportant
pour chaque matériau des descriptions de ces trois
champs, ainsi que des réponses a diverses sollicitations
mecaniques (pénétration, cisaillement, enfoncement...)
permettrait non seulement de stocker de 'information
provenant d’expérimentations onéreuses, mais, surtout,
de déduire des caractéristiques non connues d’'un
matériau. La aussi, les outils issus de la taxinomie, la
géneralisation de la notion de distance entre des indi-
vidus (ici des matériaux) sont précieux.

Lutilisation de bases de données sols et ouvrages

Les ouvrages dans les sols urbains ne sont, en
général, pas mieux connus que les sols qui les
entourent. Or, la connaissance de leur état est néces-
saire a qui souhaite mettre en place une stratégie
d’inspection, maintenance, réparation (IMR) qui soit
optimale ou, tout simplement, moins mauvaise. La
reconnaissance exhaustive des ouvrages n’est, en
général, pas possible ; il faut alors travailler avec de
I'information incompléte et souvent erronée, comme




le montre l'analyse du contenu des bases de don-
nées urhaines existantes. Les techniques basées sur
la statistique sont aussi précieuses pour caractériser
la qualité des informations déduites, pour aider a
définir les plans de reconnaissance et d’auscultation ;
les réseaux de neurones ont aussi été utilisés dans ce
contexte,

Le recueil d'informations

Les informations sur les sols ne sont pas toujours
purement quantitatives. Le « bon sol », un « sol com-
pressible », une « portance d'environ 0,2 MPa », une
« couche homogéne », une « cohesion entre 20 et
30 kPa », un « sol saturé », la « fondation est sur-dimen-
sionnée », la « nappe est variable », .., toutes ces expres-
sions ont en commun deux caractéristiques :

1) elles sont communément utilisées et comprises
par des géotechniciens ;

2) elles sont toutes a support d'information non pre-
cis.

Il y a nécessité d’approches non traditionnelles pour
la prise en compte de ce type d'information par les
meécaniciens des sols.

Ce type d’information provient souvent de déclara-
tions d’experts. Au fur et @ mesure que la complexité
des systemes augmente, notre aptitude & formuler de
maniere précise et significative leur comportement
diminue jusqu’a une limite au-dela de laquelle la préci-
sion et la signification deviennent des caractéristiques
mutuellement exclusives. Notre connaissance du
monde réel est imprécise et celle de son évolution
incertaine. Il est vain alors de vouloir la décrire par des
modéles précis et déterministes. Cela est vain et, sur-
tout, dangereux, car le sentiment de précision est illu-
soire, la signification des résultats est tres pauvre et les
décisions sont prises sur la base d’informations impré-
cises et sans signification.

Deux arguments sont alors mis en évidence : la fia-
bilité de I'information et son « informativité » ; il appa-
rait vite que ces deux arguments sont souvent conflic-
tuels.

a) Exemple 1. La cohésion du sol dans cette couche
est de 20 kPa. Cette information est trés informative, et
I’'on peut faire des calculs ou prendre des décisions sur
cette base, par contre, elle est trés peu fiable. En effet,
en pratique, on ne peut pas assurer que le sol a une
cohésion de 20 kPa, tout au plus peut-on dire que la
mesure, dans telle condition, sur tel appareil, de tel
échantillon provenant de tel prélevement, a donné une
valeur que 'on arrondit & 20 kPa.

b) Exemple 2. La cohésion du sol dans cette couche
est comprise entre 10 kPa et 100 kPa. Cette information
est trés fiable; il y a trés peu de chance que, dans cette
méme couche de sol, une autre mesure donne une
valeur inférieure a 10 kPa, mais, par contre, elle n’est
que trés peu informative, et il est difficile de faire des
calculs ou de prendre des décisions sur cette base. Ce
sont des valeurs numériques que 'on introduit dans
des codes de calcul, parfois des distributions de proba-
bilités, et ¢’est une valeur que I'on compare a une limite
ou un index qui sert a prendre une décision. Que faire
alors d’une information sous forme d'un intervalle ou
d’un ensemble ?

L'utilisation des méthodes
et les approches

Les géotechniciens n'ont pas inventé de méthodes
ou d’approches, ils se sont ingéniés, depuis plusieurs
décennies, a adapter ce qui existe a leur problématicue.
Dans ce paragraphe, nous passons en revue un certain
nombre de méthodes et d’approches et montrons, a
travers des exemples d’application, quel est leur apport
réel ou potentiel au domaine du sol urbain. Ces
exemples n‘ont aucune prétention & l'exhaustivité et
proviennent essentiellernent de travaux de recherche
réalisés au LAMH a l'université d’Artois avec J. Al-Haj-
jar et C. Boulemia, puis au LGC a l'université Blaise-
Pascal avec C. Bacconnet et R. Gourves.

Méthodes quantitatives

La fiabilité

La fiabilité d’un systéme est liée a son aptitude a
remplir les fonctions pour lesquelles il a été congu pen-
dant une durée de temps déterminée.

La fiabilité des ouvrages en sol urbain reléve de
cette définition mais présente deux spécificités :

a) parce qu'ils sont cachés, il est difficile de suivre
I"évolution temporelle de la dégradation d’une de leurs
fonctions et, ainsi, de préciser a quel moment on atteint
la limite de fonctionnement ;

b) le comportement de I'ouvrage est a analyser dans
le systéme complexe « sols/environnement/ouvrage ».
Les causes de défaillance sont souvent difficiles a
retrouver, car multiples et évolutives dans le temps,
sous l'effet de sollicitations climatiques, et liées aux acti-
vités humaines, et dans l'espace.

Les hypothéses de base des méthodes fiabilistes
sont que le systeme et les lois de comportement sont
connues, que les parameétres de sol sont identifiés et
quantifiés. Le résultat est un indicateur de la qualité
d’une solution vis-a-vis de la fiabilité. Cet indicateur
peut différer selon les modéles mécanofiabilistes rete-
nus (déterministe : indice de Cornell, indice de Lind
Hasofer (Hasofer A.M., Lind N.C., 1974), probabilité de
ruine, possibilité de ruine...).

Il existe plusieurs niveaux de méthodes, allant des
meéthodes semi-probabilistes aux méthodes probabi-
listes, adoptant une approche semi-probabiliste, les
eurocodes prennent en compte la variabilité des
actions et leur possible concomitance, la variabilité des
résistances. Il existe aussi des méthodes possibilistes
basées sur la logique floue. Enfin, les méthodes basées
sur les éléments finis stochastiques allient les apports
des éléments finis et ceux des champs stochastiques.
Une des limites de ces méthodes est qu’elles sont
essentiellement utilisées en conception d’ouvrages
nouveaux et mal adaptées a la requalification
d’ouvrages existants.

Nous donnons ci-aprés quelques applications en

fiabilité des fondations, de canalisations, d"ouvrages en
terre :
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—Favre (1980), Biarez et al. (1981), Boissier (1982),
Magnan (1982) ont travaillé sur I'approche probabiliste
de la fiabilité des ouvrages enterrés ;

—Boissier et al. (1995), Boissier et al. (1997) ont défini un
index fiabiliste possibiliste pour I'évaluation des fonda-
tions, Gao (1996) I'a utilisé pour les structures ;

-Benmansour (1996) a travaillé sur l'évaluation proba-
biliste du comportement mécanique des conduites
enterrees ;

—Auvinet (1994) a travaillé sur la prévision du compor-
tement des barrages & partir de simulations stochas-
tiques.

La géostatistique

Les travaux de (Matheron, 1970) ont grandement
participé au développement de la géostatistique. Le
point de départ de cette méthode est un systeme (sol,
ouvrage...) connu & partir d’essais organisés et repérés
dans l'espace ; 'objectif est I'estimation d’une fonction
des parameétres d'état de ce systéme dans des zones
ponctuelles ou volumiques de 'espace. La méthode est
batie sur la modélisation par champs aléatoires, dont
les parameétres sont identifiés expérimentalement 4 par-
tir des essais disponibles. Des résultats intermédiaires
comme la forme des variogrammes ou la valeur des
portées d'autocorrélation présentent des intéréts com-
plémentaires sur la structure de variabilité spatiale ou
la notion de VER. Les résultats sont l'estimation des
grandeurs d’intérét pour le probléme posé, et la qua-
lité de l'estimation traduite par la variance dont la
valeur ainsi calculée est souvent réduite par rapport
aux variances classiques (ou l'on ne prend pas en
compte la variabilité spatiale).

Cette approche est efficace sur des longs linéaires
ou des grandes surfaces ; en particulier elle a été appli-
quée sur les digues et sur les sols de tranchées
urbaines, sur des surfaces importantes (remblais,
plates-formes de batiments), son interprétation néces-
sitant un nombre de mesures important. Bacconnet
(Bacconnet et al,, 1996) et Lepetit (Lepetit et al., 2002)
ont utilisé cette technique pour I'étude de la résistance
mécanique des digues, Lepetit (Lepetit et al., 1999) I'a
utilisée pour étudier la variabilité spatiale du loess et
Burlet (Burlet et al., 1999) celle de la neige, Boissier
(Boissier et al., 1999) et Chaigneau (Chaigneau et al.,
2000) pour modéliser la compacité de remblais de cana-
lisations urbaines,

La simulation

La base de cette technique est un systéme dont on
sait construire une macuette numericue, I'objectif étant
d’avoir une représentation et une évaluation des diffé-
rents états du systéme et de leur probabilité d’appari-
tion, cette représentation pouvant étre instantanée ou
temporelle. La méthode est basée sur des techniques
de simulation a partir de variables aléatoires, de
champs stochastiques ou de champs possibilistes. En
résultat on obtient une estimation des paramétres
caractéristiques du comportement de |'ouvrage.

Ces méthodes de simulation ont été utilisées pour
'analyse du comportement d‘un massif (prévision du
risque d'avalanches, prévision du risque de fissuration
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des barrages...), d'un ouvrage (conduite dassainisse-
ment). Boissier (1982) a utilisé cette technique pour
I'évaluation probabiliste de la fiabilité des fondations
superficielles, Auvinet (1994} pour celle des barrages en
enrochement, Gaouar (1997) pour celle des digues et
des remblais, Benmansour (1996) pour celle des canali-
sations enterrées, Burlet et al. (1999) pour celle des
pentes neigeuses. ;

LUanalyse statistique

L’analyse statistique part d'un systéme dont on ana-
lyse un ou des caracteres a partir d’'observations faites
sur des échantillons. I'objectif étant d’obtenir une esti-
mation des parameétres de la population a partir des
observations faites sur I'échantillon. Les méthodes sont
celles de l'analyse statistique incluant : les tests d’hypo-
théses, la théorie de 'estimation, les analyses en com-
posantes principales, les analyses de corrélations, les
analyses de variance et de covariance. Les résultats
pratiques sont I'estimation de paramétres, la construc-
tion d’intervalles de confiance autour de moyennes, de
proportions et de variances, I'analyse de régressions et
de corrélations, I'adéquation de lois de probabilités a
des distributions statistiques, la recherche de facteurs
explicatifs principaux. Les applications concernant
I'analyse d’actions, de sollicitations de résistance des
matériaux a partir de statistiques sont classiques ;
d’autre applications concernent le traitement des
signaux ; récemment, Moussouteguy, et al. (2001) |'a
utilisé pour 'analyse de parameétres de forage et Chai-
gneau (2001) pour 'analyse des signaux provenant
d’essais pénétromeétriques et pour l'analyse de répéta-
tibilité d’essais. Courilleau (1997), puis Reche, et al.
(2004) ont utilisé la théorie des lois de survie pour esti-
mer, a partir de bases de données routiéres, I'état de
dégradation des chaussées en tenant compte de l'entre-
tien.

Les plans d'expérience

La méthode des plans d’expérience a pour objectif
de minimiser le nombre d’expériences & faire pour étu-
dier un phénomene tout en conservant une fiabilité suf-
fisante aux résultats. Elle s’applique chacque fois qu‘un
phénoméne peut étre expliqué par plusieurs facteurs
quantitatifs ou qualitatifs, que 'expérimentation soit
numeérique ou physique, le résultat pratique étant une
proposition de I'organisation de |'expérimentation. Laf-
frechine (1999) a utilisé cette technique pour proposer
des lois de survie des réseaux enterrés.

Méthodes qualitatives

Analyse de compatibilité

Cette approche est possible dés lors qu'un phéno-
meéne est décrit par plusieurs indicateurs souvent qua-
litatifs et que 1'on souhaite construire une information
unique sur ce phénomene. Elle emprunte de nom-
breux outils & la théorie des possibilités qui a été intro-



duite par Zadeh (1965) puis diffusée en France par
Dubois et Prades (Dubois, 1983) puis, parmi d‘autres,
par Bouchon-Meunier (1995). La méthode d’analyse de
compatibilités est basée sur I'unification d’informa-
tions disparates, avec en particulier l'agrégation de
sous-ensembles flous ; le résultat est, apres défuzzyfi-
cation, l'obtention d'un couple «estimation de I'infor-
mation, fiabilité de cette information » relativement au
phénomeéne étudié.

Quelques applications d'analyse de compatibilité
ont été réalisées en site urbain ; Semaan (1999) a ana-
lysé ainsi la compatibilité entre des informations pro-
venant de plusieurs essais, Legendre (2003) entre celles
provenant d'un sol et d'un outil de scarification ou de
pénétration, Zeidan (2002) entre celles provenant d'un
sol et d'un choix de tunnelier, et Alhajjar (1991) entre
celles provenant d'un sol et d’un choix de fondations.

Analyse des modes de défaillance

Le point de départ est un systéme complexe dont on
peut construire un schéma fonctionnel avec pour
objectif la mise en évidence des défaillances poten-
tielles de ce systéme et de leur criticité. Les méthodes
sont issues de la streté de fonctionnement des sys-
témes industriels : méthode Hazop, des causes, des
conséquences ; la plus utilisée actuellement en génie
urbain étant la méthode AMDEC. Le résultat de la
méthode AMDEC est une liste exhaustive de tous les
scénarios de défaillance possible et un classement vis-
a-vis de la criticité de ces scénarios. Cette méthode a
été appliquée & l'analyse des modes de défaillance des
barrages (Peyras, 2002), des réseaux (Bounader, 1998 ;
Benmansour, 1996), des digues (Lepetit, 2002).

Analyse de sensibilité

L'objectif de cette catégorie de méthodes est de per-
mettre la caractérisation de la réponse d'un systéme
complexe a la sensibilité de certains parametres. La
méthode est basée sur une description qualitative des
phénoménes, de leur sens de variation, de leur gradient
de variation, et éventuellement de l'accélération de
cette variation. Cette description peut se faire a travers
des variables bi ou multivaluées. Le résultat peut se
metire sous la forme d'une matrice de sensibilité du
systéme & chaque facteur (ou combinaison de facteurs)
selon leur intensité, leur évolution prévisible ou pos-
sible. Une application faite par Peyras (2001) concerne
I'étude du vieillissement des barrages et de |'évolution
des causes de défaillance.

Le recueil d'expertise et le raisonnement expert

Cette approche peut étre utilisée lorsque on est en
présence d'un probleme complexe dont la résolution
ne peut étre explicitée analytiquement ; 'objectif est de
comprendre ce phénomene et d'en expliquer les méca-
nismes & partir de dires d'expert ; la méthode consiste,
en se basant sur différentes techniques (protocole,
interviews, raisonnement par analogie...), a recueillir

de 'expertise et a la transcrire sous forme logique
essentiellement par I'écriture de régles de production
(régles, métarégles...) ; le résultat prend souvent la
forme de tables d'inférences ou de systémes experts. E.
Henry (1999) et Boissier (1999b) ont utilisé cette
approche pour 'aide a la proposition d'une campagne
de sol, Zeidan (2002) pour l'aide a la planification des
tunneliers en site urbain, Karnib (2002) pour évaluer la
sensibilité des zones urbaines aux dysfonctionnements
des réseaux d’eaux pluviales.

Lunification

Cette approche est utilisable lorsqu’un méme phé-
nomene est décrit par plusieurs experts de facon par-
fois contradictoire ; 'objectif est d’avoir une vision
unique prenant en compte cet ensemble de points de
vue et présentant le maximum d'informativité et de fia-
hilité. Cette approche est basée sur une méthode déve-
loppée par Shaffer (1976) ; le résultat est le triplet : « infor-
mation-fiabilité-informativité ». Lair (1999) a utilisé cette
approche pour évaluer la durabilité de produits du bati-
ment et Semaan (1999) pour l'unification de résultats
entre essais.

T
Conclusion

L'approche statistique heurte bien des idées
acquises ; on oublie sans cesse la variabilité, on tient
compte de différences dues au seul hasard, on conclut
d’emblée de la liaison a la causalité, On peut se deman-
der pourquoi ces erreurs sont si fréquentes. Les raisons
sont multiples et s’enchevétrent intimement : le calcul
des probabilités a été inventé plus tard que beaucoup
d’autres sciences, la statistique aussi car elle lui a été
directement liée ; nous sommes éduqués au lycée et
formés a la vie dans l'idée de la certitude et de plus
l'incertain nous fait peur. D'autre part, le sol urbain et
ses ouvrages semblent tellement complexes que deux
approches s'opposent constamment ; il y a ceux qui
considérant que tout modéle serait illusoire essaient de
'oublier et de le noyer dans un poste incompressible
d'aléas divers ; il y a ceux qui conscients de cette com-
plexité construisent des modéles déterministes de plus
en plus sophistiqués et avec toujours plus de para-
metres pour reproduire une réalité qui leur échappera
car elle sera toujours différente de celle du laboratoire
et parce qu’ils n’auront pas les moyens d’alimenter ces
modeles par des parameétres réalistes,

Les exemples présentés ici montrent qu’il y a place
pour une troisiéme voie qui consiste d’abord et surtout
a analyser et comprendre tout ce que, dans un projet,
on peut mettre sous le terme générique d'imprécision ;
ensuite il faut choisir dans la panoplie des outils issus
des théories des probabilités et des possibilités ceux
qui sont le mieux adaptés a la modélisation, au traite-
ment et aussi a l'exploitation des résultats dans le cadre
opérationnel du génie urbain.

Il ne faut alors plus opposer information quantitative et
information qualitative mais les utiliser concurremment
afin d’optimiser, pour les données, les couples « infor-
mativité-fiabilité ».

19

REVUE FRANCAISE DE GEOTECHNIQUE
w118

¥ trimestre 2005



)

Bibliographie

Alhajjar J., Boissier D., Boulemia J. - Buil-
ding Substructural design as fuzzy
decision model, 6th ICASP, Mexico,
Mexique, juin 1991.

Auvinet G. — Modélisation stochastique de
la répartition spatiale des propriétés
des sols et ouvrages en terre. Journée
nationale d’applications des statistiques
et des probabilités en analyse des maté-
riaux et des ouvrages, ENS Cachan,
mars 1984, p. 159-171.

Bacconnet C., Boissier D., Gourves R. -
Aide au diagnostic des digues en terre
par pénétrométrie. Collogue scienti-
fique de I'AUGC, COS8'96, Clermont-
Ferrand, 9-10 mai 1996,

Alhajjar J., Boissier D., Boulemia J. - Buil-
ding substructural design as fuzzy
decision model. 6th ICASP, Mexico,
Mexique, juin 1991,

Benmansour A. — Fiabilité des conduites
enterrées. These de I'institut national
polytechnique de lorraine, 1996,

Biarez J,, Favre J.-L,, Lareal P, Boissier D, -
Probabilisme : caractérisation des sols,
mesures de la sécurité, 10¢ Congrés
international de mécanique des sols,
Stockholm, 1981.

Boissier D. — Contribution a la prise en
compte des interactions sol-fondations-
bati dans la conception des batiments.
Approche probabiliste de la sécurite.
These de docteur és sciences, Univer-
sité de Lyon I, INSA de Lyon, 2 juillet
1982.

Boissier D., Alhajjar J., Mammeri H. - Fia-
bilité et possibilité en mécanique des
sols: application a l'infrastructure des
batiments. 12° congrés de mécanique,
Strasbourg, 4-8 septembre 1995.

Boissier D., Alhajjar J. — Probabilistic and
fuzzy approaches for foundations relia-
bility. ICOSSAR’G7, Kyoto, Japan nov.
24-28th 1997.

Boissier D,, Bacconnet C,, Morales E. —
Modeélisation de la variabilité spatiale
des tranchées d'assainissement ; appli-
cation au collecteur de La Pardieu.
Journées scientifiques sols urbains, GIS
sols urbains, université de Bordeaux I,
21-22 octobre 1999,

Boissier D., Henry E., Boulemia C. — Aide
a la conception de fondations de bati-
ments : un modéle d’expertise. Revue
francaise de genie civil, Hermeés, vol. 3,
n® 5, septembre 1999,

Bouchon-Meunier B. - La logique floue et
ses applications, Addison Wesley,
Amsterdam, 1995, p. 84-92.

Bounader E. - Conduite du diagnostic et
évaluation des collecteurs des infra-
structures urbaines de I'assainissement.
Thése de 'INSA de Lyon, 1998.

REVUE FRANCAISE DE GEOTECHNIGUE

N 1R

3¢ mestre 2005

Burlet J.-L., Bacconnet C., Boissier D.,
Gourves R. — Modeling of the snow
cover variability with a gaussian
stochastic field. ICASP 8, Sydney,
R.E. Melchers et M.G. Stewart (eds),
Balkema, 1999, p. 869-875.

Chaigneau L., Boissier D., Bacconnet C.,
Gourves R. — Mesure in situ et estima-
tion de la variabilite des sols. Journées
de I'école doctorale SPI, Clermont-Fer-
rand, mars 2000.

Chaigneau L. - Caractérisation des milieux
granulaires a 'aide d’'un pénétrométre.
Thése de 'Université Blaise-Pascal,
Clermont-Ferrand, 2001.

Courilleau E. — Analyse statistique de don-
nées routieres appliqguée au développe-
ment de modéles de gestion de |'entre-
tien. Thése de |'Université Blaise-
Pascal, Clermont-Ferrand, 1997,

Dubois D., Prade H. — Ranking fuzzy num-
bers in the sitting of possibility theory.
Information sciences 30, Elsevier
science publishing co., inc., New York,
1983, p. 183-224.

Favre J.-L. — Milieu continu et milieu discon-
tinu ; mesure statistique indirecte des
paramétres rhéologiques et approche
probabiliste de la sécurité. Thése
de doctorat es sciences, Université
Paris VI, 1980.

Gao L. — Modéles probabilistes et possibi-
listes pour la prise en compte de l'incer-
tain dans la sécurité des structures.
Thése de 'ENPC, Paris, 1996.

Gaouar M. — Approche fiabiliste de la sta-
bilité des barrages en terre par simula-
tion de champs aléatoires. Thése de
I"Université Blaise-Pascal, Clermont-
Ferrand, 1997.

Hasofer A.M., Lind N.C. - Exact and
second invariant second moment code
format, Engineering mechanics divi-
sion, ASCE 100, 1974,

Henry E., Boissier D., Boulemia C. — Une
mocdélisation orientée objet adaptée
aux différents contextes de conception
des fondations de batiments. Annales
du batiment et des travaux publics 4,
septembre-octobre 1999, p. 37-46.

Karnib A., Alhajjar J., Boissier D. - An
expert system to evaluate the sensiti-
vity of urban areas to the functioning
failure of storm drainage networks.
Urban Water 4, 2002, p. 43-51.

Laffrechine K. — Base de données urbaine
pour la gestion des réseaux d‘assainis-
sement non visitables. These de 1'uni-
versité de Bordeaux 1, CDGA, 1999,

Lair 1., Le teno 1.F,, Boissier D, - An
approach for durability assessment of
building systems. International confe-
rence on applied statistics. [CASP 8,

Sydney, R.E. Melchers et M.G. Stewart
(eds), Balkema, 1999, p. 285-290.

Legendre A. — Reconnaissance des sols de
surface ; application & la scarification
des sols, Thése de I'université Blaise-
Pascal, Clermont-Ferrand, 2003.

Lepetit L., Bacconnet C., Boissier D.,
Gourves R. — Geostatistical study of the
chinese loess. [CASF 8, Syvdney, R.E.
Melchers et M.G. Stewart (eds), Bal-
kema, 1999, p. 491-493.

Lepetit L., Bacconnet C., Boissier D.,
Gourves R. - Etude d’une méthade de
diagnostic des digues. Annales du bati-
ment et des travaux publics 2, avril
2002, p. 67-73.

Magnan J.-P — Les méthodes statistiques et
probabilistes en mécanique des sols.
Presses des ponts et chaussées, Paris,
décembre 1982.

Matheron G. — La théorie des variables
régionalisées et ses applications. Ecole
des Mines de Paris, 1970.

Moussouteguy N., Breysse D., Chas-
sagne P. — Diminution des incertitudes
geotechniques par une meilleure
reconnaissance de 'hétérogénéité du
sol ; utilisation combinée des diagra-
phies instantanées et des essais pres-
siométriques. JNFIAB 3, Université de
Bordeaux [, 2001.

Peyras L., Royet P., Boissier D, Vergne A. -
Evaluation de la criticité du vieillisse-
ment des barrages par la modélisation
fonctionnelle. 1™ conférence internatio-
nale Albert Caquot, Presses des Ponts et
chaussées, Paris, 2001.

Peyras L., Royet P., Boissier D.,Vergne A. -
Diagnostic des dégradations des bar-
rages : développement d'une méthodo-
logie basée sur la modélisation fonc-
tionnelle. Annales du batiment et des
travaux publics 1, fevrier 2002, p. 59-64.

Reche M., Vergne A., Lepert Ph, — Impact
of maintenance treatment on pave-
ment cracking models. Fifth RILEM
International Conference Cracking
Pavement, Limoges, 5-8 mai 2004,

Semaan L, Boissier D., Boulemia C. - Pos-
sibilistic modelling of data in a soil
campaign. ICASP 8, Sydney, R.E. Mel-
chers et M.G, Stewart (eds), Balkema,
1999, p. 1115-1122.

Shafer G. = A mathematical theory of evi-
dence. Princeton University Press,
1976, 297 p.

Zadeh L.A. - Fuzzy sets, information and
control, 8, 1965, p. 338-353.

Zeidan A.S. - Démarche d’estimation des
délais de réalisation d’un tunnel en site
urbain. These de 'Université de Marne-
la-Vallée, Champs-sur-Marne, 2002.




R. FRANK

CERMES (ENPC-LCPC)

6 et 8, avenue Blaise-Pascal
Cité Descartes
Champs-sur-Marne

77455 Marne-la-Vallée
Cedex 2
frank@cermes.enpc.fr

NDLR : Les discussions sur
cet article sont acceptées
Jusqu'au 1 mars 2006.

Développement de 'Eurocode 7
« calcul géotechnique »

r

esume

R

L’Eurocode 7 sur le calcul géotechnique est constitué

de deux parties : les régles générales (partie 1)

et la reconnaissance des terrains et les essais
géotechniques (partie 2). Les normes expérimentales
européennes (ENV) correspondantes sont parues dans les
années 90. Leur conversion en normes européennes a
part entiére (EN) est maintenant pratiquement terminée,
La partie 1 a été ratifiée et publiée en novembre 2004.
En ce qui concerne la partie 2, il est prévu que le texte
final soit disponible au début de 2006, Aprés une

note historique et le rappel des échéances prévues,

la présente communication donne le contenu, ainsi que
les aspects principaux des deux normes. On décrit
certains aspects d’intérét particulier (valeurs
caractéristiques, valeurs dérivées, vérifications des états
limites ultimes pour les situations de projet durables

et transitoires). Enfin, la liaison avec les travaux d’autres
comités techniques Européens et internationaux dans

le domaine géotechnique est résumée.

Mots-clés : Eurocode, calcul géotechnique, norme,
fondations, souténements, états limites, facteurs partiels.

Development of Eurocode 7
«geotechnical design

Abstract

Eurocode 7 on Geotechnical design consists of two Parts: General
rules (Part 1) and Ground investigation and testing (Part 2). The
corresponding pre-standards ENVs were published in the 1990s.
Their conversion into full European Norms (ENs) is now nearly
completed, Part 1 has been ratified and published in November
2004. The final draft for Part 2 is expected early 2006. After a
historical note and a list of the forthcoming deadlines, the main
features and contents of the two standards are given. Some
aspects of particular interest are described (characteristic values,
derived values, ULS verifications in persistent

and transient design situations), Liaisons with other European
and international committees are summarised at the end.

Key words : Eurocode, geotechnical design, standard, norm,
foundations, retaining structures, limit states, partial factors.
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Introduction

Le systéme des normes « Eurocodes structuraux »
est divisé en 10 Eurocodes (EN veut dire European
Norm) :

EN 1990 Eurocode : Bases du calcul des structures
EN 1991 Eurocode 1 : Actions sur les structures
EN 1992 Eurocode 2 : Calcul des structures en béton
EN 1993 Eurocode 3 : Calcul des structures en acier

EN 1994 Eurocode 4 : Calcul des structures mixtes
acier-beton

EN 1985 Eurocode 5 : Calcul des structures en bois

EN 1996 Eurocode 6 : Calcul des structures en
maconnerie

EN 1997 Eurocode 7 : Calcul géotechnigque

EN 1998 Eurocode 8 : Calcul des structures pour
leur résistance aux séismes

EN 1999 Eurocode 9 : Calcul des structures en alu-
minium

Les Eurocodes structuraux sont des codes de calcul
pour les batiments et les ouvrages de génie civil. Ils
sont basés sur le calcul aux états limites utilisé avec la
méthode des facteurs partiels.

A part I'EN 1990, tous les Eurocodes sont subdivi-
sés en plusieurs parties.

Les Eurocodes 2, 3, 4, 5, 6 et 9 sont les Eurocodes
de « matériaux », ¢'est-a-dire qu’'ils s’adressent a un
matériau donné. L'EN 1990 (Bases du calcul), I'Euro-
code 1 (Actions), I'Eurocode 7 (Calcul géotechnique) et
I'Eurocode 8 (Résistance aux séismes) s'adressent a
toutes les constructions, quel que soit le matériau uti-
lisé.

L'Eurocode 7 sur le calcul géotechnique comportait,
a l'origine, trois parties. Ainsi, trois normes expérimen-
tales (pré-normes ENV) furent publiées :

ENV 1997-1 — Partie 1 : Régles générales (1994; ver-
sion frangaise en 1996),

ENV 1997-2 — Partie 2 : Calcul sur la base d’essais en
laboratoire (1999).

ENV 1997-3 — Partie 3 : Calcul sur la base d’essais en
place (1999),

Les parties 2 et 3 sont maintenant regroupées en un
seul document (pour la conversion en EN) qui s'intitule
« Partie 2 : Reconnaissance des terrains et essais geo-
techniques ».

Cette communication résume les principaux aspects
de I'Eurocode 7, sans rappeler les principes du calcul
aux états limites et des facteurs partiels utilisés.

Dans la période récente, le développement de
I'Eurocode 7 a été trés étroitement lié a celui de 'EN
1990 : « Eurocode : Bases du calcul des structures », afin
de parvenir a un traitement de l'interaction sol-struc-
ture acceptable par tous. Il faut mentionner, a cet
égard, que I'EN 1990 a été ratifié en 2002 et publié par
I'AFNOR en 2003 (CEN 2002).
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Historique de I'Eurocode 7
et échéances prévues

L. 4]
Apercu historique

Le premier groupe Eurocode 7, en charge de rédi-
ger une norme européenne sur le calcul géotechnique,
fut créé en 1981. Sous la Présidence de N. Krebs Ove-
sen (Danemark), il était composé de représentants des
Comités nationaux de mécanique des sols et de géo-
technique des pays membres de la Communauté Euro-
péenne. En 1981, la Communauté comprenait 10 pays :
Allemagne, Belgique, Danemark, France, Gréce,
Irlande, Italie, Luxembourg, Pays-Bas et Royaume-Uni.
L’Espagne et le Portugal qui rejoignirent en 1986,
I"Autriche, la Finlande et la Suéde en 1995 et Chypre,
'Estonie, la Hongrie, la Lettonie, la Lituanie, Malte, la
Pologne, la Slovaquie, la Slovénie et la République
Tcheque en 2004, furent (ou seront) graduellement
associés aux travaux d’élaboration et de mise en ceuvre
de I'Eurocode 7.

En 1987, un premier code modeéle sur les régles
générales pour le calcul géotechnique (correspondant a
I"Euracode 7 — Partie 1) fut publié (EC 7, 1990).

En 1989, la tache d'établir des codes pour le calcul
des batiments et des ouvrages de génie civil fut trans-
férée au CEN (Comité européen de normalisation) et le
CEN/TC 250 (Comité technique 250) en charge de tous
les Eurocodes fut créé. En particulier, le sous-comité 7
(SC7), est chargé de 'Eurocode 7.

Depuis janvier 2004, 28 organismes nationaux de
normalisation sont membres a part entiére du CEN : les
organismes des 25 pays membres de |I'UE et de 3 pays
membres de I'AELE (I'lslande, la Norvége et la Suisse).
Les organismes des autres pays d’Europe centrale et
orientale sont membres « affiliés »,

N. Krebs Ovesen fut le premier Président du
CEN/TC 250/SC 7 jusqu’en 1998. L’auteur fut le prési-
dent du SC 7 de 1998 & 2004. Le président actuel est
B. Schuppener (Allemagne).

En 1993, le SC 7 adopta la pré-norme ENV 1997-
1 : « Calcul géotechnique — Partie 1 : Régles générales »,
préparée par le PT1 (Project Team équipe de projet n° 1).
Le PT 1 était composé de N. Krebs Ovesen (animateur,
Danemark), T. Orr (secrétaire, Irlande), F. Baguelin
(France), W. Heijnen (Pays-Bas), E. Maranha das Neves
(Portugal), B. Simpson (R.-U.) et U. Smoltczyk (Alle-
magne). L'ENV 1997-1 fut officiellement publié en
anglais en 1994 (CEN, 1994), Les versions allemande et
francaise, les deux autres langues pour les publications
du CEN, apparurent en 1995-1996.

[l était clair a cette époque que (beaucoup) de tra-
vail était encore nécessaire avant d’atteindre une
norme européenne a part entiére (EN) acceptable par
tous les pays membres du CEN. Le WG1 (Work Group
groupe de travail n® 1, avec 19 pays impliqués) com-
menca le travail en janvier 1997, légérement avant que
le vote formel positif pour la conversion en EN soit
obtenu (mai 1997).

Un autre élément important aida a obtenir un vote
positif. Ce fut la reconnaissance par le CEN/TC 250 que
le calcul géotechnique est un cas particulier qui ne peut



pas étre comparé aux autres pratiques de calcul néces-
saires a |'industrie de la construction. Les méthodes cou-
ramment utilisées varient d’un pays a l'autre et ne peu-
vent pas étre harmonisées facilement, simplement parce
que les géologies sont différentes et ont créé, fort logi-
quement, des traditions de calcul géotechnique diffé-
rentes... Cette reconnaissance fut confirmeée par la réso-
lution adoptée par le TC 250 (Résolution N 87, réunion
de Paris, 6 septembre 1996) : « Le CEN/TC 250 accepte le
principe que 'EN 1997-1 puisse étre consacré exclusive-
ment aux regles fondamentales du calcul géotechnique
et soit complété par des normes nationales ».

Le travail pour la conversion de I'ENV 1997-1 en
I'EN 1997-1 « Calcul géotechnique — Partie 1 : Régles
générales » est maintenant terminé. L'élaboration du
nouveau document fut la tiche du PT 1, composé de
U. Smoltczyk (animateur, Allemagne), C. Bauduin (Bel-
gique], G. Bosco (Italie), R. Driscoll (R.-U.), ainsi que de
R. Frank et B. Schuppener (respectivemnent président
et vice-president du SC 7 a |"époque). Le vote sur le
document dans les trois langues du CEN (allemand,
anglais et francais) se déroula en 2004 et le document
fut promulgué et publié par le CEN en novembre 2004
(CEN 2004a).

L'Eurocode 7 comportait a I'origine deux autres par-
ties : la partie 2, dédiée au calcul géotechnique sur la
base des essais en laboratoire et la partie 3, dédiée au
calcul géotechnique sur la base des essais en place (in
situ). Les PT 2 et PT 3 rédigérent les ENV correspon-
dantes (ENV 1997-2 et 1997-3) qui furent adoptées par
le SC 7 en 1997. Ce travail fut accompli assez rapide-
ment (1994 a 1996) et ne rencontra pas de sujet sérieux
de controverse.

Ces pré-normes furent publiées en anglais en 1999
(CEN 1999a, 1999Dh) et en allemand et en francais en
2000-2001. En 2001, les membres du CEN votérent posi-
tivement pour leur conversion en EN. Les deux PT (SC
7/PT 2 et PT 3) en charge de la conversion commenceé-
rent leur travail en 2002. L'animateur des deux PT est
N. Foged (Danemark). Ils procédérent a la fusion des
deux documents et les premiéres versions pour
I'EN 1997-2 : « Calcul géotechnique - Partie 2 : Recon-
naissance des terrains et essais géotechniques » paru-
rent en 2002 et 2003. La version finale est en cours de
mise au point (CEN 2004b).

T
Echéances a venir

En ce qui concerne la partie 2 (EN 1997-2, Calcul
géotechnique — Reconnaissance des terrains et essais
géotechniques), la version « finale » en anglais est pré-
vue courant 2005. Les versions prétes a aller au vote (en
anglais, francais et allemand) pourraient alors étre dis-
ponibles fin 2005.

Les organismes nationaux de normalisation ont
deux années, aprés publication et mise & disposition
par le CEN, pour publier 'EN avec son Annexe natio-
nale (dans la(les) langue(s) officielles(s) du pays). Ceci
couvre non seulement le temps nécessaire pour la tra-
duction (dans le cas des pays utilisant d’autres langues
que l'anglais; I'allemand et le frangais), mais aussi ce
que l'on appelle la « période d’étalonnage nationale »
(pour fixer les parameétres a déterminer nationalement,
pour adapter les dispositions nationales afin dutiliser
la partie d’Eurocode, etc.).

Alors commencera ce que 'on appelle la « période
de coexistence » (avec les autres normes nationales). La
durée de cette période est actuellement fixée a trois
années maximum. En tout état de cause, pour un Euro-
code donné, ou une partie d’Eurocode, la date de retrait
de la (des) norme(s) nationale(s) couvrant le méme sujet
dépendra, en particulier, de I'état d’avancement des
autres Eurocodes (ou parties d'Eurocodes) nécessaires
pour calculer entiérement une structure selon la nou-
velle approche des Eurocodes. Ainsi, on a défini des
« paquets », c’est-a-dire des ensembles de différents
Eurocodes (ou parties d’Eurocodes) et, en principe, ce
n'est que quand un paquet est pret en entier que l'on
pourra retirer les normes nationales correspondantes.
[1 est actuellement prévu que les premiers pacquets,
incluant I'Eurocode 7 — Partie 1, soient ceux qui concer-
nent les batiments en béton (Eurocode 2, pacuet 2/1) et
les batiments en acier (Eurocode 3, paquet 3/1).

Le statut « légal » des normes varie d’un pays a
l"autre et il est évident que les autorités en charge de la
réglementation dans chaque pays ont un réle impor-
tant a jouer pour imposer les Eurocodes. Ceci explique
qu'un groupe de correspondants nationaux d’Euro-
codes (ENC = Eurocode National Correspondents) ait
eté créé en 1999 par la Commission européenne. Ce
groupe travaille en étroite coopération avec le CEN/TC
250. 1l a rédigé un Guidance Paper pour coordonner la
mise en ceuvre des Eurocodes dans les réglements
nationaux (Document Guide, CE 2003a). Par ailleurs, la
Commissian européenne a émis une recommandation
forte aux pays membres les incitant & adopter les Euro-
codes dans les réglementations nationales (CE 2003b).

Contenu des documents

T
Partie 1 : Regles générales

L'Eurocode 7 - Partie 1 est un document assez
général qui ne donne que les principes du calcul géo-
technique pour I'approche aux états limites. Ces prin-
cipes concernent le calcul des actions géotechniques
sur les structures (batiments et ouvrages de génie
civil) et le calcul des éléments structuraux eux-meémes
en contact avec les sols (semelles, pieux, murs de sou-
ténement, etc.). Des régles ou modéles précis de cal-
cul, c’est-a-dire des formules précises ou des abaques,
ne sont données que dans des annexes informatives.
Comme déja indiqueé, la raison principale est que les
méthodes de calcul en géotechnique différent d'un
pays a l'autre et qu’il n’était pas possible d’arriver &
un consensus, surtout si beaucoup de ces méthodes
ont encore besoin d’étre étalonnées et adaptées au
format des états limites...

Les discussions menées sous les auspices du
TC 250/Sous-comité 7 pour la conversion de I'ENV
1897-1 en EN se sont surtout concentrées sur :

—la définition des valeurs caractéristiques des para-
metres géotechniques ;

-les combinaisons de charges pour vérifier les états
limites ultimes en situations de projet durables et tran-
sitoires, c’est-a-dire les anciens cas A, B et C de 'ENV
1997-1;
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—le traitement séparé des remblais et des pentes et
I'insertion d’une section qui comprend I'ensemble des
clauses sur la stabilité générale ;

—de nouvelles sections sur les ancrages et la rupture
d’origine hydraulique, respectivement ;

—les préoccupations des pays du sud de I'Europe.

L’Eurocode 7 — Partie 1 comprend les sections sui-
vantes (CEN 2004a):

Section 1: Généralités
Section 2 : Bases du calcul géotechnique
Section 3 : Données géotechniques

Section 4 : Surveillance de I'exécution des travaux,
suivi et entretien

Section 5 : Remblais, rabattement de nappe, amélio-
ration et renforcement des terrains

Section 6 : Fondation superficielles
Section 7 : Fondations sur pieux

Section 8 : Ancrages

Section 9 : OQuvrages de souténement
Section 10 : Rupture d’origine hydraulique
Section 11 : Stabilité générale

Section 12 : Remblais

Les sections 8 sur les ancrages, 10 sur la rupture
d’origine hydraulique et 11 sur la stabilité générale sont
nouvelles par rapport 4 la norme expérimentale de 1994
(ENV 1997-1).

Le document comporte également un certain nombre
d’annexes, qui sont toutes informatives, sauf 'annexe A
qui est normative (c’'est-a-dire de caractére obligatoire).
L'annexe A est importante car elle comporte I'ensemble
des facteurs partiels (de sécurité) & appliquer pour la véri-
fication des états limites ultimes en situations de projet
durables et transitoires (combinaisons fondamentales),
ainsi que les facteurs de corrélation pour déterminer les
valeurs caractéristiques de la capacité portante des pieux.
En revanche, les valeurs numeériques de ces facteurs ne
sont données qu'a titre de recommandation. Les valeurs
exactes de ces facteurs seront fixées au niveau national
par ce que l'on appelle I’Annexe nationale. Les autres
annexes sont informatives (c’est-a-dire non obligatoires
au sens normatif). Cependant, certaines d’entre elles
contiennent des éléments intéressants qui pourraient étre
acceptés, dans un proche avenir, par la plupart des pays.
La liste des annexes de I'EN 1997-1 est la suivante:

Annexe A (normative) : Facteurs partiels et de corréla-
tion pour les états limites ultimes et valeurs recommandées.

Annexe B : Commentaires sur les facteurs partiels
des approches 1, 2 et 3.

Annexe C : Exemples de procédures pour détermi-
ner les valeurs limites de la pression des terres sur les
murs verticaux.

Annexe D : Exemple de méthode analyticue de cal-
cul de la capacité portante.

Annexe E : Exemple de méthode semi-empirique
pour 'estimation de la capacité portante.

Annexe F : Exemples de méthodes dévaluation du
tassement.

Annexe G : Exemple de méthode de détermination
de la pression de contact présumée des fondations
superficielles sur rocher.

Annexe H : Valeurs limites des déformations des
structures et des mouvements des fondations.

REVUE FRANGAISE DE GECTECHNIQUE

NE 1R

3¢ umestre 005

Annexe J : Aide-mémoire pour la surveillance
des travaux et le suivi du comportement des
ouvrages.

L'Annexe nationale pourra rendre « normative(s) »
une ou plusieurs des annexes « informatives », c’est-a-
dire qu’elle pourra lui (leur) donner un caractére obli-
gatoire dans le pays concerné.

Partie 2 : Reconnaissance des terrains
et essais géotechniques

Le réle de cette partie de I'Eurocode 7, dédiée aux
essais en laboratoire et en place, est de donner les exi-
gences essentielles pour les appareillages et les proceé-
dures d’essais, pour la présentation des résultats, pour
leur interprétation, ainsi que pour la dérivation des
parametres géotechniques pour le calcul, Elle est un
complément aux exigences de la partie 1, permettant
d’assurer une conception géotechnique sire et écono-
mique.

Elle fait le lien entre les exigences de la partie 1, en
particulier la Section 3 « Données géotechniques » et
les résultats d'un certain nombre d’essais en labora-
toire et en place.

Elle ne couvre pas la normalisation des essais géo-
techniques eux-mémes. Un nouveau Comité technique
(le TC 341) sur la reconnaissance et les essais géotech-
niques a précisément été créé par le CEN, afin d’établir
les normes d’essais correspondantes. A cet égard, le
role de la partie 2 de 'Eurocode 7 est « d’utiliser » et de
se référer aux normes d’essais détaillées couvertes par
le TC 341.

La version finale pour I'EN 1997-2, en cours de mise
au point finale, comporte les sections suivantes (CEN
2004b) :

Section 1 : Généralités
Section 2 : Planification des reconnaissances de sites

Section 3 : Echantillonnage des sols et des roches et
mesures hydrauliques

Section 4 : Essais en place dans les sols et les roches

Section 5 : Essais en laboratoire sur les sols et les
roches

Section 6 : Rapport de reconnaissance des terrains

La section sur les essais en place dans les sols et
dans les roches comprend :

—les essais de pénétration statique CPT (U) ;

—les essais pressiométriques PMT ;

—les essais dilatométriques dans les roches RDT ;
—les essais de pénétration standard SPT ;

—les essais de pénétration dynamique DP ;

—les essais de pénétration par charge WST ;

—les essais au scissomeétre de chantier FVT ;

—les essais au dilatometre plat DMT;

—les essais de chargement a la placue PLT.

La section consacrée aux essais en laboratoire sur
les sols et les roches inclut :

—la préparation des échantillons ;

—la classification, l'identification et la description des
sols ;

—les essais chimiques (sols et eau) ;




—les essais d’indice de résistance des sols ;
—les essais de résistance des sols ;

—les essais de compressibilité et de déformation des
sols ;

—les essais de compactage des sols ;

—les essais de perméabilité des sols ;

—les essais de classification des roches ;

—les essais de gonflement des matériaux rocheux ;
—les essais de résistance des materiaux rocheux.

La maniére d’établir et d’utiliser ce que l'on appelle
les « valeurs dérivées » & partir des résultats d’essais
est également abordée (voir § 4.3 ci-apres). Le but des
clauses est de donner des indications sur l'utilisation
des exemples de modéles de calcul figurant dans les
annexes de la partie 1. Ainsi, la partie 2 comprend un
certain nombre d’annexes informatives avec des
exemples précis de parameétres et de coefficients géo-
techniques utilisés couramment dans le calcul.

Comme dans le cas de la partie 1, les modéles de
dérivation ou de calcul ne sont donnés qu’a titre
d’exemples, mais il y a aussi un assez large accord pour
leur utilisation future en Europe. Quoi qu’il en soit, ils
donnent une image claire des approches qui existent
sur le continent pour utiliser les résultats d’essais dans
le calcul des structures géotechniques.

Quelques aspects de I'Eurocode 7

Btk
Formats de vérification

Les discussions sur les vérifications de la concep-
tion géotechnique se concentrent généralement sur les
approches utilisant des calculs. Cependant, il faut noter
que les calculs ne sont pas le seul moyen pour vérifier
cue les exigences fondamentales sont satisfaites.

L'Eurocode 7 — Partie 1 offre, en fait, plusieurs pos-
sibilités (clause 2.1 in EN 1997-1) :

« 4) 1l convient de vérifier les états limites par I'un
ou par une combinaison des moyens suivants:

—l'utilisation de calculs [...];
—'adoption de mesures prescriptives [...];

—des modeles expérimentaux ou des essais de charge-
ment [...] et

—une méthode observationnelle [...]. »

Dans le systeme des Eurocodes, comme indiqué ci-
dessus, la méthode de calcul prescrite est 'approche aux
états limites utilisée avec la méthode des facteurs par-
tiels. Les problémes rencontrés dans les projets de géo-
technicpue sont souvent dus a des raisons qui ne sont pas
liées aux calculs ou a la conception. En ce qui concerne
la pratique géotechnique, 'Eurocode 7 — Partie 1 men-
tionne également que (clause 2.4.1 in EN 1997-1) :

« 2) Il convient de considérer que la connaissance
des conditions de terrain dépend de I'importance et de
la qualité des reconnaissances géotechniques. Cette
connaissance et le contréle de la qualité de la réalisa-
tion des travaux sont plus importants pour satisfaire les
exigences fondamentales que la précision des modéles
de calcul et des facteurs partiels. »

LT e A
Valeurs caractéristiques

La « philosophie » actuelle, en ce qui concerne la
définition des valeurs caractéristiques des parameétres
géotechniques, est contenue dans les paragraphes sui-
vants de I'Eurocode 7 — Partie 1 (clause 2.4.5.2 in EN
1997-1) :

« 2) La valeur caractéristique d’un parameétre géo-
technique doit étre une estimation prudente de la
valeur qui influence l'occurrence de |'état limite. »

« 7) [...]1 la valeur qui gouverne |'état limite est sou-
vent la valeur moyenne d'un intervalle de valeurs cou-
vrant une grande surface ou un grand velume de ter-
rain. Il est recommandé cue la valeur caractéristique
soit une estimation prudente de cette valeur
moyenne, »

Les méthodes statistiques ne sont mentionnées que
comme une possibilité :

« 10) Si I'on utilise des méthodes statistiques [...],
il convient que ces méthodes fassent la différence
entre I"échantillonnage local et I"échantillonnage régio-
nall...].»

« 11) Si 'on utilise des méthodes statistiques, il
convient que la valeur caractéristique soit déterminée
de fagon & ce que la probabilité calculée d'une valeur
plus défavorable qui gouverne l'occurrence de 'état
limite étudié ne dépasse pas 5 %.

Note : De ce point de vue, une estimation prudente
de la valeur moyenne consiste a choisir la valeur
moyenne d’un ensemble limité de valeurs du para-
meétre géotechnique avec un niveau de confiance de
95 % ; par rapport a une rupture locale, une estimation
prudente de la valeur la plus faible est un fractile a
5%.»

Ceci provient du sentiment général, dans beaucoup
de pays, que la valeur caractéristique d’un parameétre
geotechnique ne peut pas étre fondamentalement dif-
férente de la valeur qui est utilisée traditionnellement
dans la plupart des projets (et qui 1'est toujours). En
effet, pour la majorité des projets, la reconnaissance
géotechnique est telle qu'aucun traitement statistique
sérieux des données ne peut étre exécuté. Les
méthodes statistiques sont, évidemment, utiles pour les
trés grands projets pour lesquels la quantité des don-
nées le justifie.

R
Valeurs dérivées

Beaucoup d’essais géotechniques, en particulier les
essais en place, ne permettent pas de déterminer direc-
tement des paramétres ou des coefficients géotech-
niques de base, par exemple des parameétres de résis-
tance et de déformation. A défaut, des valeurs de ces
parametres et coefficients doivent étre dérivées en uti-
lisant des relations théoriques ou des corrélations
empiriques.

Le concept de valeurs dérivées avait été introduit
dans 'ENV 1997-3 (CEN 1999b), de maniére a donner
un statut aux corrélations et aux méthodes couram-
ment utilisées pour obtenir, tant & partir des résultats
d’essais en place qu'a partir des résultats d’essais en
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laboratoire, des parametres géotechniques et des coeffi-
cients qui entrent directement dans le calcul. On vise
principalement leur utilisation dans le calcul des pieux
et des fondations superficielles tel qu'il est élaboré dans
les annexes D, E, F et G de I'Eurocode 7 — Partie 1.

Les valeurs dérivées sont définies dans I'Eurocode 7
— Partie 2 (CEN 2004b) de la maniére suivante :

« Les valeurs dérivées de parametres ou coefficients
géotechniques sont obtenues & partir des résultats
d’essais, par théorie, corrélation ou empirisme. »

En ce qui concerne les résultats d’essais en place, le
parameétre géotechnique obtenu est soit une donnée a
entrer dans un modeéle analytique (ou indirecte), soit un
coefficient a utiliser dans une méthode semi-empirique
(ou directe) de calcul d’une fondation.

Les valeurs dérivées d'un paramétre géotechnique
servent alors comme données pour estimer la valeur
caractéristique de ce parametre au sens de 'Eurocode 7
—Partie 1 (clause 2,4.5.2 de I'EN 1997-1) et, ensuite, sa
valeur de calcul en appliquant le facteur partiel de sécu-
rité (facteur sur la propriété du matériau).

Vérifications aux ELU en situations
de projet durables et transitoires

Les états limites ultimes (ELU) qu’il convient de
vérifier sont définis de la maniére suivante dans |'Euro-
code 7 — Partie 1, en cohérence avec |'Eurocode: Bases
du calcul des structures (CEN 2002) (clause 2.4.7.1 in
EN 1997-1):

« 1) Il est nécessaire de vérifier que les états limites
suivants ne sont pas dépassés, lorsqu’ils sont perti-
nents :

—perte d’équilibre de la structure ou du terrain, consi-
déré comme un corps solide dans lequel les résistances
des matériaux (de la structure ou du terrain) n’appor-
tent pas de contribution significative a la résistance
(EQU);

—rupture interne ou déformation excessive de la struc-
ture ou d’éléments de structure, tels que les semelles,
les pieux ou les murs de sous-sol, dans lesquels la résis-
tance des matériaux de la structure contribuent signifi-
cativement a la résistance (STR) ;

—rupture ou déformation excessive du terrain, dans
lequel la résistance des sols ou des roches contribue de
fagon significative a la résistance (GEO) ;

-soulévement global de la structure ou du sol provo-
qué par la pression de I'eau (poussée d’Archiméde) ou
par d’autres actions verticales (UPL) ;

-soulévement local du sol, érosion interne ou érosion
régressive du terrain, sous 'effet des gradients hydrau-
liques (HYD).

Note : L'état limite GEO est souvent critique pour la
détermination des dimensions des éléments de struc-
ture dans les fondations et les souténements et parfois
critique pour la résistance des éléments de structure. »

Le débat a I'intérieur du SC 7 ces derniéres années
a propos du format de vérification des ELU en situa-
tions de projet durables et transitoires concernait les
états limites GEO et STR (Note: les situations de projet
durables et transitoires couvrent toutes les situations
de projet ELU, sauf les situations de projet acciden-
telles et sismiques; les combinaisons d’actions a utili-
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ser dans ces situations de projet sont souvent appelées
combinaisons « fondamentales », voir EN 1990, CEN
2002). Ce débat provient de la formulation dans 'ENV
1997-1 (CEN 1994) qui impliquait que les ELU dans les
situations de projets durables et transitoires devaient
étre vérifiés pour deux formats de combinaisons
d’actions, c’est-a-dire pour les Cas B et C, tels qu’on
les appelait a I'époque. Le cas B était destiné a vérifier
l'incertitude sur les charges provenant de la structure,
et le cas C l'incertitude sur la résistance du terrain.
Certains géotechniciens étaient favorables i cette
double vérification, mais d’autres préféraient n’avoir a
utiliser qu'un seul format de combinaisons d’actions
(pour plus de détails voir par exemple : Frank et
Magnan, 1999).

L’accord obtenu avec le TC 250 chargé de 1'Euro-
code : Base de calcul des structures (EN 1990), ainsi
qu‘a I'intérieur du TC 250 /SC 7 lui-méme, a ouvert la
voie a trois approches de calcul. Le choix est laissé a
l'appréciation nationale, c’est-a-dire que chaque pays
devra choisir I'approche de calcul a utiliser pour
chaque type de structure géotechnique (fondations
superficielles, fondations sur pieux, ouvrages de soute-
nement, stabilité des pentes).

D’une maniére générale, pour vérifier les ELU dans
les situations de projet durables et transitoires, trois
ensembles de facteurs partiels a appliquer aux valeurs
caractéristiques des actions sont introduits dans I'EN
1990 : I'ensemble A, 'ensemble B et I'ensemble C :

—l'ensemble A est utilisé pour vérifier I’équilibre sta-
tique de la structure (EQU) ;

—~1’ensemble B concerne le calcul des éléments structu-
raux (STR) qui n‘implique pas les actions géotech-
niques ;

—les ensembles B et C concernent le calcul des élé-
ments structuraux qui implique les actions géotech-
niques et la résistance du terrain (STR/GEO).

Les tableaux [, II et IIl donnent, d’une maniére sim-
plifiée, les valeurs recommandées pour les batiments
pour les ensembles A, B et C, issues des tableaux A1.2
(A), A1.2 (B) et A1.2 (C) de 'EN 1990 (CEN 2002). Les
valeurs recommandées qui sont données peuvent étre
modifiées nationalement.

Pour STR/GEO, les trois approches de calcul sont
les suivantes (clause A1.3.1 in EN 1990, CEN 2002) :

« 5) I convient de vérifier le dimensionnement des
eléments structuraux (semelles, pieux, murs de soubas-
sement, etc.) (STR) soumis & des actions géotechniques,
et la résistance du terrain (GEQ, voir 6.4.1), en utilisant

‘7ABLEAUI  Facteurs partiels pour les actions
dans le cas des batiments et valeurs
recommandées (ensemble A).
Partial factors for actions in the case
of buildings and recommended values (Set A).
Action

Actions permanentes :

—défayorables Yosia 1,10™
—favorables Yéint 0,90
Actions variables :

~défavorables Y5 1,50

(1) Alternativement, la partie favorable peut étre multipliée pary,. = 1.15¢t
la partie défavorable pary,, . = 1,35.




Tasteaunl  Facteurs partiels pour les actions
dans le cas des béitiments et valeurs
recommandées (ensemble B).
Partial factors for actions in the case
of buildings and recommended values (Set B).
Action  Valeur
Eq. Eq. Eq.
(6.10) | (6.10a) (6.10b)
Actions permanentes ;
—défavorables™ Yosup 1.35 1,35 1,15@
—favorables " Vet 1.00 1,00 1.00
Actions variables :
—defavorables ¥a 1,50 15y, 150

(1) toutes les actions permanentes d'une méme origine sont multipliées par
Vo OU PAT ¥ o

(211 valeur de & est 0,85 de sorte que &, = 0,85 x 1,35 = 1,15,

Note 1. Le choix entre 5,10, ou 6.10a et 6.10b, sera dans I'Annexe nationale,
Note 2. . et de y, peuvent étre subdivisées en y,, Y B Yoy facteur d'incerti-
tude de modélisation. Une valeur y,, = 1,15 est recommandée.

Facteurs partiels pour les actions

dans le cas des batiments et valeurs
recommandées (ensemble C).

Partial factors for actions in the case

of buildings and recommended values (Set ).

TABLEAU Il

ey s Valeur

Actions permanentes :

—défavorables Yosup 1,00
~favorables Yiaut 1,00
Actions variables :

—défavorables Yo 1,30

I'une des trois approches suivantes complétées, pour
les actions géotechniques et les résistances, par I'EN
1997

—Approche 1. Application, dans des calculs séparés, de
valeurs de calcul provenant du tableau A1.2 (C) et du
tableau A1.2 (B) aux actions géotechniques, aussi bien
qu’aux autres actions appliquées a la structure ou en
provenance de celle-ci. Dans des cas courants, le
dimensionnement des fondations est régi par le tableau
A1.2 (C) et la résistance structurale est régie par le
tableau A1.2 (B).

Note: Dans certains cas, l'application de ces
tableaux est plus complexe, voir 'EN 1997,

- Approche 2. Application de valeurs de calcul prove-
nant du tableau A1.2 (B) aux actions géotechniques
ainsi qu’aux autres actions appliquées a la structure ou
en provenance de celle-ci;

—~Approche 3. Application de valeurs de calcul prove-
nant du tableau A1.2 (C) aux actions géotechniques et,
simultanément, application de valeurs de calcul du
tableau A1.2 (B) aux autres actions appliquées a la
structure ou en provenance de celle-ci.

Note : L'utilisation de I'approche 1, 2 ou 3 est choisie
dans I’Annexe nationale. »

En d’autres termes, |'approche de calcul 1 corres-
pond a la double vérification de 'ENV 1997-1 (vérifica-
tion B + C) et les approches de calcul 2 et 3 sont des
nouvelles procédures qui utilisent un seul format de
combhinaisons d’actions. En ce qui concerne la résis-

tance géotechnique, I"approche 2 utilise des facteurs
sur la résistance globale du terrain (resistance factors),
tandis que l'approche 3 utilise des facteurs sur les pro-
priétés élémentaires du matériau sol ou roche (material
factors = pondération a la source).

L’Annexe nationale a I'EN 1997-1, propre a chaque
pays, indiquera le choix qui est retenu en ce qui
concerne l'approche de calcul.

Le tableau IV donne le lien entre les ensembles B et
C et les ensembles correspondants pour la résistance
géotechnique : ensembles G1 (B), G1 (C), G2 et G3, Ces
ensembles sont définis dans l'annexe A de I'Eurocode 7
— Partie 1. Comme indiqué plus haut, I'annexe A donne
également des valeurs recommandées pour les facteurs
partiels ; ces valeurs pourraient étre choisies différem-
ment par ’Annexe nationale.

Plus de détails sur l'utilisation des trois approches
de calcul traitées au travers de plusieurs exemples
pourront étre trouvées, par exemple, dans Frank et al.
(2004).

TABLEAUY  Etats limites STR/GEO.
Ensembles de facteurs partiels a utiliser
selon 'EN 1990 et I'EN 1997-1.
STR/GEO limit states, Sets of partlal factors
to be used according to EN 1990 and EN 1997-1.

. aér AT 1 .
1 B B G1(B)
C C G1(C)
B B G2
B C G3

Liaisons

A l'intérieur du systéme des Eurocodes lui-méme, il
y a, évidemment, beaucoup de liens entre les différents
Eurocodes ou parties d'Eurocodes. L'Eurocode 7 sur le
Calcul géotechnique est plus particuliérement lié & :

—1"EN 1990 : « Eurocode: Bases du calcul des struc-
tures », qui définit les différents états limites et 1&s situa-
tions de projet a vérifier, et donne les régles genérales
pour prendre en compte les actions appliquees a la
structure ou en provenance de celle-ci et les actions
géotechniques ;

—I'ENV 1998-5 : Calcul des structures pour leur résis-
tance aux séismes. Fondations, ouvrages de souténe-
ment et aspects géotechniques.
Les autres comités techniques du CEN, qui élaborent
des normes intéressant I’Eurocode 7, et pour lesquelles
une coordination doit étre assurée sont :
~le CEN/TC 341 sur la « Reconnaissance et essais géo-
techniques », mentionné précédemment ;
—le CEN/TC 288 sur '« Exécution des travaux géotech-
niques » ;
—le CEN/TC 189 sur les « Produits géotextiles » ;
—le CEN/TC 227 sur les « Produits routiers ».

En ce qui concerne I'ISO, une liaison forte est main-

tenue avec I'ISO/TC 182 sur la « Géotechnique », en
particulier :
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-I'ISO/TC 182/SC 1 « Reconnaissance des terrains et
essais géotechniques » ;

—I'ISO/TC 182/5C 3 « Fondations, ouvrages de souté-
nement et ouvrages en ferre »,

L'accord de Vienne entre le CEN et I'ISO étant
appliqué, le CEN/TC 182/5C 1 travaille actuellement sur
I'identification et la classification des sols et des roches
et le CEN/TC 341 joue un role passif. En ce qui
concerne la reconnaissance et les essais, c’est I'inverse:
le TC 341 y travaille actuellement et le TC 182/SC1 est
passif.

[
Conclusion

Le travail d’élaboration d'un cadre commun pour le
calcul géotechnique a travers I'Europe, ¢’est-a-dire
I"'Eurocode 7, a commencé il y a prés de 25 années.
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Etant donné le progrés récemment accompli, on est
maintenant assuré que les normes ou codes correspon-
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Extension du port

de la Condamine a Monaco
Confortement des sols

en place et des remblais
sous-marins

I

R

esume

Sont présentés dans cet article les techniques mises

en ceuvre et les résultats des améliorations des sols

en place et des remblais dans le chantier de I'extension
du port de la Condamine dans la principauté de Monaco.
Ces techniques ont permis de maitriser les tassements
sous les caissons ef, surtout, sous le caisson de culée,
destiné a recevoir une digue semi-flottante.

Mots-clés : Eurocode, calcul géotechnique, norme,
fondations, souténements, états limites, facteurs partiels.

Extension of the Port of Monaco
Consolidation of the existing soils
and the submarines backfills

Abstract

| The following paper describe the techniques as well as

the results obtained from the soll improvements adapted to
the existing soils and the backfills for the extension of the port
of Monaco. These constructions techniques permitted us to
master the soil settlement under the caissons (boxes).

Key words : Eurocode, geotechnical design, standard, norm,
foundations, retaining structures, limit states, partial factors.
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Introduction

L'extension du port de la Condamine, a Monaco, par
la mise en place d'une digue semi-flottante de 360 m de
longueur, a nécessité la réalisation d'un terre-plein, d'un
hectare environ, au pied du fort Antoine.

| v e st vt

AG.1  Vue en plan des ouvrages.

Ce terre-plein est constitué par remblaiement, a
I’abri de caissons géants, dont les hauteurs vont de
10m a 30 m (caisson « culée »).

La mise en ceuvre des caissons et du terre-plein a
nécessité les travaux suivants :

-le dragage des fonds marins médiocres (vases) ;

—le remblaiement par voie maritime, jusqu’a 30 m de
profondeur, soit une hauteur maximale de remblai de
18 m;

—le vibrocompactage des remblais ;

—la pose des caissons préfabriqués ;

-I'injection solide des terrains en place, pour le cais-
son « culée », traitement & partir du toit du caisson par
cdes réservations et des tubes guides spécialement
ameénages ;

—le ballastage solide des caissons.

fG.2 Vue des remblais et des caissons (modéle

3 0 numeérique).
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Les travaux ont démarré au début de I'année 2000.
Le caisson « culée » a été posé en juillet 2001. La digue
semi-flottante a été connectée en septembre 2002.

Dans ce qui suit, serons présentées les phases de
vibrocompactage des remblais et de l'injection solide
des sols en place.

LI ey
Yibrocompactage des remblais

s "o
Aspect théorique

Il s’agit d'un serrage du matériau par vibration
(Debats et Sims, 1995) et donc d’une diminution de
l'indice des vides (e) et d'une augmentation de la den-
sité relative (D) :

L’évaluation de l'efficacité du traitement nécessi-
tent:

—des mesures au pénétrometre statique avant et aprés
compactage avec utilisation des lois de corrélation
entre la résistance de pointe q_et la densité relative D, :
qc
Dr =98 + 66 log,,—7— (Lunne et Christoffersen, 1985)
Vo,

v ) )
—des mesures du tassement induit par le compactage :

AH Ae

H _1+eo

-
Description et résultats du traitement

Les remblais sont constitués d’un matériau en
concassé calcaire de granulométrie 20/180 mm. La hau-
teur maximale du remblai a traiter est de 18 m. La tech-
nique de vibrocompactage est normalement utilisée
dans des matériaux plus fins : sables, sables et graviers.
Compte tenu du mangque d’expérience pour ce type de
matériaux et de la grande hauteur de rembilais a traiter,
il était indispensable de valider cette technique dans
une planche d’essai sur terre. Et ce, d’autant plus, que
les essais de controle avant et aprés traitement sur site
sont trés onéreux.

La planche d'essai
Fouille remblayée de 10 m x 20 m et 11 m de pro-
fondeur;

Vibreur : aiguille V23 ; poids 22 kN ; diamétre :
35cm ; remontée par passes de 0,5m;

Maille de traitement : maille triangulaire 3,1 m x
3,1m,




fig.2  Planche d’essai, vibreur V23.
Résultats des essais: Avant Aprés
avant et aprées traftement
Résistance de pointe g, 243 MPa 7420 MPa
Densité relative D, 42 % 76 %
Tassement 93 cm (8,45 %)
Le chantier

—Traitement a partir d'une barge flottante (Fig. 4) ;
—Méme maille triangulaire que la planche d’essai ;
—Implantation des points de traitement par DGPS ;

—Mesures des niveaux de plate-forme avant et apres
par bathymétrie de précision (plusieurs passages au
droit du méme profil).

Résultats ont donné :
—un tassementde 6a 9 %;

Vibrocompactage en mer et clapage.

—des mesures par pénétrometre statique a partir du
caisson culée : g =5 a 50 MPa.

Les valeurs tres élevées de g_peuvent étre expli-
quées par le fait que les mesures ont été effectuées
apreés la phase d'injection solide.

Le vibrocompactage a permis la pose des caissons
en toute sécurité. Son efficacité a été confirmée lors
de la phase suivante de traitement par injections
solides,

Injections solides

Description de la technique

La technique, apparue en France dans les années 80
(Vezhinet et al.,, 1996 ; Deniau et Farhat, 1997), consiste a
incorporer dans le sol un mortier a haute pression
(pression allant jusqu’a 5 MPa), le but étant de repousser
le terrain autour d’un forage induisant ainsi un compac-
tage horizontal. D'ailleurs, la technique est appelée éga-
lement « compactage statique horizontal ».

Cette technique est bien adaptée aux terrains laches
et de forte perméabilité. En revanche dans les terrains
fins, type argiles ou limons, les déformations se font &
volume constant, ce qui induit des soulévements sans
compactage.

D'un point de vue théorique, les contraintes appli-
quées sur le terrain restent mal connues, car faisant
partie du domaine des grandes déformations.

En début d’incorporation, pour des déformations
dans le domaine élastique, le champ de contraintes
induit par I'expansion de la cavité peut étre assimilé a
celui d'un essai pressiométrique. 1l s’agit d'un champ
déviatorique (cisaillement pur). Pour ce type de sollici-
tation les variations de volume se font par dilatance
(terrains compacts) ou par contractance (terrains
laches).

Au-dela et a grandes déformations, il est probable
que les sollicitations engendrent une augmentation de
la contrainte moyenne induisant, ainsi, un compactage
du terrain.

Plusieurs points d’interrogation sur les phénomenes
qui accompagnent l'incorporation persistent a ce jour.
Ces points méritent des approfondissements qu’il n'est
pas possible de traiter dans le présent article.

B Dag)
Caracteristiques du traitement

Le but du traitement par injection solides était

d’améliorer les caractéristiques des terrains en place
et, plus particulierement, des terrains superficiels qui
n’ont pas été dragués pour des raisons d’accessi-
bilité du bateau de dragage (zone non purgée, voir
Fig. 5).

Il était prévu, également, de réaliser l'injection
solide dans les remblais, déja vibrocompactés, en guise
de validation du traitement par vibrocompactage.

J
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Coupe géotechnique et forages d’injection solide au droit de la culée.

Les injections ont été effectuées depuis la surface de
la culée (Fig. 6) a travers des réservations prévues a cet
effet. La maille prévue initialement était la suivante :

—forages primaires : 4,6 m x 4,8 m ;
—forages secondaires : 3,4 mx 3,4 m;

—forages tertiaires : 2,4 m x 2,4 m (prévus uniquement
dans la zone non purgée).

La formulation du mortier et les criteres de traite-
ment (pression et volume de mortier) ont été ajustés
apres des essais préalables et méme en cours de chan-
tier. Sans détailler ces critéres, l'efficacité du traite-
ment a été rendue possible grace & un suivi strict et
trés preécis des travaux en temps réel. Les essais et les
controéles suivants ont été réalisés pendant les travaux
dinjection :

—forages carottés préalables et essais pressiomeétriques
avant et apres traitement par secteur ;

—enregistrement des paramétres de forages et analyse
des résultats avant injection ;
—analyse des paramétres d’injection et plus particulie-
rement ceux des forages primaires qui ont permis de
bien caractériser le terrain et d’orienter la suite des trai-
tements.

Ainsi ce suivi a conduit a :
—raccourcir des forages dans les zones naturellement
compactes en profondeur ;
—supprimer des forages secondaires (secteurs ou les
forages primaires ont montré sur des hauteurs impor-
tantes des refus en pression de 345 MPa) ;

—realiser des forages tertiaires dans les secteurs ou les
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forages secondaires ont donné des pressions d’incor-
poration inférieures a 1 MPa.

T
Resultats du traitement

Au total 328 forages ont été réalisés au droit de la
culée, dont :

-181 forages primaires ;
—102 forages secondaires ;
—45 forages tertiaires ;

e o

FIG. 6

Injections solides a partir de la surface de
la culée.




Avec les taux d’incorporation suivants :
—-1,47 % dans les remblais vibrocompactés ;

—5,89 % dans les terrains superficiels médiocres non
purgés : vases, limons, blocs (faciés 1.1)

-1,07 % dans les silts et limons (faciés 1.4 et [1.2),

Dans les remblais, les volumes incorporés se
concentrent en surface immeédiatement sous le radier
du caisson. Il s’agit, par endroits, de petits vides locali-
sés dus a des irrégularités dans la surface du remblai.
Les injections ont donc permis de combler ces vides et
d’assurer un bon contact du radier au terrain. Ailleurs,
dans les remblais, les volumes incorporés sont restés
négligeables ce qui prouve |'efficacité du vibrocompac-
tage réalisé en phase précédente.

C’est dans les terrains mediocres non purges que
les taux d’incorporation ont été les plus élevés, et ¢’est
dans ces terrains que I'amélioration des caractéris-
tiques mécaniques a été la plus sensible.

On constate, dans les essais pressiometriques,
qu’aucun module n’est inférieur & 8 MPa et qu’aucune
pression limite n’est inférieure 4 1 MPa. Ces deux
valeurs sont trés significatives, car il est souvent
constaté, dans les chantiers d'injection solide, que le
module, dans les terrains médiocres aprés traitement,
est souvent aux alentours de 8 MPa. Autre constatation,
la pression limite de 1 MPa constitue une limite au-dela
de laquelle des montées brusques en pression et donc
des refus sont constatés pendant l'incorporation.

L'analyse a rebours des tassements mesurés du cais-
son culée, en prenant en compte les phases réelles de trai-
tement et de ballastage, montre cue le module élastique
des terrains superficiels (module cedométrique) peut étre
estimeé de l'ordre de 5 MPa avant traitement et de 15 MPa
apres traitement. Ces deux valeurs sont en concordance
avec les valeurs des essais in situ (Tableau I).

TaBLteaul  Caractéristiques mécaniques des terrains
médiocres non purgés mesurées in situ.
‘Avant traitement ‘Aprés traitement
Résistance
de pointe g, Environ 2 MPa 3210 MPa
Modules
pressiomeétriques | de 3,5a 8,9 MPa 8,2a 10,1 MPa
Pressions limites | de 0,86 a 1,44 MPa 1,06 21,54 MPa

(—
Tassements des ouvrages

La figure 7 donne, sur le plan des ouvrages, les
valeurs de tassement mesurées fin aott 2003. Elle
indique également les valeurs estimées par calcul.

On constate que :

—pour le caisson culée (C30), dont la position finale était
primordiale pour la connexion de la digue semi-
flottante, les tassements mesurés sont du méme ordre
que ceux calculés. La cote finale au droit de la digue est
a+ 1,03 NGM pour + 1,00 prévue au projet. Cette diffé-
rence de 3 cm intégre a la fois la précision sur le nivel-
lement de 'assise du caisson (sous 30 m d’eau) et celle
sur le tassement prévisible pris en compte dans le
calage en surélévation de la plate-forme. Il s’agit donc
d’une excellente prévision ;

172 : tossement calculé
hors enfoncement dans ballast
sous charges statiques

£ 1 IAEATEEN] medire

FG. 7

Valeurs de tassement (en mm).

—pour les caissons P10 et M10, les tassements réels sont
supérieurs aux tassements calculés. Les tassements du
caisson M10 ont été aggraveés par plusieurs tempétes.
Or, les tassements calculés de la figure 7 sont simple-
ment ceux déduits des charges statiques. Les calculs
sous 'effet de houle donnent un tassement supplémen-
taire de 10 a 30 mm. Concernant le caisson P10, il est
probable que les caractéristiques des terrains sous-
jacents et, surtout, ceux du corps de l'ancienne digue
ont été surestimées.

Les courbes de tassement & fin aott 2003 confirment
la stabilisation des caissons.

Conclusion

Les travaux de confortement décrits dans cet article
ont été réussis grace a la maitrise de toutes les étapes
du projet. Au stade des études préalables, le choix des
techniques de confortement des sols est une étape déli-
cate, car ces techniques dépendent de nombreux fac-
teurs : nature du sol, conditions du site, exigence en
terme de stabilité et de tassement des ouvrages, etc. En
phase travaux, le suivi d’exécution est primordial. Ce
suivi doit étre réalisé rigoureusement et en temps réel.
Le chargé du suivi doit analyser quasiment tous les
jours les résultats des traitements, et avoir un dialogue
permanent avec l'entreprise pour évaluer ces résultats
et orienter la suite des travaux.

Participants au projet

Le bon déroulement des travaux est a mettre a l'actif
de tous les intervenants dans ce projet. Tout d'abord le
maitre d’ouvrage : le Service des travaux publics de la
principauté de Monaco, qui a été réceptif aux tech-
niques proposées par le maitre d’ceuvre, parmi les-
quelles la technique d’injection solide qui a été large-
ment développée dans les années 80 sur les chantiers
de confortement des terrains du quartier de Fontvieille,
a Monaco.

Ensuite le maitre d’ceuvre (Doris engineering), son
conseiller en géotechnique (Arcadis-EEG Simecsol) et
le contréleur technique (Bureau Veritas).

Et, enfin, le groupement d’entreprises (Bouygues
Off-Shore) et ses sous-traitants des travaux de fonda-
tions spéciales (Intrafor et Soletanche Bachy).
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On présente dans cet article les résultats d'une recherche
portant sur le comportement mécanique des sols
grossiers. Ces matériaux sont caractérisés par une
distribution granulométrique trés étalée. L'évaluation des
caractéristiques mécaniques des sols grossiers est trés
délicate en raison, en particulier, de la présence des
eéléments de grande taille. Dans le cadre de cette étude,
on se limite au cas des sols grossiers a matrice, il s"agit
des sols constitués par de gros éléments entourés par
une matrice fine. Le matériau étudié est un sol de
référence constitué d'un sable de Fontainebleau auquel
sont mélangés des graviers. Aprés une présentation
succincte des dispositifs expérimentaux utilisés dans
cette étude, on propose une méthode de fabrication
répétable des éprouvettes. Puis on présente des résultats
concernant l'influence de la proportion de graviers sur le
comportement et sur le critere de rupture du sol
hétérogéne modéle soumis a un chargement triaxial.

Mots-clés : sol grossier, cisaillement, triaxial, rupture.

Mechanical behavior
of a coarse grained soil under
monotonic shear

NDLR : Les discussions sur
cet article sont acceptées
Jusqu’au 17 mars 2006.

Abstract

We present in this paper the results of a research concerning
the mechanical behaviour of coarse grained soils. These
materials are characterized by a spread grain size distribution
curve. The presence of over sized particles makes difficult the
mechanical characterization of these soils. We were more
particularly interested in coarse-grained soils composed by rigid
inclusions embedded in a fine-grained matrix (heterogenous
soil). The studied material is a reference heterogenous soil
composed of Fontainebleau sand and gravel. First, we propose
a repeatable method of sample fabrication, Then we present
some results on the influence of the gravel fraction on the
behaviour and on the failure critrion of the soil under a triaxial
stress path,

Key words : coarse grained soils, shear, triaxial, failure.
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(o
Introduction

Les sols grossiers sont des matériaux naturels qui
contiennent des éléments de taille trés hétérogene, Ils
peuvent contenir en effet, des particules de quelques
dizaines de microns auxquelles sont mélangés des élé-
ments de plusieurs dizaines de décimetres, voire
quelques meétres. On s’intéresse au cas particulier des
sols grossiers ayvant une granulométrie discontinue,
constitués de gros éléments entourés par une matrice
d’éléments fins (sable, limon ou argile) : il s’agit des sols
grossiers a matrice.

La caractérisation mécanique de ce type de sols
peut étre réalisée in situ en utilisant des essais dits « en
vrale grandeur » (Shirdam et al.,, 1998), des dispositifs
expérimentaux de grandes dimensions comme les
essais a la plaque (Lin et al. ; 2000, Vallé, 2001) et les
essais a la boite de cisaillernent direct in situ (Laréal et
al., 1973 ; Jain et Gupta, 1974), La caractérisation méca-
nique en laboratoire nécessite, le plus souvent, I"utili-
sation de dispositifs de grandes dimensions (Bourdeau,
1997 ; Shirdam et al., 1998 ; Vallé, 2001 ; Gomes Correia
et al., 2001). En effet, les dispositifs expérimentaux de
dimensions plus classiques, requiérent I'écrétement

des éléments de grande taille contenus dans le sol
grossier étudié.

L'influence de l'écrétement sur les caractéristiques
mécaniques des sols grossiers constitue donc un point
important dans l’étude du comportement mécanique
de ces matériaux. En effet, cette reconstitution granu-
lométrique induit une modification de I'hétérogénéité
de taille, car les éléments les plus gros sont enlevés,
Elle entraine également une modification de |’hétéro-
généité de nature, car I'écrétement des éléments gros-
siers s'Taccompagne naturellement d’une augmentation
de la proportion d’éléments fins qui peuvent étre dans
certains cas des limons ou de l'argile. Bien que ce para-
meétre ait été étudié dans le cadre de travaux de
recherche portant sur des matériaux grossiers naturels
(Holtz et Gibbs, 1956 ; Donaghe et Thorrey, 1979 ;
Gomes Correia et al., 2001 ; Vallé, 2001), les résultats
obtenus par les différents auteurs sont souvent contra-
dictoires. Ces différences viennent principalement de
la variabilité importante des sols grossiers naturels étu-
diés (nature, taille...).

Afin d'isoler l'effet de I'hétérogénéité de taille, nous
etudions un sol hétérogéne modéle constitué unique-
ment d’éléments granulaires. Ce sol est composé d’un
mélange de sable fin ne contenant pas d’éléments limo-
neux ou argileux, et de graviers.

fic.1  Dispositif expérimental : vue d’ensemble de la cellule triaxiale (a), systéme de mesure locale des
déformations de l'éprouvette (b).
Experimental device: view of the triaxial apparatus (a), system of sample local strain measurement (b).
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Procédures expérimentales

el
Dispositifs d'essais

Le dispositif expérimental (Fig. 1) utilisé pour cette
etude est constitué dune cellule triaxiale permettant de
solliciter des éprouvettes cylindriques d'un diamétre de
100 mm et d’une hauteur de 200 mm. Cette cellule est
placée sur une presse ayant une capacité de 50 kN. Les
essais triaxiaux sont réalisés & taux de déformation
contrélé (0,5 % par minute) et en condition drainée.

L'éprouvette peut étre instrumentée de capteurs de
déplacement a effet Hall afin de mesurer localement
ses déformations axiales et radiales (Fig. 1b). Dans le
cadre de notre étude, la détermination de la déforma-
tion axiale de 1'échantillon se fait en mesurant le dépla-
cement de l'embase inférieure a l'aide d’un capteur de
déplacement longue course (40 mm, la précision
+ 0,01 mm) (Fig. 1a). L'effort axial est mesuré a |'aide
d’un capteur de force placé a l'intérieur de la cellule
(32 kN, précision de = 16 N), son positionnement per-
met de saffranchir des effets du frottement entre le pis-
ton et le couvercle de la cellule. Un volumetre de
marque Wykeham et Farrance d’une capacité de
100cm? (précision de + 0,05 cm?) permet de mesurer,
au cours du cisaillement, les variations de volume de
I'éprouvette.

Un logiciel, développé sous Labview, permet de
visualiser, au cours de l'essai, les différentes grandeurs
mesurees et de les enregistrer dans un fichier pour un
traitement ultérieur.

Matériaux constitutifs
des éprouvettes testées

Les éprouvettes sont constituées d'un mélange de
deux matériaux naturels. Le premier composant du
mélange est un sable de Fontainebleau (SIFRACO)
dont les caractéristiques physiques sont répertoriées
dans le tableau [. Ce sable est mélangé en proportion
variable a des graviers anguleux (Fig. 2) dont la masse
volumique des grains solides est identique a celle du
sable (p,= 2,65 g/cm?), et dont le diametre est compris
entre 8 et 10 mm. Un rapport de 1/10 entre le diamétre
du plus gros élément et celui de I'éprouvette est suffi-
sant pour éviter les effets d’échelle, Le contraste de
taille entre les éléments sableux et les graviers est tel
que I'on peut clairement dissocier les éléments gros-
siers des éléments fins. Les graviers peuvent donc étre
considérés comme des inclusions et le sable comme la
matrice.

TaBLeAll  Caractéristiques physiques du sable
de Fontainebleau.
Physical characteristics of Fontainebleau sand.
DW (mmi l CU | Cinin | € min l ?,__‘[glcni"']
0,21 ‘ 1,52 | 0,54 | 0,94 l 2,65

fig.2 Vue des graviers constituant les éléments
grossiers.
View of the gravel material used as inclusion.

Caracterisation des éprouvettes
et description de la procédure
de fabrication

L’état initial de compacité des éprouvettes est défini
a partir de la masse volumique moyenne de la matrice
sableuse p, .. : quelle que soit la quantité de graviers
présente dans I'éprouvette, ce paramétre reste égal a
1,58 g/cm®. Cette valeur correspond & un état moyen-
nement dense de la matrice (indice de densité de 0,7).
Le second parameétre qui caractérise une éprouvette de
sol hétérogéne est la propartion de graviers. On définit
a cet effet le paramétre fraction massique de graviers,
noteé f_, de la facon suivante :

M

g

M+ M,

m

avec : M_ : la masse de graviers ;
M, : la masse de sable.

matrice sableuse
Ddmat

fG.3 Caractérisation d’une éprouvette de sol
hétérogene.
Characterization of heterogenous soil sample.
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Les éprouvettes sont fabriquées en compactant
manuellement 10 couches de sol ayant une hauteur de
2 cm. Chaque couche est constituée d’'un mélange de
sable et d’une proportion de graviers égale a f_. Avant
d’étre introduit dans le moule de préformage de
I'éprouvette, le mélange des deux matériaux est humi-
difié et homogénéisé de facon a prévenir tout phéno-
méne de ségrégation granulaire. On s’assure ainsi
d’une répartition «chomogéne» des graviers au sein de
la matrice sableuse.

Afin de pouvoir conclure a un effet significatif des
caractéristiques des graviers, il est nécessaire d’évaluer
au préalable le degré de répétabilité de fabrication des
éprouvettes. Dans ce but, nous avons réalisé quatre
essais triaxiaux drainés sur des éprouvettes contenant
toutes la méme proportion de graviers et le méme type
de graviers, Ces éprouvettes sont toutes fabriquées
selon le procédé décrit ci-dessus. La répétabilité obte-
nue est satisfaisante (Fig. 4) et permet de valider la pro-
cédure expérimentale.

Résultats expérimentaux

Le programme expérimental consiste a réaliser des
essais triaxiaux drainés sur des éprouvettes contenant
des proportions variables de graviers. Les valeurs de f_
valent respectivement 0,50, 75 et 100 %. Pour tous les
essais, la matrice se trouve a un indice de densité de 0,7
et la contrainte de consolidation isotrope p’_est égale a
100 kPa. Le tableau II présente les caractéristicques des
essais réalisés dans le cadre de cette étude.

Sable de Fontainebleau + 30% graviers 08-10mm
Ip mat= 0,7 p'c= 100 kPa

X T150
O T043
o] T142
A T221
700 =
— 600 -
g
= 500 4
8
E 400
=
g 300
-
B
‘g 200
g
100
0 & T T T T T T 5

0 1 2 3 B 5 6 7

déformation axiale €4 (%)

TABLEAUN  Caracteéristiques des essais triaxiaux
drainés réalisés.
Caracteristics of drained triaxial tests realised,
Test. _Matrice_ _ Inclusions,
P | Type™ | g, ype |t
(kPa) (g/em) (%)
T43 T43 Fb 1,58 Gr8-10 30
T44 T44 Fb 1,58 Gré-10 20
T47 T47 Fb 1,58 Gr8-10 50
T76 T76 Fb 1.58 Gré-10 0
T142 T142 Fh 1.58 Gr8-10 30
T150 T150 Fb 1,58 Gra-10 30
T153 T153 Fb 1,58 Grg-10 73
T154 T154 Fb 1,58 Gra-10 100
T221 T221 Fb 1.58 Gré-10 30

(1] Fb : sable de Fontainebleau.
(2] Gr8-10 ; graviers 8-10 mm.

]
Mobilisation du cisaillement

Lorsque la proportion de graviers augmente, on
observe (Fig. 5) un accroissement de la valeur du dévia-
teur maximal obtenu au pic q . Comme le montre la
figure 6, I'évolution du paraméfre q . €st non linéaire et
semble se stabiliser pour des valeurs élevées de la pro-
portion de graviers (supérieures a 50 %). On constate

Sable de Fontainebleau + 30% graviers 08-10mm
ID.mat.= 0.7 p'e= 100 kPa

X T150
- T043
e Ti42
A T221

235 T

déformation volumique €,,(%)

0.5 T T T T T T =
0 1 2 3 4 5 6 7

déformation axiale €, (%)

fiG.4  Essais de répetabilité : courbes de cisaillement et courbes de déformation volumique.
Repetability tests: shearing curves and volumic strain curves.
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déviateur des contraintes: g (kPa)

Sable Fontainebleau + graviers (8-10mm) S Sable de Fontsinebleau + graviers 8-10mm
ID, mat.=0,7  p'c= 100 kPa u ‘g‘ Ip, mat. = 0,70 p'c= 100 kPa
+ T76, fin=0% g 7
A T43, fm=30% - A
o T47, fm= 50% :E |
o T153, fin=75% Y a
700 o T154, fm= 100% p )
=9
600 ; 60 -
g i
500 3 40 A
_g -
400 5 20 -
§ _
300 ‘§ 0 FaLimy 1 T ] T T T T T T ]
200 0 20 40 60 80 100
fraction massique de graviers, f, (%)

100 fc.6 Influence de la fraction massique de gra-

viers sur le déviateur a la rupture,
Influence of gravel fraction on the failure
deviatoric stress.

0 & T T T T T T i
0 1 2 3 4 5 6 7

. R o
dllisrmistioniaxiale: Sy () egalement que I'éprouvette contenant 100 % de gra-

Hi&s  Influence de la fraction massique de gra- viers présente une raideur initiale nettement plus faible
viers sur les courbes de cisaillement. que celle des autres éprouvettes.
Lﬁ?\fe"sme of gravel fraction on the shearing L’effet de renfort observé est lié 4 la présence des

graviers, qui constituent, au sein de |'éprouvette, des

déformation volumique: €, (%)

éléments rigides reprenant les efforts de cisaillement.
La transmission de ces efforts est possible car les gra-
viers, ayant une surface rugueuse, adhérent a la matrice
sableuse par frottement aux interfaces matrice-graviers.

Sable Fontainebleau + graviers (8-10mm)
ID,mat. =07 p'¢= 100 kPa

Sable Fontamebleau + graviers (8- 10mm)
ID.mar=07 p'e=100kPa

+ T76: fm=0% + T76, fm=0%

O T44: fim=20% o T153, fm="75%
16 1 A T43: fm=30% o T154. fm= 100%

0 T47: fm=50%

0-4 ¥ ] ] T 1 ¥ T T T 1

déformation axiale: €, (%)

déformation axiale: €, (%)

Fe.7 Influence de la fraction massique de graviers sur la déformation volumique de I'éprouvette.
Influence of gravel fraction on the sample volumic strain curves.
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Dans le cas des proportions d'inclusions élevées
(75 % et 100 %), I'effet de renfort semble étre di princi-
palement aux forces de contact entre les graviers. La
diminution de la valeur de ¢ pour la fraction mas-
sique de 100 % s’explique par fe fait que, les vides entre
les graviers ne contiennent pas de matériau. La résis-
tance au cisaillement de cette éprouvetie est exclusive-
ment liée aux propriétés de contact entre les graviers.
L'absence de matrice sableuse entre les graviers
explique également la diminution de la raideur de
I'éprouvette contenant 100 % de graviers.

Bdeaite
Déeformations volumiques

La figure 7 montre que plus la proportion de gra-
viers augmente, plus I’éprouvette semble avoir un com-
portement dilatant. En effet, on peut observer sur la
figure 8, que le taux de dilatance alde /de,) augmente
en fonction de f . Il semble que cette variation du para-
metre a ne traduise pas une augmentation du potentiel
de dilatance de I'éprouvette. Elle traduit plutot le fait
que lorsque la proportion de graviers croit, la fraction
de matiére déformable (matrice sableuse) diminue.
Cette explication est confirmée par le caractére linéaire
de la relation entre a et f_ % (Fig. 8)

Pour des valeurs plus élevées de la proportion de
graviers, on note une brusque chute du taux de dila-
tance. Pour ces valeurs de f_, comme nous l'avons évo-
qué plus haut, la structure granulaire est constituée de
graviers en contact entre eux et de sable remplissant
plus ou moins les vides entre les graviers. Ainsi, le
potentiel de dilatance de I'éprouvette ne dépend plus
de celui de la matrice sableuse, mais de celui du sque-
lette granulaire constitué par les graviers.

L'allure des courbes de variation de volume nous
renseigne sur l'initiation de la localisation des défor-
mations de I"éprouvette. En comparant par exemple
les courbes de variation de volume d'une éprouvette
ne contenant aucune inclusion & celle d’une éprou-
vette qui en contient 30 % (Fig. 9), on note 'existence

2 A

=]

Sable Fontainebleau + graviers (8- 10mm)
0 e Ipmat=0.7 p'e= 100 kPa

+ T76: im=0%
A T43; fm=

déformation volumique: €, (%)
|

déformation axiale: €,, (%)

d’un changement brusque d’évolution de la courbe
pour l'éprouvette sans inclusions. La présence de ce
coude correspond a l'occurrence du phénoméne de
localisation des déformations. Par contre, les courbes
des essais réalisés sur les éprouvettes contenant 30 %
de graviers ne présentent pas de coude : tout se passe
comme si la présence des graviers entravait le déve-
loppement d'une bande de cisaillement. Les photos
d’'éprouvettes (Fig. 9) aprés essais corroborent bien
cette interprétation : on voit en effet que l'éprouvette
sans graviers s'est rompue en deux blocs, alors qu’il
n'existe pas de bande de cisaillement nette sur
I'éprouvette contenant des graviers.

Sable de Fontainebleau + graviers 8-10mm
Ip, mat. = 0,70 p'e= 100 kPa

0.7 -
o
S

0.5 -

taux de dilatance, o =
>

0-3 T 1 T T Li T L} T T 1
0 20 40 60 80 100
fraction massique de graviers, fp,; (%)

fic.2 Influence de la fraction massique de gra-
viers sur le taux de dilatance.
Influence of gravel fraction on dilatancy ratio.

fm= 0% f=30%

f6.9 Influence de la présence des graviers sur le mode de rupture.

Influence of gravel on failure mode,

4)
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Recherche d'un critere de rupture

Pour atteindre cet objectif, nous avons réalisé des
essais triaxiaux a diverses valeurs de la pression de
consolidation isotrope : p’, = 50, 100 et 200 kPa. Pour
étudier I’évolution du critére en fonction de la propor-
tion de gravier, un jeu d’essais a été réalisé pour diffé-
rentes proportions de gravier.

Nous avons représenté dans le plan (q, p’) les points
expérimentaux correspondants aux différents essais
(Fig. 10). On constate d'abord, que l'augmentation de
la proportion de gravier n’a pas d'influence sur le
caractére linéaire du critére de rupture. Ensuite, on
remarque qu’en ajoutant des éléments grossiers dans
une matrice pulvérulente, le mélange ainsi obtenu est
également dénué de cohésion. Finalement, on note que
'angle de frottement des éprouvettes est une fonction
croissante de la proportion de graviers (Fig. 11).

A T
Conclusion

Les travaux présentés ont permis d’isoler I'influence
de I'hétérogénéité de taille sur les caractéristiques de
rupture d’'un sol grossier modéle. Ils ont montré 'exis-
tence d’un effet d’accroissement de la résistance au
cisaillement di & la présence d’éléments rigides au sein
d’une matrice plus fine et moins rigide. Cette recherche
a également mis en évidence une modification du com-
portement du sol hétérogéne a partir d'une certaine

g 1000
-E ]
& 800
= 600 -
iy - =
-E 400 - Sable de Fontainebleau + gravier 8-10mm
E % ! |IDmar=0.7
7 / + fm=0%, M=1.40
y' oo :
£ 200 4 & Ja o fm=20%, M=1,50
E 1 /7 3 A fm=130%, M=1,57
§ 7 ! ; ju] fm=50%, M=1,74
0 T T T T 1 T T L T 1
0 200 400 600 800 1000

contrainte moyenne a la rupture, pp. (kPa)

Influence de la fraction massique de gra-
viers sur la droite de rupture.

Influence of gravel fraction on the failure
criterion.

FG. 10

valeur de la proportion d’éléments grossiers. En effet,
lorsque f_ croit, on passe d'un comportement lié essen-
tiellement aux caractéristiques de la matrice, & un com-
portement complétement gouverné par les graviers. Ce
changement de comportement est notable en termes
d’effort mobilisé et de variation de volume.

Ces résultats peuvent étre utilisés dans le cadre
pratique qui est celui de la déduction des caractéris-
tiques mécaniques d’un sol hétérogéne a partir de
celles du sol écrété. Ces travaux démontrent en effet
que |'écrétement des éléments grossiers conduit & une
sous-estimation de propriétés mécaniques des sols
grossiers hétérogénes ne contenant pas de fines
(argiles ou limons). Par ailleurs, il semble que les carac-
téristiques mécaniques du sol hétérogéne peuvent étre
évaluées a partir des propriétés de la matrice et de la
proportion d’éléments grossiers. En effet, nous avons
mis en évidence de facon expérimentale, des relations
qui relient les caractéristiques mécaniques du sol étu-
die (q, . taux de dilatance et angle de frottement) a
celles de ces composants (matrice sableuse et éléments
grossiers).

L’étude du comportement mécanique d’un sol gros-
sier modeéle apporte des éléments d’éclaircissement sur
l'influence de I'hétérogeénéité de taille qui est une des
principales caractéristiques des sols grossiers.
L'influence dautres parametres significatifs tels que la
taille, la forme des éléments grossiers a fait 'objet de
recents travaux. L'effet de |'état initial a été également
etudié (Pedro, 2004). Néanmoins, il reste a étendre cette
étude au cas des mélanges granulaires ayant une gra-
nulométrie continue ainsi qu'au cas de matériaux natu-
rels qui ont une composition plus complexe et plus
variée que celle du sol modéle.

Sable de Fontainebleau + graviers 8-10mm
- 1 D' mat. - 0,70

angle de frottement global de I'éprouvette, § pc(deg)

32 T T T T T 1 1 ] T 1
0 10 20 30 40 50
fraction massique de graviers, f,, (%)

fG. 11 Influence de la fraction massique de gra-
viers sur I'angle de frottement.
Influence of gravel fraction on internal friction
angle,
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Analyse inverse

et modélisation d’essais
pressiometriques realisés
sur un sol de Beyrouth

Cet article présente une série d’essais pressiométriques
et pénétrométriques (dynamique SPT) sur sol sableux
(quartier « Unesco » de Beyrouth). Les résultats en sont
comparés en étudiant la variation des parameétres avec la
profondeur. Des échantillons de ce sol ont été soumis a
des essais de laboratoire. Ces données sont exploitées
par modélisation numérique de I'essai pressiométrique
(logiciel PLAXIS), en analyse inverse, en vue du calcul
d’ouvrages géotechniques.

Mots-clés : analyse inverse, pressiometre, pénétrometre,
sable, cisaillement, fonction objectif, module, frottement
interne.

Abstract

NDLR : Les discussions sur
cet article sont acceptées
Jusqu'au 1 mars 2006.

Inverse analysis and numerical
modelisation of pressuremeter test
performed in Beirut

A series of pressuremeter and penetrometer (dynamic SPT) tests
on a sandy soil of Unesco area in Beirut are presented. These
results are compared by observing the variations of their
parameters versus depth. Samples of this soil have been tested
in laboratory. All these data are used for a numerical modelling
of the pressuremeter test (software PLAXIS), by inverse analysis,
for calculation of geotechnical constructions.

Key words : inverse analysis, pressuremeter, penetrometer,
sand, shear, objectif function, modulus. internal friction.
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Introduction

L’essai pressiomeétrique est |'un des essais in situ
trés utilisés dans le monde, dont le succes, depuis le
travail original de Ménard (1957) tient vraisemblable-
ment a deux faits: il permet d’une part de mesurer
simultanément rigidité et résistance des sols et il est
associé d'autre part a une méthode de calcul des fon-
dations (D60). Le géotechnicien dispose ainsi d'un outil
de caractérisation in situ et d’'un autre de dimensionne-
ment. Parallelement a ces travaux, des méthodes
d’interprétation de 'essai pressiométrique ont été
développées, en élasticité linéaire, puis en élastoplasti-
cité monodimensionnelle ou bidimensionnelle (Salen-
con, 1966 ; Combarieu, 1995). Ces calculs visaient a
exprimer la pression limite pressiométrique a partir des
caractéristiques du sol. Le développement récent des
méthodes numériques et la nécessité d’alimenter les
logiciels de calcul d’ouvrages (en éléments finis) ont
conduit a rechercher d'autres moyens d’« extraire » des
essais pressiométriques les caractéristiques méca-
niques des sols testés. On peut citer a cet égard Cam-
bou et Bahar (1995) dont le logiciel Press’Ident permet
d’identifier les paramétres de modeles (Duncan, Chang,
1970 et CIS).

Le présent travail s'inscrit dans une étude générale
dont 'objectif est un outil d’analyse inverse pour la
géotechnique, pour identifier les paramétres méca-
nigues de sols, a partir d’essais in situ. On présentera
les résultats d’essais pressiométriques et pénétromeé-
triques dynamicques SPT réalisés sur un sol libanais.
L'identité de site, de forage, permet la comparaison des
résultats des deux types d’essais. Des échantillons de
sol ont de plus été prélevés en forages et soumis a des
essals de laboratoire, pour comparaison. De 13, I'étude
numérique de |'essai pressiométrique a été conduite
par analyse inverse, en vue de déterminer les caracté-
ristiques de sol a prendre en compte en calcul
d’ouvrage.

e
Etude expérimentale

[ -F Sadd
Essais in situ

Une série d’essais pressiométriques et SPT a été
menée dans un terrain sableux du quartier « Unesco » a
Beyrouth, faisant partie d'un site sédimentaire, des for-
mations quaternaires au Liban (Kazan, 2000). Huit
forages avaient été réalisés, a des profondeurs allant
jusqu’a 20 a 25 m. Dans ces forages, l'essai SPT a été
exécute tous les 1 a 2,5 m, par chute libre d’'une masse
de 64 kg d'une hauteur de chute de 0,76 m. Les essais
pressiométriques ont été réalisés dans deux des
forages, tous les 1 m, 1,5 m ou 2 m. A partir de ces
forages et des échantillons prélevés, on a pu identifier
les couches de sol depuis la surface: 5/6 m de sable
moyen moyennement dense, 10/12 m de sable silteux
dense & trés dense, 5/7 m de sable trés dense ou faible-
ment cimenté (Fig. 1).
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Résultats des essais SPT

Les résultats des essais SPT sont présentés sur la
figure 1. Ils montrent l'augmentation du nombre de
coups avec la profondeur, ce qui traduit, suivant les
régles de corrélation connues, I'augmentation de la den-
sité avec la profondeur. On note parfois la présence de
poches de faible densité dans le massif, méme dans les
couches trés denses. Les résultats du forage n°1 mon-
trent une augmentation constante du nombre de coups
N avec la profondeur. Les resultats des autres forages
ne présenient pas toujours ce méme caractére, surtout
jusqu’a une profondeur de l'ordre de 10 m environ.

Valeur SPT (nb coups)
] 10 0 L] 50

Sabie moyen, moyennement dense

g 40 .' (‘ﬂ
é . } ; Sable silteux dense
£ ?p

r : Sable trés dense

FIG.1  Stratigraphie du site et nombre N de coups
au pénétromeétre SPT en fonction de la
profondeur (M Forage n® 1; B Forage n°® 5).
Soil layers of site and variation with depth of
number N of blows obtained from penetrometer
SPT.

En utilisant les tables de corrélation existantes, on
trouve un angle de frottement interne ¢ variant entre
32" et 40° a la profondeur de 1 m a 7 m; ces valeurs sont
de l'ordre de grandeur de celles trouvées au labora-
toire. Mais, d’une part, la détermination de ¢ a partir
du SPT nécessite des essais d'identification en labora-
toire pour permettre I'entrée dans les tables de corréla-
tion. D'autre part, cette détermination, non liée & une
formulation théorique basée sur le comportement du
sol, reste incompléte si elle n"est pas accompagnée
d’autres caractéristiques mécaniques importantes telles
que le module d’élasticité et I'angle de dilatance 1. Le
recours a l'essal pressiomeétrique est donc indispen-
sable, pour déterminer toutes les caractéristiques
mécaniques du sol avec une référence théorique.

Résultats des essais pressiométriques

La croissance des caractéristiques mécaniques avec
la profondeur parait plus clairement a travers les résul-
tats des essais pressiométriques. La figure 2 présente les
courbes pressiométriques obtenues a partir des essais
réalisés dans le forage n® 2. On peut remarquer la dimi-
nution de volume injecté, pour une méme pression
appliquée, ainsi que 'augmentation de pression limite,
avec la profondeur. La figure 3 présente |'évolution de la
pression limite avec la profondeur, on peut remarquer
que cette pression varie de maniére presque parabolique



en fonction de la profondeur, Cette variation parabo-
lique a été observée au lahoratoire 3S de Grenoble dans
les expérimentations de Mokrani (1991) et Renoud-Lias
(1978) sur le sable d’"Hostun. Fawaz (1993) et ces deux
auteurs ont trouvé une variation presque linéaire de la
pression limite en fonction de la profondeur quand cette
derniére reste faible, ce qui refléte le début de la courbe
parabolique aux faibles valeurs de la profondeur.

1000

En tracant les courbes pressiométriques (Fig. 4) et
la variation de la pression limite en fonction de la pro-
fondeur (Fig. 5) obtenues & partir du forage n°5. On
retrouve le résultat obtenu avec le SPT sur la présence
des poches de faible densité a I'intérieur du massif. On
peut remarquer I"augmentation parabolique de la pres-
sion limite avec la profondeur, mais coupée par la pré-
sence de la poche de faible résistance.
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fG.3 Variation de la pression limite avec la pro-
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FiG.5 Variation de la pression limite avec la pro-
fondeur (forage n® 5).
Variation of limit pressure with depth (Borehole
A 5).
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Sur la figure 6 est portée I"évolution du module
pressiométrique avec la profondeur, qui augmente
presque linéairement avec la profondeur.

La détermination précise de la pression des terres
au repos P,demeure un exercice assez délicat. Cette
pression est réputée correspondre au point d’inflexion
de la courbe pressiométrique, ce qui est souvent sub-
jectif. La figure 7 présente I'évolution de P avec la pro-
fondeur ainsi déterminée, qui se réveéle quasi-linéaire,
d’ol un coefficient K de 'ordre de 0,42, situ¢ dans la
fourchette des valeurs de sols sableux (Fawaz, 1993;
Mokrani, 1991).
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fiG.6 Module pressiométrique en fonction de la
profondeur.
Evolution of pressuremeter modulus with
depth.
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Essais mécaniques au laboratoire

Les echantillons du sol ont été testés au laboratoire
de |'Institut universitaire de technologie & Saida, Liban.
Les résultats des essais d'identification (analyse granu-
lométrique, limites d’Atterberg, teneur en eau) situent
le matériau comme un sable moyen, avec une étendue
de granulomeétrie comprise entre 0,13 et 11,5 mm, un
d., de 0,25 mm, et une teneur en eau variant entre 3 et
10 %. Quelques echantillons ont été soumis a un essai
de cisaillement direct; la boite est parallélépipédique
de 6 cm x 6 cm x 2 cm (épaisseur), et la vitesse de
cisaillement choisie a été de 5 mm/min, Ces essais ont
fourni une valeur de cohésion négligeable (8 a 13 kPa)
et un angle de frottement interne situé entre 32° et 34°
(Fig. 8).
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fiG.8 Résultats des essais de cisaillement direct.
Results of shear box test.

Analyse inverse et identification

L'interpreétation de |'essai pressiométrique décrite
précédemment permet le calcul de fondations superfi-
cielles et profondes ainsi que le calcul d’ouvrages de
souténement par des méthodes semi-empiriques qui
ont été validées. En revanche celle-ci est insuffisante
pour identifier les parameétres mécaniques du sol
nécessaires & la réalisation dun calcul par éléments
finis. Or, dans le cas d’ouvrages complexes ou d’inter-
actions entre ouvrages une telle modélisation est sou-
vent indispensable. Les bureaux d’'études géotech-
niques sont alors confrontés a leur méconnaissance des
propriétés mécaniques du sol. Ce constat et le cot des
essais de laboratoire conduisent 4 poser la probléma-
tique de I'analyse inverse en géotechnique: quelle
information concernant les parametres de sols est-il
possible de déduire de résultats de mesures in situ?

Pour répondre a cette question, il faut étre capable
de résoudre un probleme inverse non linéaire dont les
conditions aux limites sont en général complexes. Bien
que la présente étude soit limitée a l'interprétation de



I'essai pressiométrique, afin d’avoir une méthode
d’identification capable de s'adapter a d'autres types
de mesures In situ, essais ou ouvrages instrumentés,
nous avons choisi de résoudre ce probléme inverse en
utilisant une approche directe (Gioda et Maier, 1980;
Gens et al., 1988; Lecampion et al.,, 2002). Cette
méthode d’identification est brievement présentée
dans le paragraphe suivant. Elle est ensuite appliquée
a un résultat d’essai pressiométrique réalisé sur le sol
de Beyrouth.

Méthode d'identification

La méthode utilisée a été proposée par Malécot et
al. (2003). Elle consiste a choisir un jeu de parameétres
de sol a priori. Ce jeu de parametres, noté vecteur
parameétre p a N, composantes, est utilisé comme don-
née d’entrée pour résoudre numériquement le pro-
bléme direct associé a l'aide du logiciel PLAXIS. 1l est
ensuite ajusté de maniére a ce que les mesures in situ
soient correctement reproduites par la simulation
numeérique. D'un point de vue pratique, il s'agit, dans
un premier temps, de choisir une mesure objective de
I'écart entre les mesures et la simulation, puis d’établir
un algorithme judicieux de minimisation de cet écart.

L’écart entre les N points de mesure expérimen-
taux Ue, et les résultats numeriques associés Un, est
évaluée quantitativement par une fonction erreur sca-
laire F,  au sens de la méthode des moindres carrés.
La fonction F, (p) étant définie pour tout vecteur p
donné, le probiéme inverse est ensuite résolu comme
un probléme de minimisation dans I'espace des para-
metres (N_dimensions). Afin d’avoir une méthode
capable de s’adapter a des fonctions erreurs non
convexes, l'algorithme utilisé est basé sur une
méthode de gradient. Etant donné un jeu de para-
metres a priori p', la fonction erreur F,_(p') et son gra-
dient VFE‘”{p‘} sont évalués par simulations successives
du probleme direct associé. Le point de calcul suivant
p'*! est ensuite choisi tel que, p'*! = p' + xd,, oud' est le
vecteur qui indique la direction de plus grande
pente, et ou x est un scalaire adimensionnel qui donne
le pas de descente. La valeur optimale du pas de des-
cente est déterminée par une évaluation quadratique
de F,,_dans la direction d'.

Application a un résultat d'essai
pressiométrique réalisé
sur le sol de Beyrouth

Afin d'appliquer l'algorithme présenté au para-
graphe 3.1 nous avons simulé 'essai pressiométrique
du forage n°® 5 réalisé a 3,5 m de profondeur. La figure 9
montre la géomeétrie, les conditions aux limites et le
maillage du modéle. Afin de réduire au minimum le
nombre de parametres de sols a identifier, nous avons
utilisé un modéle de Mohr-Coulomb en supposant
connus la cohésion (c = 15 kPa), le coefficient de Pois-
son (v = 0,3) ainsi que les relations empiriques sui-
vantes: angle de dilatance vy = g - 30°; coefficient des
terres au repos K, = 1 —sin ¢. Le module élastique E et
I'angle de frottement restent alors les seuls paramétres
a identifier.

fAG.? Géometrie du modéle axisymétrique.
Geometry of axisymetric model.

La courbe pressiométrique mesurée in situ est pré-
sentée sur la figure 10. La fonction erreur F,_(E, ¢) ainsi
que le chemin suivi lors du processus de minimisation
sont représentés sur la figure 11. On constate que la
surface de F,_est traversée par une vallée parfaitement
plate. Elle ne posséde pas un minimum unique. Le
point de convergence de l'algorithme de minimisation,
atteint trés rapidement, dépend ainsi étroitement de la
position du premier point de calcul. La figure 10
montre les courbes pressiométriques obtenues a partir
de deux jeux de parametres trés distincts et minimisant
F__. On vérifie a la fois que les courbes simulées sont
peu dissociables et qu’elles reproduisent bien la courbe
expérimentale.

0.00 0.10 0.20 0.20 0.40
AVIV

~ _#eo Courbe pressiométrique (trait gras) mesure
in situ;
() E =108 700 kPa, ¢ = 34,1°; (A) E =
171 200 kPa, ¢ = 29,3°.
Pressuremeter curve: (bold line) in situ
measurement:
(@) E = 108,700 kPa, ¢ = 34.1°; (A) E =
171,200 kPa, ¢ = 29,3°,
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F,..(E, g) et chemins suivi par I"algorithme de minimisation;

(o1) point initial E = 195 000 kPa, ¢ = 40°; (x1) point initial E = 83 200 kPa, ¢ = 22°.
F, (E,g) and paths described by the algorithm of minimisation ;
(o1) initial point E = 195,000 kPa, ¢ = 40°; (x1] initial point E = 83,200 kPa, ¢ = 22°.

[ Vi
Conclusion

Les informations pouvant étre directement tirées de
l'essai pressiométrique sont considérables (pression des
terres au repos, pression limite conventionnelle, module
pressiométrique). Pourtant ces parametres ne suffisent
pas comme données d'entrée pour réaliser un calcul

d’ouvrage par éléments finis. Afin de compléter |'inter-
prétation de cet essai nous avons tenté d’en faire une
analyse inverse par simulation numérique directe.
L’algorithme adopté fonctionne et le modele de Mohr-
Coulomb permet de bien reproduire la courbe pressio-
meétrique mesuree in situ. Cependant, il ne semble pas
possible d'identifier plus d'un paramétre de sol & partir
de cette courbe. Il faut choisir entre l'identification du
module dYoung E ou de celle de 'angle de frottement .
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Estimation de la migration
dune pollution accidentelle
dans un projet routier

a I'aide des reseaux

de neurones artificiels

Résume

L’évaluation de la profondeur de la zone contaminée D
en fonction du temps et de la quantité de polluant injectée
dans un sol Q aprés une pollution routiére accidentelle
est essentielle pour étudier le risque de contamination

de la ressource en eau souterraine et pour concevoir

des plans d’intervention. Cet article présente une
meéthode pour estimer D et Q en utilisant les réseaux

de neurones artificiels. Une base de données est produite
a partir de cas simulés en utilisant un modéle par
éléments finis. Plusieurs modéles de réseaux de neurones
artificiels par rétropropagation de l'erreur sont évalués
par leur capacité a généraliser la simulation sur

des données indépendantes. Leur comportement est
également comparé a un modele plus classique

de régression multilinéaire. Les réseaux de neurones
montrent une trés bonne aptitude a simuler les évolutions
de D et Q.

La méthodologie proposée est appliquée a l’'analyse

du risque de pollution par le trichloréthyléne des eaux
souterraines le long de I'axe d’un projet routier dans

le Nord de la France.

Mots-clés : eau, hydrocarbure, NAPL, non saturé,
pollution accidentelle, réseaux de neurones artificiels,
route, trichloréthyléne.

Estimating the migration

of an accidental pollution

in a highway project using artificial
neural networks

Abstract

Accurate estimation of depth of contaminated zone D and the
quantity of pollutant injected into a soil Q after an accidental
pollution occurred in road transport is essential to asses the risk
of water resources contamination. This paper presents a method
for estimating D and Q after an accidental pollutant discharge
at the soil surface. First a database is generated from simulated
cases using a finite element model. For each case, D and Q are
computed as a function of the most related parameters.
Different feedforward artificial neural networks with error
backpropagation are trained and tested using subsets of the
database, and the ability of these networks to generalize on
independent simulated data are validated on another subset

of the database. Their behavior Is compared and analyzed with
regard to more common multilinear regression approximation
tool. The proposed method is used to analyze the risk for

a DNAPL pollution of groundwater resources concerned

by a road project in the north of France.

Key words : accidental pollution, artificial neural network,
hydrocarbons, NAPL, numerical model, road, trichloroethylene,

unsaturated, water. 49

REVUE FRANCAISE DE GEOTECHMICIUE
N 112
3= trumestre 2005



5

L 4
Introduction

Les accidents routiers impliquant le déversement de
matiéres toxiques ou dangereuses au cours de leur
transport peuvent poser de graves problémes environ-
nementaux. Les hydrocarbures et les solvants chlorés
(qui sont des liquides non miscibles avec |'eau, appelés
non aqueous phase liquids, ou NAPL, dans la littérature
anglo-saxonne) sont parmi les matiéres transportées les
plus dangereuses. Ces produits ont des effets variables
selon la quantité et la nature du produit déversé et la
sensibilité du milieu récepteur. Les produits plus
denses que l'eau (DNAPL) posent des probléemes
majeurs car ils migrent plus profondément sous 'effet
de la gravité et le volume de produit non piégé dans la
zone non saturée du sol peut atteindre la nappe phréa-
tique et la contaminer. L'impact d’un projet routier sur
I"environnement doit ainsi étre étudié avec attention
dans le but, d’une part, d’optimiser son tracé lors de la
phase de conception en fonction de diverses
contraintes, dont la vulnérabilité des zones traversées a
la pollution accidentelle et, d’autre part, pour élaborer
un plan d'intervention en cas d’accident mettant en jeu
une pollution.

Les zones vulnérables a la pollution le long du tracé
routier peuvent s’étendre sur plusieurs kilomeétres. Sur
cette distance, la topographie, la géologie et les pro-
priétés du sol peuvent varier dans une large mesure.
De nombreux modeéles numériques permettant de
simuler le transfert des NAPL dans les sols non saturés
existent (par exemple Guarnaccia et al., 1997 ; Katyal et
al., 1991). Basés sur une description précise des méca-
nismes regissant le transfert (écoulement multipha-
sique, échanges entre phases, transport du polluant
dilué dans les phases liquide et gazeuse), ces logiciels
supposent la connaissance de parametres nombreux
dans une zone hétérogene, et ils exigent des efforts de
calcul importants.

L'approche proposée dans cet article vise a limiter
le recours a ces modeéles et repose sur I'estimation de
I’évolution de la contamination du sol a l'aide des
réseaux de neurones artificiels. Ces réseaux sont
construits sur une base de données obtenue par simu-
lations numeériques. La capacité de différents réseaux a
géneraliser la simulation & l'ensemble de la zone
d’étude a été évaluée, analysée et comparée a une tech-
nique plus classique, a savoir la régression linéaire
multiple. Le réseau optimal a été employé pour prévoir
la profondeur de la zone contaminée dans le cas étu-
dié, concernant le déversement accidentel de trichloré-
thyléne le long de |'axe d’un projet routier dans le Nord
de la France.

Probleme étudié - Méthodologie

Présentation du cas étudié

Le projet routier concerne le passage a 2 x 2 voies
de la RN2 entre Avesnes-sur-Helpe et Maubeuge (envi-
ron 20 kilomeétres) dans le département du Nord. Glo-
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balement orienté N-S, le projet traverse une vallée prés
de Bachant, ou des captages importants d’eau potable
sont localises.

Dans ce secteur, des études géologiques et hydro-
géologiques ont été réalisées, qui ont montré que le
tracé envisagé repose sur une couche de calcaires car-
boniféres fracturés protégée par une épaisseur de 5 a
15 metres de limons, sables limoneux et argiles limo-
neuses, et que la nappe d’eau exploitée se trouve a une
profondeur variant de 5 a 25 métres, a l'intérieur des
calcaires fractures (Fig. 1). Une série de sondages et
d’essais a été effectuée : 26 sondages a la tariére, 5 son-
dages carottés, 20 piézométres et 6 essais au pressio-
meétre. Ces sondages ont donné des indications sur la
profondeur de la couche de couverture limoneuse. Les
piézomeétres ont permis de suivre les variations de pro-
fondeur de la nappe sur une période d’environ deux
ans (septembre 2000 a avril 2002). En outre, des essais
de perméabilité in situ et au laboratoire ont été effec-
tués, et la perméabilité mesurée varie entre 8 x 107" et
5 x 107 m/s selon la teneur en argile. Les courbes de
rétention de la couche de couverture limoneuse ont été
également mesurées sur les cing échantillons carottés
en utilisant la méthode de I'extracteur a plaque, et les
parametres de la relation de Van Genuchten (1980) ont
été déterminés en laboratoire (voir Tableau I).

La figure 1 montre également les zones en déblai et
en remblai. Dans les zones en déblai le terrassement de
la couche protectrice de couverture limoneuse peut
augmenter la vulnérabilité de l'aquifére sous jacent
pendant la phase de construction, mais ces zones
seront protégées en phase d’exploitation (plate-forme
étanche, bassins de rétention impermeéables, dispositifs
de collecte des effluents pollués). Par contre, dans les
trongons en remblai, il y a risque pour les véhicules de
quitter accidentellement la route et de se retrouver au
niveau du terrain naturel, menagant ainsi les ressources
d’eaux souterraines dans les zones vulnérables. La
migration des polluants dans les sols limoneux de la
couche de couverture de I'aquifére doit par conséquent
étre soigneusement analysée dans les zones ot le profil
est en remblai.

| | == Terrain naturel initial. W |
| |—Route. v/ |
----- Niveau haut de faquifére

+—— Mappe {Septembre 2000).

500 1060 1500 2000 2500 3000 3500 4000
Distances cumulées 4 partir de la limite sud de la zone vulnérable (m).

G 1 Coupe verticale de l'axe de la route.
Cross-section along the axis of the highway

project.




TABLEAUI  Propriétés des fluides et des sols.

Fluid and porous media properties

- - S r ke e 3= s i = = 3 S e T
e e e e e Sha A = D S
p (Kg/m?) 998.2 1456 117
Propriétés des fluides u (Kg/lm.s)) 0,001 0,000556 0,00002
o, (dynes/m) 7275 3174 4750
Type du sol [ k (m/s) p (kg/m¥)
o - :li‘ 0-?’, o
Propriétés des sols Limon 0.36 L. 10?9 1760
Craie 0,42 1x10°° 1600
Saturations résiduelles (tous les types de sol)
S“‘H SGH iSN:\'W’H nSNWR
0,068 0,02 0.16 0.12
Relation pression Parameétres du modéle de Van Genucten (1980)
capillaire-saturation
Type du sol Pa, (em™) P4, (em™) n
Limons 0,004 0,008 1,25
Craie 0,02 0,04 1.3

* S @0d S, sONI, respectivement, la saturation résiduelle en polluant comme phase non mouillante (avec I'eau) ou comme phase mouillante (avec I'air).

b D pour drainage et | pour imbibition.

[ e
Méthodologie adoptée

Une étude numérique préliminaire par éléments
finis a été entreprise pour simuler le transfert vertical
d’un polluant de type NAPL. Cette étude a permis de
dégager les parametres ayant une influence sensible
sur la réponse du modéle en terme de profondeur de
sol contaminé a l'issue d'une certaine durée de mise
en contact du polluant & sa surface. Parmi ceux-ci, cer-
tains ayant une importante variabilité naturelle (épais-
seur de la couche de couverture, profondeur de la
nappe, perméabilité de la couche de couverture) ont
été retenus comme parametres d’entrée pour les outils
de prédiction de la contamination, de méme que le
parametre temps de contact sol-polluant, qui est déter-
minant.

Compte tenu des résultats des différents sondages
effectués le long du tracé de la route, et des temps
d’intervention sur site prévisibles en cas d’accident, des
intervalles représentatifs pour les quatre parameétres
retenus ont été définis. Une base de données a été
construite a partir des calculs par éléments finis effec-
tués pour des combinaisons des parameétres pris dans
leurs intervalles représentatifs. Cette base de données a
ensuite servi a construire des modéles de prédiction de
D et Q pour toute combinaison de parameétres d’entrée
non comprise dans la base de données, afin d’estimer
la migration de la pollution sur I'ensemble de la zone
d’étude.

Différents modéles de prédiction de type réseau de
neurones artificiels ont été construits en utilisant cette
base, et leur aptitude a généraliser la simulation a des
cas non utilisés pour leur construction a été évaluée.
Le modéle le plus performant a été utilisé pour déter-

miner le profil de pollution le long de I'axe du projet

routier.

Modélisation numérique

| S
Modele NAPL-Simulator

Le logiciel NAPL-Simulator (Guarnaccia et al., 1997)
a été développé pour simuler la migration des NAPL
dans les sols non saturés. Pour un sol indéformable et
isotrope, I'équation d’écoulement pour une phase don-
née peut étre écrite sous la forme suivante (Abriola et
Pinder, 1985) :

(1
¢ a[sgfpuJ =V- ﬁpﬂkkm /pa }{VPU +p"gVZ}]

L'indice a représente ici la phase fluide (eau, air ou
polluant), ¢ est la porosite du milieu poreux, S_ et P sont
respectivement la saturation et la pression de la phase a,
K est la perméabilité intrinséque, K, est la perméabilité
relative & la phase o, p_ et p, sont respectivement la vis-
cosité et la masse volumique de la phase o, g est I'accélé-
ration gravitationnelle et z est la profondeur. Le logiciel
comprend une description de la relation perméabilité
relative-saturation-pression dans les milieux poreux
biphasiques ou triphasicues et prend en compte les hys-
térésis et le piégeage des fluides. La technique de résolu-
tion utilisée dans ce logiciel est basée sur la méthode des
éléments finis avec un schéma implicite en temps.
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Kby
Cas de référence

La colonne de sol de référence est représentative du
profil géologicque rencontré dans le Nord de la France
(Fig. 2). Une couche constituée de limons ou d’allu-
vions, ayant une épaisseur H_de 4,5 métres et une per-
meéabhilité moyenne K = 107 m/s, recouvre une couche
aquifére de craie d’approximativement 40 métres
d’épaisseur, renfermant la nappe exploitée, de profon-
deur H,, = 2 metres. Le modele numérique utilisé est
unidimensionnel. Les propriétés des sols, des fluides et
les parameétres de la relation de saturation-pression de
Van Genuchten (1980) sont données dans le tableau 1.

Les simulations sont menées en considérant
comme polluant le trichloréthyléne (ou TCE), qui
appartient a la famille des solvants chlorés. Le TCE
compte parmi les produits les plus dangereux, en rai-
son de sa basse viscosité et de sa densité relative éle-
vée, et les cas de pollution de sols ou de nappes par
ce produit font I'objet d’une littérature abondante
(Pankow et al., 1996). Les simulations sont effectuées
en deux phases (Fig. 2). La premiére phase consiste &
déterminer le profil de saturation initiale en eau qui
est conditionné par le niveau de la nappe (H,) et les
propriétés de rétention des sols. La seconde phase
concerne le rejet du polluant, qui est simulé par
I'application d’une charge constante e = 5 ¢m a la sur-
face du sol pendant un laps de temps t.. Pour chaque
simulation le profil de saturation ainsi que la quantité
de polluant injecté dans le sol sont calculés en fonc-
tion du temps.

Air & pression
atmosphérigue
// I Polluant ;: TCE.
IS » < Epaisseur : e =5 cm.

. Imperméable

Limon

Perméable

fic.2  Conditions initiales et aux limites pour les
phases: (a) de drainage de la colonne de
sol, (b) de simulation du déversement
accidentel.
Initial and boundary conditions for (a) drainage
phase of the soil column, and (b) simulation of
the accidental spill.
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Choix des variables d'entrées
et constructions de la base de données

(E———
Etude paramétrique

Une étude préliminaire a étudié 'influence des
parametres principaux du sol et du polluant et de la
géométrie du probléeme sur la profondeur de la zone
contaminée et la quantité de polluant infiltré, estimées
a l'aide du logiciel NAPL-Simulator (Guarnaccia et al.,
1997) pour la colonne de sol de référence (Lancelot et
al., 2003). L'objectif poursuivi était double : identifier
les parametres prépondérants de la migration et esti-
mer l'impact des erreurs et incertitudes liées a leur
détermination. Il a été montré que la perméabilite K
du sol de couverture a un impact majeur sur les simu-
lations : elle controle a la fois la profondeur et la
vitesse de migration du polluant. L'effet de la variabi-
lité spatiale des parametres géométriques comme
I'épaisseur de la couche de couverture H_et la pro-
fondeur de la nappe phréatique H  a aussi été exa-
miné. Sila couche de couverture, dont la perméabhilité
est nettement plus faible que celle de I'aquifére sous
jacent, est plus épaisse, il est clair que la protection de
cette derniéere contre la pollution sera plus efficace,
tant en termes de profondeur contaminée que de
quantité de polluant infiltrée. Par ailleurs, un niveau
de nappe plus élevé se traduit par une migration du
polluant plus rapide, car les forces de rétention dans
la zone non saturée sont plus faibles. Enfin, les cir-
constances du déversement de polluant & la surface
du sol ont également été prises en compte, et il a été
montré que la durée t_du contact entre le sol et le pol-
luant était le facteur déterminant.

En conclusion de cette étude parameétrique, quatre
parametre d’'entrée pour le modele de prévision de la
migration du polluant dans le sol ont été retenus :
I'épaisseur H_ et la perméabilité K de la couche de cou-
verture, la profondeur H  de la nappe et le temps de
contact t_entre le polluant et la surface du sol.

Base de données
pour les modeles de prédiction

La base de données est employée pour créer les
modéles de prévision de D et de Q. Elle a été construite
a partir de simulations par éléments finis pour les
combinaisons suivantes des paramétres d’entrée :
1x10°m/s, 1 x 107" m/set1x 10* m/s pour K, 0,5, 1, 3,
5 et 7 jours pour t,, 15 valeurs entre 0 et 20 metres pour
H, et 9 valeurs entre 0 et 45 métres pour H,,.

Au total, la base de données inclut plus de 2000 cas,
qui sont divisés en 3 sous-ensembles. Le premier sous-
ensemble, portant sur environ la moitié de la base de
données, est employé pour créer les modeéles par
apprentissage. Le deuxiéme sous-ensemble (25 % de la
base de données) est utilisé pour tester la performance
des modéles en cours d’apprentissage. Ce processus
permet en particulier d’'optimiser la durée de cette
phase, et de choisir I'architecture optimale (nombre de




neurones « cachés »). Le troisieme sous-ensemble est
enfin utilisé pour valider les modeles de prévision sur
des cas « vierges ».

On notera que K intervient par son logarithme dans
la base de données de maniére a ne pas faire intervenir
des ordres de grandeur trop hétérogénes dans les don-
nées. De méme chaque parametre d'entrée et de sortie
a été normalisé relativement a ses valeurs minimum et
maximum, ce qui permet, en disposant d'un ensemble
de données plus homogéne, un meilleur apprentissage
du réseaul.

Modeles de prediction
de la migration de la contamination

Modeles de régression
linéaire multiple (RLM)

A partir de la base de données de cas de migration
de polluant, il s’agit de généraliser I'estimation de cette
migration pour tout point de la zone d’étude, donc pour
toute combinaison des parameétres d’entrée. Le moyen
le plus simple d’effectuer cette estimation est de procé-
der par régression linéaire sur les 4 paramétres
d’entrée.

On recherchera donc une approximation g dépen-
dant linéairement des 4 variables d’entrée X :
Y=g(X)=g(X,..X)=aX +..aX, (2
Ainsi D (modéle 1) et Q (modéle 2) sont exprimés en
fonction de log (K), H, H,, et t. Les coefficients du
modeéle sont déterminés par la méthode des moindres
carrés a partir du premier sous-ensemble de la base de
données, correspondant a la phase d'apprentissage. La
qualité de prediction du modéle peut étre estimée en
calculant le coefficient de détermination R? (équation
10) sur les données du sous ensemble d'apprentissage,
mais également sur le reste de la base de données, pour
tester I'aptitude du modéle & généraliser sa prédiction.

Le tableau I résume les valeurs du coefficient de
détermination obtenues par régression multilinéaire
pour la profondeur contaminée D et la quantité de pol-
luant injectée Q, sur I'ensemble de données correspon-
dant a I'apprentissage (donc au calcul des coefficients

de la régression, équation 2) et sur des données n‘ayant
pas servi au cours de la phase d’apprentissage. On
trouve des valeurs de R? assez faibles (de 'ordre de 0,5
a 0,6), notamment pour ), en particulier pour les don-
nées de validation. Un modéle linéaire sur les para-
meétres d’entrée choisis ne constitue donc pas un outil
de simulation satisfaisant.

b ieed
Réseaux de neurones artificiels

Construction des réseaux

La structure et le fonctionnement des réseaux de
neurones artificiels sont trés documentés (par exemple
Fausett, 1994 ; Ripley, 1996 ; Najjar et al.. 1997 ; Maier et
Dandy, 2000). On se contentera ici d’une bréve descrip-
tion des RNA et de I'implémentation utilisée dans cette
étude.

Les réseaux de neurones artificiels sont constitués
de cellules élémentaires de calcul (nceuds ou neurones)
interconnectés. Les réseaux les plus répandus sont les
perceptrons multicouches a rétropropagation de
'erreur. L'architecture d'un tel réseau est schématisée
sur la figure 3. Elle comporte 3 couches. La couche
d’entrée transmet les variations du phénoméne modé-
lisé au réseau, dont les réponses sont matérialisées
dans la couche de sortie. Une ou plusieurs couches
intermédiaires (ou cachées) sont interconnectées aux
couches d’entrée et de sortie. Le role de ces couches
cachées est de permettre au réseau d’associer les
entrées données aux sorties également connues, lors
d'un processus d'apprentissage.

Mathématiquement, un réseau avec trois couches, ol
n est le nombre de nceuds d’entrées, m le nombre de
neeuds cachés et k le nombre de neeuds de sortie, est
basé sur I'équation suivante :

ok=s[§%xs[im, xj]] 3)

=1 =1

ou S est une fonction de transfert, les facteurs W sont
les poids des connexions entre les neurones de la
couche cachée et de la couche de sortie, les W, les
poids des connexions entre les neurones de la couche
d’entrée et ceux de la couche cachée, les O, sont les

1asiealll  Coefficients R? entre les valeurs cibles el les valeurs estimées pour les différents modeles.
R® values between target and predicted outputs for all models.,
‘Madgle RLM ‘Maodeles MLP
<1 o ey | Modele3 Modeled |
Ui | Modéle1 Modéle2 ——
] Q b ) D Q
Phase
d’apprentissage 0,639 0,527 0,978 0,989 0,976 0,993
Phase
de test - - 0,978 0,980 0,974 0,984
Phase
de validation 0.577 0,350 0,950 0,981 0,947 0,984
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Couche d’entrée.
(n nceuds)
f % i ° Couche cachée. Couche de sortie.
= W d
\ (m nceuds) (p nceuds) = .
Xa —-)- O < Ty
-
° % . .
B 5% =
o o -a
E . £ 5
o Ox >. g Ty z
= © 46
5 Xi > = o
o H >
g . %
- >
O, T,
/ —i) —_—
X, > o Erreur.
H_)
) — I
________ Sessasmaiass
Rétropropagation et ajustement
des poids.
X
W\A
A;=W;+ZW:;><X,
wr i=]
X 2 — s Y =S (A)
° . Sortie du
/ § : fonction sigmoide. —
x5~
fG.3  Architecture d'un réseau a 3 couches avec rétropropagation de I'erreur.

Architecture of a typical multilayer backpropagation artificial neural network.

valeurs de sortie du réseau tandis que les X symboli-
sent les entrées.

Dans la plupart des applications de ces réseaux la
fonction de transfert utilisée est la fonction sigmoidale
(éqg. 4). Elle est continue et différentiable, qualités
requises dans le processus d'apprentissage des per-
ceptrons multicouches.

S(x)=-1

1+e* el

Le processus d’apprentissage consiste en l'ajustement
des poids entre les couches afin de minimiser 'écart
entre les sorties calculées par le réseau et les sorties
cibles, connues. Il repose sur une technique de recherche
de minimum dans l'espace de l'erreur globale en fonc-
tion des poids constituant les parametres du réseau. Les
données dédiées a cette phase d’apprentissage sont pro-
pagées de I'entrée a la sortie du réseau, et les erreurs
entre les valeurs en sortie et les valeurs cibles sont
« rétropropagées » en ajustant les poids de chaque
connection d’aprés une réegle d’apprentissage (delta-rule)
afin de réduire l'erreur globale. Cet aller-retour est effec-
tué pour tout cas de la base d’apprentissage, et répété
encore jusqu’a ce que les sorties simulées et les valeurs
cibles du réseau coincident, a une certaine tolérance pres.
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L'erreur globale a minimiser fréquemment utilisée
est "erreur quadratique moyenne (average squared
error, ASE), définie dans |"équation 5 :

i i (qu - qu)z

g=1 k=1

AsE e Lty (5)
p s

ot O, et T sont respectivement les valeurs simulées et
réelles du nceud de sortie k pour le cas q, s est le
nombre de cas, p est le nombre de nceuds de sortie.

Si on peut en théorie approcher d'aussi prés qu’on
veut les valeurs cibles & condition d’augmenter suffi-
samment le nombre de cycles d’apprentissage, il faut
noter que ceci se fait, a partir d'un certain nombre de
cycles, au détriment de l'aptitude du réseau a générali-
ser ses prédictions & des cas non utilisés au cours de
cette phase d’apprentissage, ce qui est pourtant le but
poursuivi. La technique de validation croisée (cross-
validation) consiste alors a calculer 'erreur globale
ASE simultanément sur les données d’apprentissage
et sur des données de test, indépendantes, jusqu’a
atteindre le minimum de l'erreur sur ces données de
test (Fig. 4). L'apprentissage est alors considéré
comme 'IEI‘ITliHé.



ASE

Arrét de |'apprentissage
(nombre optimum de
cycles)

test

apprentissage

oty

Nombre de cycles d'apprentissage ou nombre de

FiG. 4

noeuds cachés

Critére de convergence et architecture op-
timale du réseau.

Convergence criterion and optimum network
architecture.

Valeur D (cm) estimée par le modéle 3.

Valeur D (cm) estimée par le modéle 1.
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Valeur réelle de D(cm).

Architecture du réseau optimal

La performance globale d'un réseau dépend du
nombre de couches cachées et du nombre de nceuds
dans chaque couche cachée. Dans notre cas le réseau
comporte 3 couches (soit une couche cachée). Pour
déterminer le nombre optimal de neurones dans la
couche cachée, on peut, de la meéme facon que pour la
détermination du nombre optimal de cycles d’appren-
tissage, procéder par validation croisée. On augmente
progressivement le nombre de nceuds dans la couche
cachée en estimant a chaque fois I'erreur globale ASE
(éq. 5) calculée pour le sous-ensemble de test de la base
de données. Le nombre de nceuds cachés pour lequel
cette erreur globale ASE commence a croitre est pris
comme optimum (Fig. 4).

Plusieurs formes d'architectures de réseau ont été
tentées dans cette étude. Pour un réseau reliant les
variables d'entrées (X,, X,..., X, ] aux variables de sor-
ties (O,, O,..., Opl et contenant une couche cachée avec
m neeuds, on note :

(04 Oy ivis OPI = RNAn_m_p Xy X, o X (6]
To) 100 ————— 71—
P L _
2 | | y=09832% ]
o]
£ 801 | R*=0,950 1
e | |
@ - ]
a 60 -
é 1
¢ 40[ y
E _
2 - ]
o 20+ @ 4
5 i /
g o ~
g 0 K T T RS TS S SN T SO L Gt Y T LSS R
0 20 40 60 80 100
Valeur réelle de D (cm).
n6.5 Comparaison entre les values cibles et les

valeurs estimées de D pour les modeles 3
(RNA a parametre de sortie unique, graphe
a), 5 (RNA a 2 parameétres de sortie, graphe
b) et 1 (régression multilinéaire, graphe c),
phase de validation.

Comparison between target and predicted
values for D using single output BPNN model 1
(a), combined outputs BPNN model 3 (b) and
multi-linear regression model 4 (c) for validation
phase.
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Il est possible d’estimer D et Q a partir de deux
réseaux séparés (modéles notés 3 et 4 respectivement,
voir équations 7 et 8), mais il est également possible
d’estimer D et Q au sein du méme réseau (modéle 5) en
considérant deux nceuds dans la couche de sortie
(éq.9). Le calcul du nombre optimal de nceuds cachés
est de 29, 32 et 27 pour les modeles 3, 4 et 5 respective-
ment.

(D) = RNA, ,, (K, H, HW, t) (modéle 3)  (7)
[QI=RNA, ., (K, H, HW, t) (modéle 4)  (8)
(D, Q) =RNA, ., K, H, HW, t ) (modéle 5)  (9)

Il faut noter que la prévision simultanée de plu-
sieurs parametres de sortie dans un méme réseau
n’exige pas nécessairement une plus grande com-
plexité par rapport a des réseaux séparés. Dans notre
exemple, le modéle 5 contient en effet moins de nceuds
dans la couche cachée que les autres modeéles pour
une erreur globale comparable. Physiquement, la pro-
fondeur D de la zone contaminée et la quantité QQ de
polluant injecté étant liées, cette dépendance a été
identifiée et prise en compte par le réseau de neurones
artificiels.

Discussion sur la performance
des modeles

La performance des modeéles peut étre visualisée
en représentant graphiquement les valeurs simulées
en fonction des valeurs cibles. La distance des points
ainsi obtenus & la premiére bissectrice donne une
indication sur la facon dont le modeéle se comporte.
Ainsi, la figure 5 montre la comparaison entre les
valeurs prévues par réseaux de neurones et les valeurs
cibles pour D, dans le cas du sous-ensemble de la
base de données destiné & la validation, quand D est
estimé en utilisant le modéle 3 (réseau avec D para-
meétre de sortie unique, figure 5a), ou le modeéle 5
(réseau a sortie combinée D et Q, figure 5b). Sur les
mémes graphiques la droite de régression passant par
I'origine est également tracée et le coefficient de
détermination R? pour cette ligne est calculé selon
I"équation 10 :

a

1 N 2
D Z‘T [Tr“Yf)
) —\2

N'_-l_,l Jzﬂ(T.-Ta')

ol : N est le nombre total de cas considérés ;
Y, est la valeur de sortie calculée par le modeéle ;
T, est la valeur cible connue ;

T est la moyenne de 'ensemble des valeurs cibles
pour les N cas considérés.

Un coefficient de détermination R? proche de I'unité
indique une forte corrélation entre les valeurs simulées
et les valeurs cibles. Si la pente de la droite de tendance
est proche de 1, le modele constitue une bonne
approximation des données cibles.

Comme montré sur la figure 5, les modeéles 3 et 5
(réseaux de neurones) donnent de trés bons résultats
pour la simulation de D. Les coefficients de détermina-
tion pour les modeles 1 a 5 pour toutes les phases
d’apprentissage, de test et de validation sont indiqués

Ri=1-

(10)
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dans le tableau II. Par contre, comme signalé au para-
graphe 6.1, le modele de régression multilinéaire ne
parvient pas a prevoir les variations de D et, surtout, de
Q de facon satisfaisante. La faible performance du
modéle linéaire ne doit pas étonner : les phénoménes
physiques représentés dans la base de données sont
complexes et fortement non linéaires. Dans les réseaux
de neurones artificiels, la non-linéarité est prise en
compte par l'utilisation de fonctions de transfert non
linéaires (éq. 5), et le degré de complexité peut étre
controlé en variant le nombre de nceuds dans la couche
cachee. Les réseaux de neurones artificiels apparais-
sent donc comme un outil valable de prévision de la
migration de la pollution dans le cas étudié.

Application : analyse du risque
pour un déversement accidentel
de NAPL dans un projet routier

Dans cette section, on présente une application du
réseau de neurones artificiel a 'estimation du risque de
pollution de la nappe par déversement accidentel dans
le cadre du projet routier présenté dans le § 2.1.

Simulation
de la profondeur de contamination
le long de I'axe du projet

La figure 6 donne la profondeur de pénétration de
polluant D estimée en utilisant le modéle 5. Les varia-
tions de D sont données pour une position particuliere
de la nappe phréatique (septembre 2000, basses eaux)
et 5 valeurs du temps de contact t_(de 0,5 a 7 jours). La
profondeur de pénétration du trichloréthyléene D
montre un profil assez uniforme, variant par exemple
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entre 0,2 a 0,3 métre pour une période de contact de
12 heures, qui est le délai moyen d'intervention estimé
pour un déversement routier accidentel (Martin et
Roux, 1999). Des profondeurs plus importantes sont
évidemment atteintes pour des temps de contact du
polluant a la surface du sol plus élevés (environ 0,5 m
pour t_= 7 jours).

Risque de contamination
des eaux souterraines

Le profil de la profondeur de pénétration de pol-
luant le long de l'axe de la route est utile parce qu‘il
donne une estimation de |'épaisseur de sol devant
étre traité ou enlevé apres déversement du polluant,
pour supprimer toute menace envers les eaux sou-
terraines. Cependant une meilleure quantification du
risque de pollution des eaux souterraines est obte-
nue si la profondeur de contamination D est repré-
sentée rapportée a l'épaisseur de la couche de cou-
verture limoneuse H . La figure 7 donne la variation
du rapport R = D/H_ pour t_= 0,5 jour. On retrouve
un risque de contamination tres élevé dans les zones
en déblai, ou l'épaisseur du sol de couverture a été
réduite, voire complétement enlevée, La menace est
cependant limitée a la durée de la phase de construc-
tion, durant laquelle toute mesure doit étre prise
pour éviter un déversement de polluant. Mais les
secteurs critiques sont les zones hachurées sur la
figure 7, qui correspondent aux zones en remblai, oll
le risque de mise en contact du polluant avec le
milieu naturel persiste sur toute la durée de vie de
'ouvrage. On note que dans ces zones en remblai, le
facteur R atteint 20 % au sud, contre environ 5 %
ailleurs.

Cette étude simplifiée d'analyse du risque aide a
identifier les zones les plus vulnérables du projet rou-
tier. Une analyse plus fine peut alors étre conduite dans
les zones affichant un facteur de risque R élevé, comme
I'étude de l'influence du type de polluant ou de celle de
facteurs météorologiques, et peut servir de base a des
dispositions préventives ou des mesures curatives en
cas d'accident.
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Conclusion

Cet article propose une approche basée sur les
réseaux de neurones artificiels pour I'évaluation de la
contamination d'un sol non saturé par déversement
accidentel de polluant. L'étude vise I'analyse du risque
de contamination des ressources en eau par déverse-
ment de polluants suite a un accident routier,

En l'absence des données de terrains sur la migra-
tion de polluants dans les sols non saturés, une base de
données a été construite en utilisant une modélisation
par éléments finis. Cette base de données a été ensuite
utilisée pour calibrer le modéle « réseaux de neu-
rones », qui a servi a établir le risque de pollution de la
nappe dans une zone concernée par un projet routier.

L'étude réalisée montre que le modeéle « réseaux de
neurones » constitue un outil fort intéressant pour la
modélisation du transfert de polluants dans les sols non
saturés et pour I'étude d'impact de la construction des
routes sur le sol et les ressources en eau.
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Le role de I’expérience
dans la pratique
de la géotechnique

r

ésume

R

L’'importance de 1'expérience comme référence majeure
pour les études géotechniques a été affirmée par tous les
grands ingénieurs qui ont dii concevoir des projets ou
analyser des accidents d’origine géotechnique. Cette
conférence rappelle certaines de ces déclarations
historiques puis analyse, pour les grandes catégories
d’ouvrages géotechniques, les principes, données ou
raisonnements qui sont issus de I'expérience et comment
on pourrait les transmettre aux générations futures.

The role of experience
In geotechnical engineering practice

Abstract

The importance of experience as a major reference for
geotechnical studies was expressed by all the leading engineers
who had to design structures or analyse accidents from
geotechnical origin. This paper recalls some of these historic
papers then analyses, for each broad type of geotechnical
structures the principles, data or ways of reasoning which come
from experience and how they could be transmitted to the next
generations.
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Introduction

Les actes de congres et de colloques, comme les
revues de géotechnique et méme la plupart des
manuels d’enseignement donnent beaucoup d’infor-
mations sur le comportement des sols, les méthodes de
calcul et les méthodes de mesure. Ils expliquent beau-
coup plus rarement a quoi ressemblent les ouvrages
géotechniques, quels problémes attend l'ingénieur
dans les études de conception de ces ouvrages, com-
ment on les aborde et on les résout, en général dans un
délal imposé et avec des moyens limités. En fait, ils par-
lent peu de |'expérience, qui est l'autre pilier de la geo-
technique et s’acquiert progressivement dans la vie
professionnelle. C’est l'importance de 'expérience qui
constitue le théme central dans cette conférence.

Dire que I'expérience joue un role majeur en géo-
technigque n’est pas une nouveauté. Si l'on cherche un
peu dans des ouvrages publiés au xx® siecle, on
retrouve 'affirmation de I'importance de I'observation
et de la prééminence de l'expérience. La section 2 de
cette conférence regroupe quelques-uns de ces textes,
dont il me semble que la méditation reste utile.

Dans les sections suivantes, la nature et la place de
I'expérience sont analysées, tant au plan général que
dans différents domaines de la géotechnique (pro-
blemes d’ouvrages en terre, de fondations, de souténe-
ments ou de pentes). On y voit que l'activité des géo-
techniciens s'appuie sur de nombreux outils de calcul,
mais que la conception des ouvrages, I'évaluation des
aléas et I'expertise des incidents ou accidents d’origine
géotechnique sortent en partie du domaine de I'analyse
déductive et mathématique pour utiliser des principes,
des données et des raisonnements qui sont directement
issus de l'expérience.

Nous verrons enfin comment la référence a 'expé-
rience pourrait étre formalisée dans I'enseignement de
la geotechnique.

Quelques extraits d'ouvrages
classiques

Les citations regroupées ici ne traduisent pas de
volonté d’exhaustivité. Les livres cités avaient pour eux
d’étre présents dans mes souvenirs ou dans ma biblio-
théque. J'y ai retrouvé des idées qui, avec parfois
quelques corrections d’époque, sont celles que je vou-
drais détendre ici.

Armand Mayer, dont je me souviens encore de la
présence assidue aux réeunions du Comité francais de
mécanique des sols dans les premiéres années de ma
carriere, a publié en 1939 un petit (de format) ouvrage
de 204 pages dans la collection « Section du Génie
Civil» chez Armand Colin, sous le titre de Sols et fon-
dations. L'avant-propos nous éclaire sur les penseées et
objectifs de l'auteur:

« L'objet de ce petit ouvrage est d’indiquer au lec-
teur de quelle maniére on peut aujourd’hui, en se pla-
¢ant au point de vue du constructeur, envisager les
études de terrain et la préparation d’un projet de fon-
dations. Nous avons cherché & montrer de quelle
maniére un certain nombre d'observateurs et de tech-
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niciens avaient essayé de combler le fossé qui séparait,
jusqu’a trés récemment, la géologie des travaux
publics, en complétant la reconnaissance des terrains
telle qu’elle résulte des études géologiques, par la
mesure de leurs caractéristiques mécaniques, qui,
seules, importent au constructeur. Apres avoir indiqueé
la fagon dont étaient exécutées les mesures, nous avons
cherché a montrer comment on pouvait en utiliser les
résultats, Nous nous sommes, a cet égard, soigneuse-
ment gardés de l'application des méthodes de I'analyse
mathématique, dont le caractére rigoureux et imper-
turbable ne sert souvent qu’a dissimuler l'imprécision
de I'hypothése sur laquelle elle se fonde. Nous avons
essaye, toutes les fois que nous l'avons pu, de partir des
données de I'expérience pour en déduire plutot 'allure
des phénoménes que des conclusions générales pré-
cises, impossibles a formuler dans ce domaine. Nous
avons d’ailleurs indiqué, a I'occasion de I'examen de
quelques probléemes particuliers, 1'écart considérable
constaté entre les résultats expérimentaux et certaines
déductions obtenues par le calcul et le plus générale-
ment admises.

« La mécanique des sols n'en est pas encore a aspi-
rer a la précision mathématique et tout notre effort a
tendu a la vérification des hypothéses qui pourraient
étre prises dans l'avenir comme base d'une étude plus
serrée. Dans certains cas, des résultats sont atteints.
Dans d’autres, les essais sont en cours. D'autres fois
enfin, I'hétérogénéité des sols fait craindre qu'il ne soit
jamais possible de dépasser le stade de la connaissance
qualitative. C'est d’ailleurs, il faut le reconnaitre, ce qui
fait I'intérét et le caractére passionnant de cette étude.
Chaque probléme est un cas particulier qui doit étre
étudié en soi-méme, indépendamment de tous ceux qui
ont pu étre résolus antérieurement.

« L'application brutale d'une formule générale ne
remplacera jamais |'observation directe et le raisonne-
ment particulier; une solution ne vaudra que pour le
cas qui aura été |'occasion de sa mise au point et toute
extrapolation devra étre précédée des vérifications
indispensables. Ces ohservations, ces vérifications
s’effectuent pour une part sur le terrain, pour une autre
au laboratoire. Avant d'indiquer les méthodes que 1'on
y applique, qu’il nous soit permis de remercier ici tous
ceux qui nous ont permis de réaliser le premier labora-
toire francais d’étude du sol et des fondations et en par-
ticulier, MM. Lasalle et Caloni, président et délégué
général des Laboratoires du batiment et des travaux
publics, ainsi que tous ceux, en particulier M. Charles
Granger, qui y ont collaboré avec nous depuis sa fon-
dation et I'ont amené & son degré de développement
actuel. »

En 1949, Caquot et Kerisel publient un Traité de
mécanique des sols, présenté comme la deuxieme édi-
tion du livre antérieur d'A. Caquot intitulé Equilibre des
massifs a frottement interne. Stabilité des terres pulvé-
rulentes et cohérentes (1934). La lecture de la préface ne
donne pas la méme impression que celle du texte de
Mayer, J'ai gardé tout de méme des extraits de cette
préface, car elle me semble typique de l'autre regard
sur la géotechnique, considérée comme une branche
de la mécanique.

« La mécanique des sols concerne 'application des
lois de la mécanique et de I'hydraulique aux problémes
qui se posent & propos de |'étude des sols de fondation;
elle constitue donc un chapitre de la résistance des



matériaux, spécialement applicable aux matériaux
constitutifs de I'écorce terrestre que 'on trouve dans
les zones ou I'Ingénieur et I’Architecte sont amenés a
construire des ouvrages de génie civil ou des béati-
ments. [...]

«Les problemes de ce genre se sont posés &
I'homme depuis la plus haute antiquité, aussi bien a
I'homme primitif pour fonder sur pilotis ses premiéeres
cités lacustres qu’aux batisseurs des cathédrales.

« Au XVIIF siécle, la mécanique des sols est étudiée
pour la premiére fois et la plus importante contribution
fut apportée par la France et en particulier par les ingé-
nieurs militaires du Roi; plus de la moitié des traités
publiés dans le monde sur la matiére avant 1850 éma-
nent de Francais. L'essai de Coulomb de 1773, présenté
a I’Académie royale des sciences a Paris [...] est le traité
fondamental, suivi par de nombreuses études énongant
pour la premiére fois la loi de base correcte, qui va
déterminer toutes les méthodes scientifiques d'investi-
gation.

« Dans les derniéres années, cette science s’est sur-
tout développée grace aux recherches dans les pays ou
la médiocrité du terrain de fondation posait des pro-
blémes essentiels & 'activité des Ingénieurs et Archi-
tectes. C'est ce qui explique la contribution importante
apportée par les écoles hollandaise et viennoise. Qu'il
s'agisse des sols alluvionnaires des Pays-Bas ou de la
vallée du Danube, les problémes difficiles de fondations
dans ces deux régions appellent des études scienti-
fiques pour les édifices a construire. [...]

« Lorsque 1'on construit un pont, par exemple, on
travaille en utilisant des matériaux manufacturés et
homogénes dont les propriétés mécaniques sont bien
connues et néanmoins l'on admet dans le calcul des
coefficients de sécurité qui ne sont jamais inférieurs a 2.
Il n’en est pas de méme dans la mécanique des sols: les
formations géologiques et les propriétés des sols de
fondation varient d’un point a l'autre et sont souvent
complexes. En raison de ces circonstances, les coeffi-
cients de sécurité réels étaient autrefois souvent bien
inférieurs aux précédents, comme dans d’autres cas
beaucoup plus élevés. La science du sol permet
aujourd’hui de sortir de cette incertitude,

« Certains ont voulu apercevoir dans la mécanicue
des sols deux écoles, I'une théorique, I'autre expéri-
mentale. Il n’en est plus de méme aujourd’hui ou
I'expérience fournit a la théorie les bases correctes, les
déductions mathématiques qui en résultent étant
ensuite vérifiées par 'expérience.

« Les noms des Francais Coulomb, Poincelet, Pois-
son, Darcy, Boussinesq et Résal dominent les études
théoriques de la mecanique des sols; mais ainsi que le
note un savant anglais, M. Golder, qui vient de faire
une étude comparative des laboratoires des sols dans
les différentes nations européennes, les études expéri-
mentales dans notre pays n‘ont pas suivi le méme
rythme.

« Les laboratoires en service aujourd’hui comblent
cette lacune. [...]

« Rompant délibérément avec les méthodes semi-
empiriques usuelles de calcul des tassements qui
consistent a rechercher d’abord les composantes verti-
cales des contraintes agissantes, nous les avons calcu-
lées d'apres l'intégralité du tenseur par la formule de
Boussinesq. [...]

« Nous montrons d'ailleurs que tout phénomene de

meécanique des sols exige l'examen séparé des deux
tenseurs solide et liquide : la courbe intrinséque qui
apparait dans un essai rapide ne correspond a aucune
réalité physique. [...]»

C’est un bel exemple de confiance dans 'approche
francaise des siécles précédents, ou le comportement
de la nature doit par principe découler de quelques lois
de base, déja connues & 1'époque.

Les réflexions de K. Terzaghi considérent la géo-
technique d'un point de vue qui est certainement plus
proche de celui d’A. Mayer que de celui de Caquot et
Kerisel, J'al retenu quelques courts passages du livre
intitulé From theory to practice in soil mechanics. Selec-
tions from the writings of Karl Terzaghi (préparé par L.
Bjerrum et al. par publié en 1960 par John Wiley and
Sons, trois ans avant son décés) et d’un article récent
de R.E. Goodman intitulé « Karl Terzaghi’s legacy in
Geotechnical Engineering» et publié dans le numeéro
d’octobre 2002 du magazine Geo-Strata de ’ASCE.
R.E. Goodman est, par ailleurs, 'auteur d’un livre inti-
tulé Karl Terzaghi, the engineer as artist.

R.E.Goodman écrit:

« Karl Terzaghi (1883-1963) fut le premier a élaborer
une mécanique des sols compleéte, avec la publication
de Erdbaumechanik en 1925. Sa formulation du prin-
cipe des contraintes effectives et de son influence sur
le calcul des tassements, la résistance, la permeabilité et
I"érosion des sols sont sa contribution la plus prodi-
gieuse. Mais Terzaghi a aussi eu un réle de pionnier
pour un grand nombre de méthodes et de procédures
de reconnaissance, d'analyse, d’essai, d’instrumenta-
tion et de pratiques qui définissent le champ que nous
appelons maintenant géotechnique.

« Parmi les publications, rapports et conférences de
Terzaghi, on trouve des contributions stimulantes sur
un domaine trés large, incluant: les méthodes de clas-
sification des sols et des roches, les phénoménes de
capillarité dans les sols, la théorie et |'observation de la
consolidation et du tassement, I"érosion interne et sa
prévention, la conception et la construction des bar-
rages en terre, en enrochements et en béton sur tous
types de fondations, les ancrages dans le sol pour les
ponts suspendus, la mesure en place et en laboratoire
des pressions interstitielles et des propriétés des sols,
l'utilisation des réseaux d’écoulement en deux et trois
dimensions, la conception des puits de drainage et des
tunnels, la conception des ouvrages fluviaux et mari-
times pour résister a ’érosion, les variations de la pres-
sion des terres sur les murs et les rideaux, la construc-
tion dans les zones de pergélisol, les fondations sur
pieux, 'amélioration des sols par compactage, par bat-
tage de pieux, par injection et incorporation de géotex-
tiles, les tunnels dans les sols et les roches, la géologie
de l'ingénieur, la formation et |'effondrement des
entonnoirs karsticques, les affaissements régionaux dus
aux pompages pétroliers et les glissements de terrain.

o]

« Bien qu'il ait été un grand éducateur, Terzaghi
développa progressivement une suspicion envers
I'éducation formelle, dont il pensait gqu’elle pouvait obs-
curcir I'observation des nouveaux phénomeénes. Il
exprimait la plus grande admiration pour les autodi-
dactes qui apprenaient en ouvrant leurs yeux et leurs
esprits. [...]

« Lorsque l'on passe en revue I'étendue de ses
contributions et sa maitrise du domaine, il est intéres-
sant d’examiner la formation et les intéréts de Terzaghi,
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ainsi que sa philosophie et ses méthodes de travail. Son
éducation combinait la rigueur et la formation militaire
autrichiennes avec une passion pour l'observation des
sciences naturelles et la contemplation de la beauté de
la nature. Ses intéréts étaient trés variés: la construc-
tion, la géologie, les mathématiques, la philosophie et
I"éthique, 'architecture, les fleurs, la natation, la
conversation, les voyages, la littérature, la musique,
I'art, les femmes, les hommes et l"écriture. [...]

« Les objectifs de Terzaghi [...] changérent brutale-
ment vers 'dge de 43 ans (1926). Pendant sa vie
d’homme jeune, il avait cherché a développer une
méthodologie d’analyse rationnelle, analytique ou
empirique, qui tienne compte des contraintes géolo-
giques, pour le calcul des ouvrages fondés sur les sols
(et, dans une moindre mesure, les roches). A |"age mur,
ayant atteint ce premier objectif, il poursuivit avec pas-
sion sa pratique de I'ingénierie pour tester et tempérer
les méthodes émergentes par les réalités physiques.
Dans cette démarche, il fut de plus en plus préoccupé
par la difficulté d’en savoir assez sur la morphologie et
les propriétés du site pour fixer la conception du projet
avant le début de la construction. Cette préoccupation
I'entraina encore plus vers l'observation de la réponse
du sol et de I'ouvrage pendant la construction afin d‘ali-
menter une révision permanente des projets, ce qui fit
de lui, avec son collaborateur Ralph Peck, un partisan
et un praticien de la “méthode observationnelle”. Mal-
gré les contributions considérables de Terzaghi aux
progres de la théorie de la mécanique des sols, il
conseillait pour cette raison avec insistance a la profes-
sion de rester en contact avec le comportement des sols
réels dans la pratique de la géotechnique. [...]

«Karl Terzaghi fut un ingénieur remarquable et pas-
sionné. Comme il le dit lui-méme: “Toutes les modestes
réalisations que j'ai @ mon crédit peuvent étre décrites
par une formule simple... Guidé par le bon sens et des
observations fortuites, j"ai reconnu les points faibles
des procédures traditionnelles et j'ai essayé de les
rendre moins faibles. Parfois j'ai échoué mais en géne-
ral j’ai réussi”. »

Dans les ceuvres écrites de Terzaghi, les discours
d’ouverture des Congres de mécanique des sols de
Cambridge (Etats-Unis), en 1936, et de Londres, en
1957, illustrent les remarques précédentes. En 1936, K.
Terzaghi termine son discours par ces phrases:

«[...]1a fonction de cette conférence est simple. Elle
consiste essentiellement a etablir des contacts person-
nels entre ceux qui sont intéressés par la mécanique
des sols du point de vue de la théorie ou de la praticue
et de stimuler les échanges d'expérience. Bien qu’elle
soit apparue il y a moins de 25 ans, la mécanique des
sols est déja assez vieille pour avoir acquis la modestie
qui nait de 1'expérience. Nous savons aujourd’hui que
rien d’utile ne peut étre accompli dans cette discipline
sans la coopération intelligente et patiente de l'ingeé-
nieur praticien sur le terrain. Certaines des contribu-
tions les plus importantes a ce congres sont le résultat
direct d’une telle coopération. Pour cette raison, nous
sommes trés heureux d’accueillir parmi les participants
du congrés un grand nombre de dirigeants remar-
quables et d'ingénieurs expérimentés du monde de la
construction. Comme ces hommes doivent leur succées
et leur position professionnelle a leur capacité de dis-
tinguer la réalité de la fiction, je suis sar qu’ils vont
apprécier nos sentiments envers la sagesse des
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manuels a demi cuits et nous aider a descendre vers les
faits tangibles. »

Dans son allocution de 1957, il déclare:

«[...] Cette conclusion me conduit au dernier sujet
de mon discours, qui est la fagcon de transmettre effica-
cement ces connaissances et ces visions nouvelles a la
génération suivante. Pour répondre & cette question,
nous devons examiner les pré-requis des activités artis-
tiques au sens le plus large du terme.

« Pour pratiquer un art avec succes, il faut posséder
la capacité, attribuée a Théodore Roosevelt, de “penser
avec ses hanches”. En d'autres termes, il faut étre
capable d’arriver & des conclusions correctes sans pas-
ser par un raisonnement logique. [...]

«Le méme processus de développement peut étre
retrouvé dans la vie de quasiment tout ingénieur qui a
acquis une réputation justifiée de « jugement sain ».
Lorsqu’‘il était étudiant, il travaillait avec sa téte en
allant aussi loin que le raisonnement logique pouvait
I'emmener. Au début de sa vie professionnelle, la partie
utile de ce qu'il avait appris est progressivement entrée
dans son subconscient et il a pu alors aborder sans
grand risque des problémes d'ingénierie qui ne pou-
vaient étre résolus par des procédures rationnelles, ce
qu’il ne pouvait faire plus tot. Les étudiants qui obser-
vent un tel ingénieur en action peuvent en déduire que
le temps qu’ils doivent passer a absorber de la théorie
est du temps perdu, mais cette conclusion serait erro-
née. L'ingénieur qu’ils observent n’aurait jamais atteint
un tel niveau de perfection s'il n“avait d’abord appris et
completement digéré chacun des nodules d'informa-
tion qui ont une utilité directe pour ses activités profes-
sionnelles. Les détails des théories peuvent sortir de sa
mémoire, mais leur essence devient de plus en plus
active au fil des ans. Pour cette raison, le secret d'une
éducation professionnelle efficace réside dans 1'affir-
mation permanente de ce qui meérite d’étre absorbé et
ensuite digéré, et sur les incertitudes qui sont inévita-
blement associées a l'application des théories matheé-
matiques aux problémes d'ingéniérie. »

Je ne saurais enfin assez recommander a tous les
ingénieurs, et notamment & ceux qui consacrent leur
vie & la géotechnique, de lire 'ouvrage préparé par
J. Dunnicliff et D.U. Deere et publié en 1984 par John
Wiley and Sons sous le titre Judgement in geotechnical
engineering. The professional legacy of Ralph B. Peck,

La question de la place de 'expérience parmi les
outils des ingénieurs géotechniciens est donc débattue
depuis longtemps, mais elle reste d’actualité.

Qu'est-ce que I'expérience

L'expérience peut étre définie de différentes facons:
elle peut recouvrir les capacités qu'acquiert 'ingénieur
dans sa vie professionnelle, a la fois par I'observation,
'analyse de problémes variés et la réflexion, ou ce qu’il
a appris apres la fin de sa formation. Cette expérience
est implicitement une expérience individuelle.

Mais on peut aussi définir I'expérience «en creux»
par rapport a une idée citée plus haut, qui est que
I'approche scientifique utilise les mathématiques pour



déduire de lois physiques simples (et déja connues) les
comportements des massifs de sols que 1'on valide par
d’autres études expérimentales. L'expérience est alors
tout ce qui, dans l'activité des ingénieurs, ne répond
pas a cette définition. Il ne faut pas en déduire que
I'expérience est dans ce cas tout ce qui est « non scien-
tifique » : elle est aussi scientifique que la construction
de modéles, mais selon une autre logique.

En géotechnique, la liste des connaissances et des
outils issus de I'expérience est longue. Elle comprend a
la fois les regles de gestion de la sécurité des ouvrages,
I"'appréciation des écarts entre les résultats de calculs
et la réalité, certaines méthodes de calcul, les régles
pratiques de programmation et d’interprétation des
reconnaissances géotechniques, les dimensions cou-
rantes ou optimales des ouvrages, la connaissance des
aléas et |'évaluation des risques. L'expérience est alors
a la fois individuelle et collective et résulte en grande
partie de |'activité de grands laboratoires, centres de
recherche ou bureaux d’ingénierie comme ont pu 'étre,
en France, les services techniques d’EDF, le Centre
expérimental du batiment et des travaux publics
(CEBTP) et les services techniques du ministére des
Travaux publics, puis de I'Equipement: Service tech-
nicque des routes et autoroutes (SETRA), conjointement
avec le Laboratoire central des ponts et chaussées
(LCPC)] et le réseau des laboratoires régionaux des
ponts et chaussées puis des centres d’études tech-
niques de I'équipement (CETE), Centre d’étude des tun-
nels (CETu), Centre d’études techniques maritimes et
fluviales (CETMEF). Beaucoup de pays ont créé des
organismes aux fonctions comparables, TRRL et BRE
au Royaume-Uni, BASt et BAW en Allemagne, CEDEX
en Espagne, LNEC au Portugal, les instituts géotech-
niques suédois, norvégien et danois, GeoDelft aux
Pays-Bas, le Laboratoire géotechnique de 'Etat, le CRR
et le CSTC en Belgique... La liste est longue, mais tra-
duit assez bien I'importance accordée a la maitrise des
connaissances et techniques de la géotechnique par
I'action collective, associant la pratique de la géotech-
nique et la recherche appliquée, souvent avec des outils
de calcul mais toujours avec des démarches appuyees
sur l'expérimentation et 'observation de la nature et
des ouvrages.

7
Exemples

L A
Généralités
Le role majeur de 'expérience dans la pratique de

la géotechnique est lié aux limites de la modélisation
du comportement des sols, des roches et des ouvrages.

La démarche de conception des ouvrages manufac-
turés du génie civil et du batiment s’est structurée
autour de I'étude séparée de la fabrication et des pro-
priétés et des matériaux, d'une part, et du calcul,
d’autre part, I'incertitude provenant pour |'essentiel des
charges: le modéle géométrique est fixé d'abord; le
comportement des matériaux est connu et I'on peut
spécifier les valeurs des parameétres; le modeéle de cal-
cul fait le reste, avec quelques « garde-fous » issus de la
praticque (régles de ferraillage, de soudure, etc.).

La géotechnique s’est développée dans un autre

univers: la nature des matériaux n’est pas connue a
priori et ils peuvent avoir des propriétés trées diffée-
rentes, il existe de nombreux modéles de calcul, mais
qui sont parfois adaptés a un seul type d’ouvrage et
parfois & un seul type de sol; les techniques de
construction peuvent modifier sensiblement l'interac-
tion des sols et des ouvrages. Si les procédures de
conception des structures et des fondations pouvaient
étre jugés aussi empiriques au cours du XIX¢ siécle, le
passage au calcul mécanique est intervenu beaucoup
plus vite pour les structures que pour les fondations.
Terzaghi (1951) rapporte qu’a la fin du xixe siecle la
conception des fondations s’appuyait sur une étude
sommaire d'identification des matériaux et qu’on asso-
ciait & chaque type de matériau une charge admissible,
sans consideration pour les tassements. 1l fallut de
nombreux accidents pour que les ingénieurs se ren-
dent compte que d’autres facteurs entraient en
compte, et notamment la déformabilité, donc I'état des
sols.

Les développements de la géotechnique ont été
faits pour l'essentiel a l'occasion d’études de grands
ouvrages ou d’expertises de catastrophes, avec
quelques périodes de restructuration des connais-
sances, comme celle de Terzaghi dans les années 1920,
le développement de la mécanique des roches dans les
années 1950 ou de la mécanique des sols non saturés
dans les années 1980. Ils ont en général produit
d’abord des méthodes de prévision simplifiées, calées
sur l'expérience, avec des parametres issus de
méthodes d’essai rustiques, qui ont été perfectionnées
par la suite. Les perfectionnements des essais, comme
des méthodes de calcul ont été faits dans les labora-
toires ou centres de recherche, parallélement aux acti-
vités d'études et d'expertise des ingénieurs. lls ont par-
fois dureé de longues années et se sont spécialisés sur
des objectifs autonomes, sur lesquels on a accumulé
beaucoup d’outils et de connaissances, alors que les
ingénieurs pouvaient avoir d’autres besoins, qu’ils ont
cherché a résoudre d’autres fagons.

Par exemple, on a consacré beaucoup de travail &
I"étude en laboratoire des propriétés mécaniques des
argiles reconstituées et des sables purs et au dévelop-
pement de théories puis de modeéles numériques pour
représenter leurs déformations et leur rupture. Mais les
ingénieurs devaient répondre pendant ce temps a des
cuestions sur la stabilité et les déformations de sols
réels qui sont rarement des argiles ou des sables purs
et que I'on a souvent du mal & prélever pour les appor-
ter dans les laboratoires d’essais. Les essais en place,
dont aucun n'a de théorie pour rattacher ses résultats
au comportement des ouvrages, sont un exemple des
outils dont 'utilisation est avant tout justifiée par I'expé-
rience et le calage de formules de calcul sur le compor-
tement observé d’ouvrages en vraie grandeur ou de
modeles réduits, Beaucoup de régles de conception ou
de calcul de la géotechnique sont issues d’une telle
démarche. Elles constituent I'essentiel de I'expérience
collective de la profession géotechnicue.

L’expérience individuelle différencie pour sa part la
capacité des ingénieurs & «inventer» le modéle géo-
technique du site a partir de I'information disponible,
a détecter rapidement les facteurs explicatifs d'un acci-
dent, a deviner les dimensions optimales d'un ouvrage
ou les incertitudes qui peuvent rendre un projet risqué.

Nous évoquerons ces deux types d’expérience dans
les exemples qui suivent.
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L'expérience et le calcul des fondations

Le calcul moderne des fondations profondes repose
dans la majorité des pays sur les résultats d’essais en
place (pénétrometre statique ou dynamique, SPT, pres-
siometre), qui sont reliés au frottement latéral et a la
résistance de pointe des pieux par des relations empi-
riques, tenant compte de la nature des sols et du mode
d’exécution des pieux. La modélisation numérique a
une place dans les calculs d’interaction avec d’autres
structures. Le calcul des moments de flexion dans les
pieux utilise en général un modeéle de poutre sur appui
continu ou des distributions forfaitaires de pressions
de contact. Toutes ces procedures comportent des par-
ties empiriques qui appartiennent & l'expérience collec-
tive d"un organisme ou d'un pays.

Le calcul des fondations superficielles est dans une
situation différente, puisqu‘il existe des solutions théo-
riques fondeées sur I'analyse des équilibres limites ou
sur 'analyse limite (qui tient compte des conditions
imposées aux déformations et pas seulement de 1'équi-
libre des contraintes), et utilisant les parameétres ¢ et g
introduits du temps de Coulomb (xviie siecle). Le calcul
des fondations superficielles a partir des essais en place
est aussi pratiqué.

Les limitations des méthodes d’analyse mathéma-
tiques ou numériques sont liées d'une part 4 la variabi-
lité des sols naturels et de leurs propriétés physiques
et mécaniques, et d’autre part & 'absence de la défor-
mabilité des sols dans I'analyse de stabilité (a part le
caractére associé de la loi d'écoulement plastique, qui
ne correspond que rarement aux données expérimen-
tales).

Les calculs de tassements s’effectuent soit par des
meéthodes simplifiées utilisant les composantes verti-
cales des contraintes, soit par des calculs en éléments
finis.

Les fondations profondes s’appuient donc plutot sur
I"'expérience collective et les fondations superficielles
sur des procédures d’analyse mécanique reliées a la
mécanique des milieux continus, renvoyant sur le choix
des parametres, ¢’est-a-dire le modéle géotechnique du
site avec les incertitudes que 'expérience personnelle
aide a apprécier.

L'expérience et les études
de pentes naturelles

Les etudes de stabilité de pentes s’effectuent en pra-
tique par analyse de mécanismes de glissement poten-
tiel sur des surfaces de rupture. Les calculs se font par
des méthodes numériques suivant des procédures
variées. Le principal probléme est de déterminer les
propriétés de résistance du sol. Pour les massifs homo-
genes et les glissements de faibles dimensions,
quelques essais de laboratoire peuvent fournir des don-
nées fiables. Mais le probléme reste complexe pour les
grands glissements de versants, dont les terrains (sols
et roches) échappent parfois a toute mesure directe.
Lorsqu’un glissement s’est déja produit, les parameétres
peuvent étre estimés par une analyse des conditions
d’équilibre de la masse instable. La progressivité des
mouvements vient compliquer cette analyse. L'évolu-
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tion des glissements au cours du temps échappe géne-
ralement au calcul et les méthodes de prévision
s’appuient souvent sur des corrélations avec des
mesures hydrauliques (précipitations, niveau des eaux
souterraines...). Globalement, le domaine des études de
pentes comporte donc d’une part un champ classicque
ol I'on peut utiliser des outils validés par 'expérience
collective et d’autre part un champ moins bien connu
ou l'expérience individuelle a un plus grand réle.

T
Lexpérience et les travaux de terrassements

Les études de terrassements cherchent a prévoir
I'emploi dans les remblais des matériaux extraits des
déblais en cours de chantier. La variabilité des terrains,
que l'on ne peut complétement caractériser pendant les
reconnaissances géotechniques, géne la prévision des
mouvements de terres pendant la période de prépara-
tion des projets. Les études de compactage s'appuient
le plus souvent sur des essais de compactibilité de type
Proctor, que l'on effectue sur les différents types de
matériaux rencontrés. La cadence des grands chantiers
conduit & privilégier des spécifications d’utilisation des
matériaux en remblais qui fixent les conditions de com-
pactage en fonction de la nature et de I'humidité des
terrains extraits des déblais. Ces spécifications sont du
domaine de |'expérience collective. Mais la définition
des terrains que l'on trouvera dans un déblai dépend
beaucoup plus de 'expérience personnelle du géotech-
nicien charge de I'étude.

L'expérience et les constructions
sur sols compressibles

Une réflexion détaillée sur l'apport de 'expérience
dans ce domaine de la géotechnique a été présentée
par l'auteur au 13¢ Congres régional africain de méca-
nique et de géotechnique (Magnan, 2003c¢). Du point de
vue de la «démarche scientifique » de résolution des
problémes de géotechnique, avec des modéles de cal-
cul construits sur des lois physicues reconnues, le cal-
cul du comportement des massifs de sols argileux
pourrait constituer, comme |'analyse de la stabilité des
fondations superficielles, un champ idéal. On dispose
de programmes de calculs tridimensionnels en élé-
ments finis, les sols peuvent étre prélevés et transportés
jusqu’aux laboratoires pour y subir des essais cedomé-
trigues el lriaxiaux. De nombreuses expérimentations
ont éte reéalisées pour valider les modéles et on peut
considérer que 'on dispose d’outils pour faire les pro-
jets. Mais la pratique montre que cela ne suffit pas
encore: des ruptures de remblais viennent rappeler
périodiquement qu'il faut rester prudent et il est fré-
quent que les prévisions de tassements soient fausses.
Cela montre déja que l'utilisation de ces outils néces-
site une certaine expertise de la part des ingénieurs res-
ponsables des projets et des travaux. Mais quand on
analyse de plus preés les outils de ces ingénieurs, on
découvre que beaucoup d’outils sont issus d'une
démarche d’abservation directe de la nature et ne sont
pas reductibles aux méthodes de calcul issues de la
mécanique des milieux continus. On peut citer par
exemple la relation de proportionnalité des déplace-



ments latéraux et des tassements sous les remblais ou
les ordres de grandeur des parties des déformations
associées a la compressibilité cedométrique et au
fluage, ou bien encore le fait que la stabilité a court
terme implique la stabilité a long terme du méme rem-
blai.

De facon plus générale, cet exemple comme les pré-
cédents suggere qu’il y a dans la pratique de la géo-
technique le niveau des outils de prévision, qui repose
sur des analyses mécaniques ou sur l'expérience col-
lective, et le niveau de |"élaboration du modéle géo-
technique, ol 'expérience collective prépare des outils
mais |'expérience personnelle des ingénieurs reste un
facteur essentiel. Si I'on cherche a comprendre quelle
fut la particularité des grands ingénieurs qui ont mar-
qué la géotechnique, ¢’est probablement dans leur
capacité a4 comprendre la nature et son interaction avec
le fonctionnement des ouvrages et a trouver des
modéles d'analyse adaptés qu’on pourra trouver la
réponse.

RN |
L'expérience et les travaux de souténement

Les études de souténements ont des caractéris-
tiques proches des études de fondations. Les théories
de la poussée et de la butée sont parentes des théories
de la portance des sols et elles ont les mémes possibili-
tés et les mémes limitations: des outils connus a base
théorique, peu d’intérét pour les déformations, une
interaction forte avec le calcul des structures qui a fait
utiliser des modeles d’interaction locale (de type coeffi-
cient de réaction). La détermination des parametres de
résistance des sols est parfois complexe, notamment
quand les matériaux en contact avec le soutéenement
sont des remblais compactés. L'expérience garde un
role important dans le choix des modéles géotech-
niques et dans la conception générale des ouvrages.

Enseigner ou transmettre I'expérience

La transmission des outils de la géotechnique d’une
geénération a la suivante est une préoccupation impor-
tante pour la profession géotechnique dans son
ensemble mais aussi pour ses clients. La formation des
géotechniciens ne se limite pas a I'enseignement de la
représentation des sols et des roches et des méthodes
de calcul. Il me parait tout d’abord important de com-
biner I'apprentissage conjoint de la mécanique des sols
et de la mecanique des roches, selon les veeux expri-
més par Pierre Habib dans le discours de cloture du
Symposium international d’Athénes sur les sols indu-
rés et les roches tendres en 1997. De la méme facon, les
géotechniciens me paraissent devoir connaitre les
modes de fonctionnement et les régles générales de la
conception des structures en béton armé et en acier, ou

les lois générales de I'hydraulique a surface libre. On
peut enseigner aussi les conclusions des études expéri-
mentales et des observations qui aboutissent a la for-
mation de I'expertise que j'ai qualifiée plus haut de col-
lective. Mais ce ne sont que les préambules de la
transmission de l'expérience.

Pour sa part, la transmission de I'expérience indivi-
duelle pourrait utilement bénéficier de livres qui ras-
sembleraient des descriptions de projets, avec les
modes de raisonnement de géotechniciens spécialistes,
ou donneraient des recommandations pour la concep-
tion des ouvrages, la définition des modéles géotech-
niques, ou la fagon d’aborder les expertises. Ce genre
de littérature est pratiquement absent de nos librairies.

Mais la transmission de I'expérience individuelle
passe tout de méme d'abord par une relation person-
nelle de type «maitre a éléve » entre un géotechnicien
expérimenté et un géotechnicien en début de carriére.
Une relation qui s’établisse autour de projets réels, de
plus en plus complexes. Peut-on organiser cette trans-
mission dans les etablissements d’enseignement supé-
rieur 7 Faut-il attendre le début de la vie professionnelle
et l'organiser dans un bureau d’étude ou une entre-
prise, ou dans un cadre professionnel collectif ? Ces
choix dépendent de beaucoup de facteurs et doivent
étre adaptés aux conditions locales. Mais il faut que
cette transmission d’expérience soit organisée.

&
Conclusion

Cette réflexion sur le réle de I'expérience dans la
pratique de la géotechnique compléte des travaux
récents sur la nature de l'activité des géotechniciens
(« L'organisation du travail en géotechnique : dévelop-
pement, normalisation et artisanat», Magnan, 2001),
sur la place de la géotechnique dans 'organisation des
projets et des travaux (Magnan, 2003a) et sur la place
des normes dans la pratique de la géotechnique
(Magnan, 2003b). La profession géotechnique se
trouve, comme sans doute & d’autres occasions dans
son histoire, & un carrefour ou elle doit intégrer les
influences du développement des ordinateurs et des
methodes de calcul numérique, les effets directs et indi-
rects de la tendance de la société a généraliser a toutes
les activités une approche normative qui s’accommode
mal du besoin d'expérience et de compétence artisa-
nale dans toutes les activités qui touchent a la nature,
de la place croissance de recherches qui veulent déve-
lopper la part déductive de la mécanique des sols et des
roches aux dépens des domaines régis par 'expérience,
mais souvent sans connaitre l'importance réelle de
I'expérience et la valeur des modes de connaissance
non déductifs pour la gestion des systémes complexes.

Je suis convaincu que la géotechnique ne peut étre
pratiquée cque sur un mode artisanal, pour étudier des
ouvrages qui restent uniques. La transmission de 'expé-
rience collective et individuelle en est la condition.
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